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Resumen libre del curriculum

Descripcion breve de la trayectoria cientifica, los principales logros cientifico-técnicos
obtenidos, los intereses y objetivos cientifico-técnicos a medio/largo plazo de la linea de
investigacion. Incluye también otros aspectos o peculiaridades importantes.

Antonio José del-Ama es Profesor Titular en la Universidad Rey Juan Carlos
(URJC) y especialista en Robdtica Vestible para la asistencia y rehabilitacion del
movimiento. Su trayectoria es marcadamente multidisciplinar: integra automatica
y control, electrénica, biomecanica del movimiento, neuroestimulacion (FES/tSCS)
e interaccion humano-robot, con una orientacién traslacional (laboratorio-clinica-
industria). Inicid su carrera en 2006 en la Unidad de Biomecanica y Ayudas Técnicas del
Hospital Nacional de Parapléjicos, donde ejercié como Jefe de Seccion e Investigador
Principal entre 2017 y 2019. En septiembre de 2019 se traslada a la URJC donde
funda el grupo Bioengineering Systems and Technologies - BeST, reconocido como
Grupo de Alto Rendimiento. Entre sus hitos destaca el disefio del primer exoesqueleto
robético espanol para miembros inferiores (Kinesis), pionero en Europa en adaptacion
automatica de rigidez mediante control hibrido que combina estimulacion eléctrica
muscular y asistencia robética; su maduracion tecnoldgica derivdo HANK (comercial).
Su investigacibn aborda exoesqueletos ambulatorios, control colaborativo
humano-robot, hibridacién robética-neuroestimulacién y métricas funcionales de
marcha, generando contribuciones metodolégicas en benchmarking y datos abiertos,
asi como resultados con impacto clinico (p. €j., RCT en JNER sobre independencia
de marcha y RCT sobre sinergia tSCS-robdtica). Presenta indicadores de calidad
consolidados e internacionales. En Web of Science (marzo 2025): 87 publicaciones,
1273 citas y h-index 21, con 27 articulos en Q1 y 16 en D1 (top 10% por impacto
de la categoria). En Scopus (marzo 2025): 109 documentos, 1669 citas y h-index 23.
En Google Scholar: h-index 26 (todo periodo) y i10-index 53. Mas alla del volumen,
sus resultados incluyen RCTs (JNER 2023; tSCS+robdtica, 2024/25) y contribuciones
metodoldgicas (datasets, guias, CWA).

En docencia suma mas de 1700 horas en grado y master, con responsabilidad
docente en asignaturas del ambito de la Ingenieria de Sistemas, la Robdtica Vestible
y la Biomecanica. Ha creado e implantado asignaturas nuevas, coordina vertical
y horizontalmente, y ha desarrollado materiales docentes en abierto, integrando
metodologias activas (aula invertida, evaluacion continua, aprendizaje basado en
proyectos y tests de autoevaluacién en Moodle) y recursos experimentales (Matlab/
Simulink, bancos de practicas). La calidad de su docencia se refleja en valoraciones >4/5
y en cartas de felicitacion del Rector. Ha dirigido una tesis con Premio Springer (disefio
centrado en el usuario de robots vestibles hibridos) y mas de veinte TFG/TFM, con
continuidad de estudiantes hacia el doctorado y publicaciones en revistas indexadas.
En 2021 inici6é el disefio competencial del Master Universitario en Ingenieria para la
Discapacidad y la Rehabilitacion (MUIDyR), que fue verificado por la Fundacion Madrid
+D en 2024 e implantado en 2025/26; con su nombramiento como Director, asume el
sistema de garantia de calidad del titulo, la coordinacion de guias docentes y la direccion
de practicas externas y TFM, alineando docencia e investigacion basada en la evidencia.
Su contribucion a la transferencia incluye patentes en triaje en emergencias (2024)
y en estimulacion eléctrica modular con control de potencia (WO 2022/171923 A1 /
P202130106), asi como la cofundacion de GoGoa Mobility Robots (exoesqueleto
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HANK, marcado CE) y CyberHuman Systems (exoesqueletos industriales y ergonomia
aplicada), con colaboraciones en sectores como automocién y aeroespacial. Ha
impulsado protocolos de benchmarking y datasets adoptados por laboratorios y
plataformas de referencia, acortando la distancia entre prototipo y practica clinica, y
fortaleciendo la cadena de valor desde el disefio hasta la validacion regulatoria.

En liderazgo y servicio cientifico, coordina desde 2024 el Grupo Tematico de
Bioingenieria del Comité Espanol de Automatica (CEA), organizando simposios,
editando la seccion de Bioingenieria en RIAl y coordinando el Premio Springer a la mejor
tesis; desempena labores editoriales como Review Editor en Frontiers (Biomechanics;
Neuroprosthetics); es miembro de la Comisién Académica de la Escuela de Masteres
desde 2021 (seccion Ingenieria y Arquitectura) y participa en comisiones docentes (TFG,
practicas externas, reconocimiento de créditos). Es, ademas, miembro fundador de la
Comision de Ingenieria Médica y Sanitaria del COIIM (desde 2012) y ha contribuido a
redes internacionales como la COST Action on Wearable Robots, la Red Iberoamericana
de exoesqueletos de bajo coste y la red tematica FUSION sobre hibridacién robots
vestibles-neuroestimulacion. Este ecosistema de liderazgo, redes y gestion acredita su
capacidad para dirigir equipos multidisciplinares, captar recursos, articular alianzas y
sostener lineas con proyeccion internacional.
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Indicadores generales de calidad de la produccioén cientifica

Informacion sobre el nimero de sexenios de investigacion y la fecha del ultimo concedido, numero
de tesis doctorales dirigidas en los ultimos 10 afos, citas totales, promedio de citas/afio durante
los ultimos 5 afos (sin incluir el afno actual), publicaciones totales en primer cuartil (Q1), indice
h. Incluye otros indicadores considerados de importancia.

Author of 78 WoS-indexed publications: 52 publications indexed in JCR (22 Q1 & 20
Q2) and 7 in SJR.

Author of more than 100 contrubitions to national and international congress with peer-
review

Quality indicators as by the main data bases (01.2024):

1. Open Researcher and Contributor (ORCID: 0000-0001-6215-2593): 115 documents.
2. Web of Science: (Researcher ID: G-3141-2016): 77 publications with 1078 citations.
h-index: 20. 64th overall citation percentile median

3. SCOPUS (Author ID: 46860955300): 98 publications with 1419 citations. h-index: 22.
17 pubications among the top 25% most cited documents worldwide. Field-weigthed
citation impact: 1.02

4. GoogleScholar (ID: Antonio J. del-Ama): 113 publications with 1835 citations, citas.
h-index: 20
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Apellidos: del Ama Espinosa

Nombre: Antonio José

ORCID: - -6215-2593

ScopuslID: 46860955300

ResearcherlD: G-3141-2016

Google Scholar: https://scholar.google.es/citations?user=_4nePMQAAAAJ&hl=es

ResearchGate: https://www.researchgate.net/profile/Antonio-Del-Ama

Correo electrénico:
Pagina web personal:

antonio. elama?urjc.es
ps://gestionZ.urjc.es/pdi/ver/antonio.delama

1 Entidad empleadora: Universidad Rey Juan Tipo de entidad: Universidad
Carlos

Situacién profesional actual

Departamento: Matematica aplicada, ciencia e ingenieria de los materiales y tecnologia electronica,
Escuela Superior de Ciencias Experimentales y Tecnologia

Categoria profesional: Director del Master Direccion y gestion (Si/No): Si
Universitario en Ingenieria para la Discapacidad y

la Rehabilitacion

Fecha de inicio: 03/02/2025

Modalidad de contrato: Funcionario/a Régimen de dedicacion: Tiempo completo
Funciones desempefiadas: Soy promotor y director del Director del Master Universitario en
Ingenieria para la Discapacidad y la Rehabilitacion. El nombramiento como Director corresponde
al curso 2025/26, primer ano de implantacion. No obstante, el liderazgo del proceso comenzo
en 2021, con la diseno competencial del plan de estudios, la definicion de guias docentes y
la tramitacion ante la Fundacion Madrid+D para su verificacion (2024). Este trabajo implico
la coordinacion con comisiones académicas, la integracion de asignaturas innovadoras en
tecnologias asistivas y robodtica vestible, y la alineacion con los estandares del RUCT vy el
Sistema de Garantia de Calidad (SGC). Es un cargo estatutario que se asimila a Vicedecanos
de Facultad/Subdirector de Escuela. Las funciones de los directores de master se enmarcan
en el ambito de la ordenacion académica y los Sistemas de Garantia de Calidad. Entre
estas funciones se encuentran todas aquellas relacionadas con la planificacion académica:
supervision y publicacion de las guias docentes, coordinacion vertical (entre las asignaturas
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de distintos cursos) y horizontal (entre las asignaturas de un mismo curso), y participar en
todas las Comisiones docentes (Trabajo de Fin de Grado, Practicas Externas, Reconocimiento y
Transferencia de Créditos, etc.), entre otras. Es el responsable de coordinar todas las acciones
incluidas en el Sistema de Garantia de Calidad, como los trabajos de la Comisién de Garantia
de Calidad del Titulo en los procesos de aseguramiento de la calidad de la titulacién (renovacion
de la acreditacion, solicitud de sellos de calidad, etc.).

Ambito actividad de direccién y/o gestion: Universitaria

Interés para docencia y/o inv.: Desde mi incorporacién a la Universidad Rey Juan Carlos,
he promovido la creacion de este plan de estudios. Se trata de un master novedoso, sin
iguales en Espanfa, en el que se proporciona formacién en tecnologias para el apoyo a las
personas con discapacidad, asi como su rehabilitacién sensorial y motora. Desde su verificacion
por la Fundacion Madrid+D, he sido nombrado Director del mismo, siendo actualmente (curso
25/26) el de implantacion (https://www.urjc.es/estudios/master/9587-master-universitario-en-
ingenieria-para-la-discapacidad-y-la-rehabilitacion).

2 Entidad empleadora: COMITE ESPANOL DE AUTOMATICA DE LA IFAC
Departamento: Grupo Tematico de Bioingenieria, COMITE ESPANOL DE AUTOMATICA DE LA
IFAC
Categoria profesional: Coordinador del Grupo Tematico de Bioingenieria del Comité Espafiol de
Automatica
Fecha de inicio: 04/09/2024
Régimen de dedicacion: Tiempo completo
Funciones desempeiadas: Desde 09/09/2024 soy miembro de la junta directiva del Comité
Espafiol de Automatica y coordinador del Grupo Tematico de Bloingenieria del mismo comité.
Soy responsable, entre otras, de la coordinacion del simposio tematico de bioingenieria, editor
de la seccion de bioingenieria de la revista Iberoamericana de Informatica Industrial (RIAl), asi
como del Premio Springer a la mejor tesis en bioingenieria.

3 Entidad empleadora: Universidad Rey Juan Tipo de entidad: Universidad
Carlos
Departamento: Matematica Aplicada, Ciencia e Ingenieria de los Materiales y Tecnologia
Electronica, Escuela Superior de Ciencias Experimentales y Tecnologia

Categoria profesional: Profesor Titular Direccion y gestion (Si/No): Si

Ciudad entidad empleadora: Méstoles, Madrid, Comunidad de, Espafa

Teléfono: (34) 914884902 Correo electrénico: antonio.delama@urjc.es
Fecha de inicio: 28/12/2021

Modalidad de contrato: Funcionario/a Régimen de dedicacion: Tiempo completo

Primaria (Cod. Unesco): 330792 - Microelectrénica. Tecnologias IlI-V y alternativas; 331102 -
Ingenieria de control; 331110 - Instrumentos médicos

Secundaria (Céd. Unesco): 240604 - Biomecanica; 249001 - Neurofisiologia

Funciones desempenadas: Profesor Titular en el departamento de Matematica Aplicada,
Ciencia e Ingenieria de los Materiales y Tecnologia Electrénica, en el Area de Tecnologia
Electronica, encargado de la docencia de asignaturas de grado y master relacionadas con la
Ingenieria de Control y la Automatizacion. Direccion de proyectos relacionados con la Ingenieria
de Rehabilitacién y sistemas robdticos para la asistencia al movimiento. IP del Grupo de
Investigacion en Sistemas y Tecnologias para la Ingenieria Biomédica

Identificar palabras clave: Bioinstrumentacion; Interfase humano-robot; Arquitecturas de control de
robots; Arquitecturas de control; Disefio de controladores; Educacién en control

Ambito actividad de direccioén y/o gestion: Universitaria

4 Entidad empleadora: Universidad Rey Juan Tipo de entidad: Universidad
Carlos

Departamento: Escuela de Masteres Oficiales, Escuela Superior de Ciencias Experimentales y
Tecnologia
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Categoria profesional: Miembro de la Comisién Académica de la seccion de Ingenieria y

Arquitectura
Fecha de inicio: 02/02/2021

Régimen de dedicacion: Tiempo completo

Cargos y actividades desempeiados con anterioridad

Entidad empleadora Categoria profesional Fecha
de inicio

1 | Universidad Rey Juan Carlos Profesor Ayudante Doctor 01/09/2019
2 | Hospital Nacional de Parapléjicos Jefe de Area 01/01/2017
3 | Universidad de Castilla-La Mancha Profesor Asociado 2014
4 | Universidad Rey Juan Carlos Profesor Colaborador 2016
5 | Hospital Nacional de Parapléjicos Ingeniero Técnico 26/02/2006
6 | TUV Rheinland Ibérica S.A. Ingeniero Técnico 02/2003
7 Premio a la Innovacion Tecnologica 2011 | 11/03/2011

1 Entidad empleadora: Universidad Rey Juan

Carlos

Tipo de entidad: Universidad

Departamento: Matematica Aplicada, Ciencia e Ingenieria de Materiales y Tecnologia Electrénica,
Escuela de Ciencias Experimentales y Tecnologias

Ciudad entidad empleadora: Moéstoles, Madrid, Comunidad de, Espafa
Categoria profesional: Profesor Ayudante Doctor

Fecha de inicio-fin: 01/09/2019 - 27/12/2021

Modalidad de contrato: Contrato laboral temporal

Ambito actividad de direccion y/o gestion: Universitaria

2 Entidad empleadora: Hospital Nacional de

Parapléjicos

Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias

Departamento: Unidad de |+D+i de Biomecanica y Ayudas Técnicas
Ciudad entidad empleadora: Toledo, Castilla-La Mancha, Espafa

Categoria profesional: Jefe de Area

Teléfono: (0034) 925247763

Direccion y gestion (Si/No): Si

Correo electrénico: ajdela@sescam.jccm.es

Fecha de inicio-fin: 01/01/2017 - 31/08/2019

Modalidad de contrato: Interino/a

Régimen de dedicacion: Tiempo completo
Primaria (Co6d. Unesco): 240604 - Biomecanica; 330113 - Instrumentacion; 331102 - Ingenieria de

control; 610308 - Rehabilitacion

Secundaria (Céd. Unesco): 241110 - Fisiologia del musculo; 241118 - Fisiologia del movimiento
Funciones desempeiiadas: Desde enero de 2017 soy nombrado Jefe de Grupo de la Unidad de
[+D+i de Biomecanica y Ayudas Técnicas del Hospital Nacional de Parapléjicos, habiendo sido
desde 2006 Investigador. Este nombramiento supone la direccion del grupo de investigacion,
tanto la investigacion como la gestién administrativa y de recursos del laboratorio.
Identificar palabras clave: Electrofisiologia; Bioinstrumentacion; Robots biomédicos; Robots
asistenciales; Interfase humano-robot; Arquitecturas de control de robots; Automatizacion e
instrumentacion; Control de sistemas biomédicos; Procesado y analisis de la sefial
Ambito actividad de direccién y/o gestion: Comunidades Auténomas

Interés para docencia y/o inv.: En este puesto fui responsable de la direccion cientifica,
administrativa y de representacion del laboratorio. La experiencia en gestién de proyectos y el
conocimiento del ambito de las tecnologias para la discapacidad y la rehabilitacion, desde los
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puntos de vista tanto del usuario final -pacientes y familiares, sistema de salud- como de las
tecnologias, culmina con dos hitos destacables. El primero es la creacién y liderazgo del grupo
de investigacion BeST (ver descripcion en apartado 3.1, mérito 1), y la propuesta e implantacién
del Master Universitario en Ingenieria para la Discapacidad y la Rehabilitacion (ver descripcion
en apartado 3.3, mérito 1).

3 Entidad empleadora: Universidad de Castilla-La Tipo de entidad: Universidad
Mancha

Departamento: Departamento de Ingenieria Eléctrica, Electronica, Automatica y Comunicaciones,
Escuela de Ingenieria Industrial

Ciudad entidad empleadora: Toledo, Castilla-La Mancha, Espafa

Categoria profesional: Profesor Asociado

Correo electrénico: antonio.delama@uclm.es

Fecha de inicio-fin: 2014 - 31/08/2019

Modalidad de contrato: Contrato laboral temporal

Régimen de dedicacion: Tiempo parcial

Primaria (Cod. Unesco): 330700 - Tecnologia electronica; 332500 - Tecnologia de las
telecomunicaciones

Funciones desempefiadas: Profesor asociado en el curso académico 2015/2016 y desde

el curso académico 2017/2018 al 2018/2019 en las areas de Instrumentacion Electronica y
Comunicaciones Industriales

Identificar palabras clave: Buses de instrumentacion; Automatizacion e instrumentacion; Buses de
campo

Interés para docencia y/o inv.: Si

4 Entidad empleadora: Universidad Rey Juan Tipo de entidad: Universidad
Carlos

Departamento: Matematica Aplicada, Ciencia e Ingenieria de los Materiales y Tecnologia
Electronica, Escuela Superior de Ciencias Experimentales y Tecnologia

Ciudad entidad empleadora: Méstoles, Madrid, Comunidad de, Espafa

Categoria profesional: Profesor Colaborador

Correo electrénico: antonio.delama@urjc.es

Fecha de inicio-fin: 2016 - 2019

Modalidad de contrato: Pago por conferencias

Régimen de dedicacion: Tiempo parcial

Primaria (Co6d. Unesco): 330700 - Tecnologia electronica; 331102 - Ingenieria de control

Funciones desempenadas: Profesor colaborador desde el curoso 2016/2017 hasta el
2018/2019 de la asignatura Control Discreto del Master de Ingenieria Industrial.

Identificar palabras clave: Automatizacion e instrumentacion; Arquitecturas de control
Interés para docencia y/o inv.: Si

5 Entidad empleadora: Hospital Nacional de Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Parapléjicos
Departamento: Unidad de |+D+i de Biomecanica y Ayudas Técnicas
Ciudad entidad empleadora: Toledo, Castilla-La Mancha, Espafa
Categoria profesional: Ingeniero Técnico
Teléfono: (0034) 925247763 Correo electrénico: ajdela@sescam.jccm.es
Fecha de inicio-fin: 26/02/2006 - 31/12/2016
Modalidad de contrato: Interino/a
Régimen de dedicacion: Tiempo completo
Primaria (C6d. Unesco): 240604 - Biomecanica; 330113 - Instrumentacion; 331102 - Ingenieria de
control; 610308 - Rehabilitacion
Secundaria (C6d. Unesco): 241110 - Fisiologia del musculo; 241118 - Fisiologia del movimiento
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Funciones desempenadas: Investigador en las areas de biomecanica, exoesqueletos
roboticos, sistemas de estimulacion eléctrica muscular y biomecanica: andlisis del movimiento
aplicado a la caracterizacion y valoracion de la discapacidad. Ha participado en varios proyectos
de financiacion regional, nacional y europea, realizando tareas que abarcan desde la redaccién
de la propuesta hasta el desarrollo de modelos biomecanicos para el analisis del movimiento,
exoesqueletos de miembro inferior, protocolos clinicos, asi como tareas de gestion de los
proyectos.

Identificar palabras clave: Electrofisiologia; Bioinstrumentacion; Robots biomédicos; Robots
asistenciales; Interfase humano-robot; Arquitecturas de control de robots; Automatizacion e
instrumentacion; Control de sistemas biomédicos; Procesado y analisis de la sefial

6 Entidad empleadora: TUV Rheinland Ibérica Tipo de entidad: Empresa privada
S.A.
Categoria profesional: Ingeniero Técnico
Fecha de inicio-fin: 02/2003 - 02/2006

7 Categoria profesional: Premio a la Innovacion Tecnoldgica 2011

Fecha de inicio: 11/03/2011

Funciones desempeifadas: Premio a la Innovacion Tecnoldgica, que reconoce los
Proyectos Fin de Carrera con una marcada orientacion hacia aplicaciones de caracter
social, humanitario, medioambiental, de desarrollo sostenible o de mejora de la
seguridad. El galardén, concedido con la colaboracion del Colegio Oficial de Ingenieros
Industriales de Madrid, distingue su proyecto titulado “Analisis de técnicas y tecnologias
aplicables al estudio del movimiento humano. Una aplicacion practica”, desarrollado en
la Escuela Superior de Ingenieros Industriales de la Universidad Nacional de Educacion
a Distancia (UNED). https://www.fundacionrbs.org/actividades/premios-fundacion/item/86-vii-
edicion-de-los-premios-anuales-fundacion-rodolfo-benito-samaniego

Resumen de la actividad profesional

My research career began in 2006 at the National Hospital for Paraplegics, where | served as Principal
Investigator from 2017 to 2019. | led the design of the first Spanish robotic exoskeleton for lower
limbs, Kinesis, which led to the Exo-H2 and Hank exoskeletons. My contributions to movement
biomechanics and assistive technologies earned the Technological Innovation Award in 2011. Before
joining the hospital, | worked in quality management at the Zardoya-OTIS elevator factory for one
year and as an assistant engineer at an ITV station for three years. | have participated in various
regional, national, and European projects on wearable robots and motor neuroprosthetics. Since 2019,
| have been an Associate (Tenure) Professor at Rey Juan Carlos University, where | founded the
Bioengineering Systems and Technologies Research Group (BeST). | co-founded GoGoa Mobility
Robots and CyberHuman Systems. | am a member of the Commission of Medical and Health
Engineering of the Association of Industrial Engineers of Madrid and have been involved in international
scientific networks. In 2024, | became the coordinator of the Thematic Group on Bioengineering of the
"Comité Espanol de Automatica" (CEA). My research focuses on robotic exoskeletons for movement
assistance, human movement biomechanics, and integrating muscle electrical stimulation with robotic
assistance.
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Formacion académica recibida

Titulacion universitaria

Estudios de 1°y 2° ciclo, y antiguos ciclos (Licenciados, Diplomados, Ingenieros Superiores,
Ingenieros Técnicos, Arquitectos)

1 Titulacién universitaria: Titulado Superior
Nombre del titulo: Ingeniero Industrial Especialidad Mecanica

Entidad de titulacion: Universidad Nacional de Tipo de entidad: Universidad
Educacion a Distancia

Fecha de titulacion: 02/2010

2 Titulacion universitaria: Titulado Medio
Nombre del titulo: Ingeniero Técnico Industrial Especialidad Mecanica

Entidad de titulacion: Universidad Carlos Il de Tipo de entidad: Universidad
Madrid

Fecha de titulaciéon: 07/2002

Doctorados

Programa de doctorado: Doctor en Programa Oficial de Posgrado en Ingenieria Eléctrica, Electronica y
Automatica

Entidad de titulacion: Universidad Carlos Il de Tipo de entidad: Universidad
Madrid

Fecha de titulaciéon: 10/2013

Otra formacion universitaria de posgrado

1 Tipo de formacién: Master

Titulacion de posgrado: Formacion del Profesorado de Educacién Secundaria Obligatoria y Bachillerato,
Formacion Profesional y Ensefianzas de Idiomas

Ciudad entidad titulaciéon: Ciudad RealCas, Castilla-La Mancha, Espana

Entidad de titulacion: Universidad de Castilla-La Tipo de entidad: Universidad
Mancha

Facultad, instituto, centro: Facultad de Educacion de Ciudad Real
Fecha de titulaciéon: 07/2019

2 Titulaciéon de posgrado: Master Universitario en Roboética y Automatizacion

Entidad de titulacion: Universidad Carlos Ill de Tipo de entidad: Universidad
Madrid

Facultad, instituto, centro: Escuela Politécnica Superior
Fecha de titulaciéon: 02/08/2011
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Formacién especializada, continuada, técnica, profesionalizada, de reciclaje y actualizacion
(distinta a la formaciéon académica reglada y a la sanitaria)

10

11

Titulo de la formacién: Acreditacion personal funcionario: criterios de evaluacion
Entidad de titulacion: Universidad Rey Juan Carlos Tipo de entidad: Universidad
Fecha de finalizacion: 29/11/2024 Duracion en horas: 6 horas

Titulo de la formacién: Gestion Preventiva de Proyectos de Investigacion en la URJC
Entidad de titulacion: Universidad Rey Juan Carlos Tipo de entidad: Universidad
Fecha de finalizacién: 11/06/2024 Duracién en horas: 5 horas

Titulo de la formacién: Recursos para encontrar indicios de calidad en mis publicaciones en acreditacion y
sexenios

Entidad de titulacion: Universidad Rey Juan Carlos Tipo de entidad: Universidad
Fecha de finalizacion: 22/01/2024 Duracién en horas: 6 horas

Titulo de la formacién: Prevencion de riesgos en el sector docente. Formacion transversal para la integracion de
la PRL

Entidad de titulacion: Cualtis Tipo de entidad: Entidad Empresarial
Fecha de finalizacion: 19/10/2022 Duracion en horas: 6 horas

Titulo de la formacion: Ciencia abierta
Entidad de titulacién: Universidad Rey Juan Carlos Tipo de entidad: Universidad
Fecha de finalizacién: 06/04/2022 Duracién en horas: 2 horas

Titulo de la formacioén: VIl Jornadas sobre neurorrehabilitacion y control motor
Entidad de titulacion: Universidad Rey Juan Carlos Tipo de entidad: Universidad
Fecha de finalizacion: 08/10/2021 Duracién en horas: 4 horas

Titulo de la formacién: Gestion y planificacion de datos de investigacion para afrontar los requerimientos de
Horizonte Europa

Entidad de titulacion: FUNDACION MADRIMASD PARA EL CONOCIMIENTO
Fecha de finalizacion: 29/04/2021 Duracion en horas: 4 horas

Titulo de la formacion: COVID-19: Conocimientos basicos y medidas de prevencion en la URJC
Entidad de titulacion: Universidad Rey Juan Carlos Tipo de entidad: Universidad
Fecha de finalizacién: 14/09/2020 Duracién en horas: 5 horas

Titulo de la formacioén: Taller Practico de Impresion 3D de productos de apoyo
Entidad de titulacién: 3DLAN Tipo de entidad: Entidad Empresarial
Fecha de finalizacion: 11/03/2018 Duracion en horas: 17 horas

Titulo de la formacién: Riesgos Laborales para trabajadores con Pantallas de Visualizacién de Datos
Entidad de titulacion: Hospital Nacional de Parapléjicos Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Fecha de finalizacion: 26/12/2017 Duracién en horas: 10 horas

Titulo de la formacioén: | Jornada regional Bioética y Diversidad Funcional
Entidad de titulacion: Hospital Nacional de Parapléjicos Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Fecha de finalizacion: 11/05/2017 Duracién en horas: 5 horas
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12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

Titulo de la formacién: Jornada Cientifica Retos y Avances en Lesion Medular en el Hospital Nacional de
Parapléjicos

Entidad de titulacion: Hospital Nacional de Parapléjicos Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias

Fecha de finalizacion: 23/10/2014 Duracién en horas: 8 horas

Titulo de la formacién: Jornada de Enfermeria Retos y Avances en Lesion Medular en el Hospital Nacional de
Parapléjicos

Entidad de titulacion: Hospital Nacional de Parapléjicos Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias

Fecha de finalizacion: 22/10/2014 Duracién en horas: 5 horas

Titulo de la formacion: Curso Intensivo de Formacion para Formadores en Robotica Educativa (CIFRE)
Entidad de titulacion: Complubot Tipo de entidad: Entidad Empresarial
Fecha de finalizacion: 26/04/2014 Duracioén en horas: 10 horas

Titulo de la formacién: Iniciacion a la gestion de la [+D+i
Entidad de titulacion: COLEGIO OFICIAL DE INGENIEROS INDUSTRIALES DE MADRID

Fecha de finalizacion: 15/02/2013 Duracion en horas: 25 horas

Titulo de la formacién: 2012 Summer School on Neurorehabilitation: Emergent Therapies

Entidad de titulacion: Consejo Superior de Tipo de entidad: Agencia Estatal
Investigaciones Cientificas
Fecha de finalizacion: 21/09/2012 Duracioén en horas: 25 horas

Titulo de la formacién: 2011 IEEE Summer School on Neurorehabilitation: Emergent Technologies

Entidad de titulacion: Consejo Superior de Tipo de entidad: Agencia Estatal
Investigaciones Cientificas
Fecha de finalizacion: 23/09/2011 Duracion en horas: 25 horas

Titulo de la formacién: Simposio Emergent Therapies and Translational Research for Spinal Cord Injury
Entidad de titulacion: Hospital Nacional de Parapléjicos Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Fecha de finalizacién: 15/04/2011 Duracién en horas: 5 horas

Titulo de la formacioén: | Curso de Sedestacion y Movilidad en Silla de Ruedas
Entidad de titulacion: Hospital Nacional de Parapléjicos Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias

Fecha de finalizacion: 22/05/2010 Duracion en horas: 19 horas

Titulo de la formacion: Il Jornadas de Valioracion Funcional

Entidad de titulacion: Instituto de Biomecanica de Tipo de entidad: Instituto Universitario de Investigacion
Valencia (IBV)
Fecha de finalizacion: 27/04/2008 Duracion en horas: 13 horas

Titulo de la formacién: Programa informatico MATLAB
Entidad de titulacion: Hospital Nacional de Parapléjicos Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Fecha de finalizacién: 12/03/2007 Duracién en horas: 10 horas

Titulo de la formacién: Ergonomia y Autonomia Personal

Entidad de titulacion: Instituto de Biomecanica de Tipo de entidad: Instituto Universitario de Investigacion
Valencia (IBV)
Fecha de finalizacion: 06/03/2007 Duracién en horas: 120 horas
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23 Titulo de la formacién: Valoracién Funcional y Rehabilitacion de la Capacidad de Equilibrio para la Prevencion
de Caidas en Personas Dependientes

Entidad de titulacion: Instituto de Biomecanica de Tipo de entidad: Instituto Universitario de Investigacion
Valencia (IBV)
Fecha de finalizacion: 06/03/2007 Duracién en horas: 40 horas

24 Titulo de la formacién: Bases de datos bibliograficos en ciencias de la salud
Entidad de titulacion: Hospital Nacional de Parapléjicos Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Fecha de finalizacion: 22/11/2006 Duracién en horas: 9 horas

25 Titulo de la formacion: Norma EN45004. Acreditacién, mejora continua y satisfaccion del cliente
Entidad de titulacion: TUV Rheinland Ibérica S.A. Tipo de entidad: Entidad Empresarial
Fecha de finalizacion: 09/10/2006 Duracion en horas: 8 horas

26 Titulo de la formacién: Curso de Introduccion al Analisis Estadistico con SPSS
Entidad de titulacion: Hospital Nacional de Parapléjicos Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Fecha de finalizacion: 30/06/2006 Duracion en horas: 20 horas

27 Titulo de la formacién: Técnico en Logistica

Entidad de titulacion: Federacion de Empresarios de  Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Toledo (FEDETO)

Fecha de finalizacion: 24/05/2006 Duracion en horas: 100 horas

28 Titulo de la formacién: Curso de Introduccién al SPSS
Entidad de titulacion: Hospital Nacional de Parapléjicos Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Fecha de finalizacion: 17/05/2006 Duracion en horas: 20 horas

29 Titulo de la formacién: Entorno corporativo: informatica en el HNP
Entidad de titulacion: Hospital Nacional de Parapléjicos Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Fecha de finalizacion: 17/03/2006 Duracién en horas: 10 horas

30 Titulo de la formacion: Actualizacion en el tratamiento de Ulceras por presion
Entidad de titulacion: Hospital Nacional de Parapléjicos Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Fecha de finalizacion: 09/03/2006 Duracién en horas: 9 horas

31 Titulo de la formacién: Metodologia de la Investigacion
Entidad de titulacion: Hospital Nacional de Parapléjicos Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Fecha de finalizacion: 08/03/2006 Duracién en horas: 10 horas

32 Titulo de la formacion: Sedestacion y Posicionamiento
Entidad de titulacion: Hospital Nacional de Parapléjicos Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Fecha de finalizacion: 21/02/2006 Duracién en horas: 1 hora

33 Titulo de la formacién: Transporte Colectivo de Personas
Entidad de titulacién: TUV Rheinland Ibérica S.A. Tipo de entidad: Entidad Empresarial
Fecha de finalizacion: 21/10/2005 Duracion en horas: 4 horas

34 Titulo de la formacion: Experto Europeo en Gestion de la Calidad
Entidad de titulacién: ASOCIACION ESPANOLA PARA LA CALIDAD
Fecha de finalizacion: 01/2005 Duracién en horas: 150 horas
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35 Titulo de la formacién: Seminario sobre Gas Natural para Motores Térmicos

Entidad de titulacion: Universidad Politécnica de Tipo de entidad: Universidad
Madrid
Fecha de finalizacion: 20/10/2004 Duracion en horas: 2 horas

36 Titulo de la formacion: Informatica Basica y Procedimientos de Emergencia Informaticos
Entidad de titulacién: TUV Rheinland Ibérica S.A Tipo de entidad: Entidad Empresarial
Fecha de finalizacion: 25/07/2004 Duracioén en horas: 4 horas

37 Titulo de la formacion: Técnico Superior en Prevencion de Riesgos Laborales: Ergonomia

Entidad de titulacion: Instituto de Prevencion, Calidad y Tipo de entidad: Entidad Empresarial
Medio Ambiente

Fecha de finalizacion: 04/2004 Duracion en horas: 100 horas

38 Titulo de la formacion: Técnico Superior en Prevencion de Riesgos Laborales: Higiene Industrial

Entidad de titulacion: Instituto de Prevencion, Calidad y Tipo de entidad: Entidad Empresarial
Medio Ambiente

Fecha de finalizacion: 04/2004 Duracion en horas: 100 horas

39 Titulo de la formacion: 2° Seminario sobre normativa aplicada a vehiculos de dos, tres ruedas y cuadriciclos
Entidad de titulacion: Instituto de Técnica Aeroespacial Tipo de entidad: Organismo Publico de Investigacion
Fecha de finalizacion: 18/03/2004 Duracién en horas: 10 horas

40 Titulo de la formacion: Técnico Superior en Prevencion de Riesgos Laborales: Seguridad

Entidad de titulacion: Instituto de Prevencion, Calidad y Tipo de entidad: Entidad Empresarial
Medio Ambiente

Fecha de finalizacion: 22/12/2003 Duracion en horas: 100 horas

41 Titulo de la formacién: Curso 1 sobre proyectos técnicos de reformas de importancia en vehiculos de carretera
Entidad de titulacién: TUV Rheinland Ibérica S.A. Tipo de entidad: Entidad Empresarial
Fecha de finalizacién: 31/01/2003 Duracién en horas: 20 horas

42 Titulo de la formacién: Sistema de Gestidn de Calidad, Norma UNE-EN-45007, Reformas de Importancia,
Matriculaciones y Vehiculos de Importacion
Entidad de titulacién: TUV Rheinland Ibérica S.A. Tipo de entidad: Entidad Empresarial
Fecha de finalizacion: 31/01/2003 Duracién en horas: 25 horas

43 Titulo de la formacién: Prevencion de Riesgos Laborales (Nivel Basico)

Entidad de titulacion: Camara de Comercio e Industria Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
de Toledo

Fecha de finalizacion: 22/10/2001 Duracion en horas: 50 horas

Cursos y seminarios recibidos de perfeccionamiento, innovaciéon y mejora docente, nuevas
tecnologias, etc., cuyo objetivo sea la mejora de la docencia

1 Titulo del curso/seminario: Elaboracion y uso del podcast en la docencia universitaria
Objetivos del curso/seminario: RESULTADOS DE APRENDIZAJE: Planificar la creacion de un podcast educativo
con una serie de capitulos con contenidos de tu asignatura. Realizar la escaleta de un capitulo piloto teniendo en
cuenta los diferentes formatos y técnicas narrativas sonoras. Conocer algunas técnicas de grabacion y edicion,
mediante aplicaciones especificas, para la produccién del podcast. Conocer como publicar y difundir el contenido
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del podcast tanto en Aula Virtual como en agregadores sonoros para facilitar su uso y seguimiento por parte de
los estudiantes.

Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad

Duracién en horas: 5 horas

Fecha de inicio-fin: 15/04/2024 - 17/04/2024

2 Titulo del curso/seminario: Your role in making Higher Education more accessible and inclusive
Objetivos del curso/seminario: Este taller busca ser un espacio de intercambio de conocimientos y buenas
practicas para promover la accesibilidad en la Educacién Superior, proporcionando a los actores institucionales
herramientas y saberes necesarios para cumplir con los principios del Disefio para Todos exigidos por la
normativa europea. Su objetivo es capacitar a los educadores para formar a futuros profesionales conscientes
de los desafios que enfrentan las personas con discapacidad. Se abordaran temas como la accesibilidad en
infraestructuras, tecnologias, servicios y planes de estudio, asi como la creacion de aulas inclusivas. Ademas,
se trataran los derechos, necesidades y soluciones para personas con discapacidad, destacando el papel clave
de las universidades en la implementacién de estas medidas. En particular, este taller puede ayudarte a mejorar
tu docencia universitaria al ensefarte a disefar clases mas inclusivas, integrar la accesibilidad en el curriculo,
utilizar herramientas y tecnologias accesibles, cumplir con la normativa europea y colaborar con otros docentes
para enriquecer tu enfoque pedagdgico. Todo ello contribuye a una enseflanza mas equitativa, actualizada y
comprometida con la diversidad del alumnado. Esta formacion ha sido muy importante para el disefio e implantacion
del Master Universitario en Ingenieria para la Discapacidad y Rehabilitacion que disefé y dirijo actualmente (ver
apartado 2.2.2).
Entidad organizadora: Association for the Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Advancement of Assistive Technology in Europe
(AAATE)
Duracién en horas: 4 horas
Fecha de inicio-fin: 01/09/2023 - 01/09/2023

3 Titulo del curso/seminario: Estrategias de aprendizaje cooperativo y colaborativo

Objetivos del curso/seminario: RESULTADOS DE APRENDIZAJE: Comprender los conceptos de aprendizaje
colaborativo y cooperativo y las diferencias entre ambos. Determinar en qué momento es preferible aplicar
aprendizaje colaborativo o aprendizaje cooperativo. Establecer los criterios precisos para disefiar una actividad
mediante aprendizaje colaborativo y cooperativo. Disefiar la evaluacion acorde al aprendizaje utilizado.

Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Duracién en horas: 4 horas
Fecha de inicio-fin: 25/04/2023 - 25/04/2023

4 Titulo del curso/seminario: Elaboracidn de guias docentes

Objetivos del curso/seminario: RESULTADOS DE APRENDIZAJE: Conocer la estructura de la memoria de un
titulo, qué es y como se consulta para la correcta elaboracion de la guia docente. Conocer el procedimiento para
la elaboracion y publicacion de las guias docentes. Reconocer los distintos tipos de convocatorias y actividades de
evaluacion. Conocer los diferentes elementos de la guia docente y establecer relaciones coherentes entre ellos a la
hora de planificar una asignatura. Aprender a completar la guia docente en la plataforma habilitada a tal efecto.

Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Duracién en horas: 5 horas
Fecha de inicio-fin: 13/06/2022 - 27/06/2022

5 Titulo del curso/seminario: Gestion eficaz de los procediminetos administrativos asociados a la supervision y
seguimiento de los doctorandos

Objetivos del curso/seminario: RESULTADOS DE APRENDIZAJE: Abordar la direccion de trabajos de
investigaciéon con una calidad adecuada. Manejar distintas herramientas digitales que facilitan y enriquecen la funcion
docente del PDI.

Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Duracién en horas: 2 horas
Fecha de inicio-fin: 07/06/2022 - 07/06/2022
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Titulo del curso/seminario: Curso avanzado en el uso didactico de Moodle

Objetivos del curso/seminario: RESULTADOS DE APRENDIZAJE: Adquirir conocimiento avanzado de los
recursos y herramientas de Moodle para crear y gestionar las asignaturas. Gestionar y corregir actividades
individuales y grupales a través de la plataforma Moodle. Disefar e implementar diferentes formas de examen y
gestionar la tabla de calificaciones de Moodle. Implementar diferentes formas de comunicacion y seguimiento del
alumnado con el fin de mejorar su tutorizacion.

Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Duracién en horas: 25 horas
Fecha de inicio-fin: 28/02/2022 - 11/03/2022

Titulo del curso/seminario: Docencia virtual en URJC Online

Objetivos del curso/seminario: CONTENIDOS: - Docencia online. - Metodologias a distancia y teorias del
elLearning. - Procedimiento para la imparticion de titulaciones en modalidad semipresencial y a distancia en URJC
online. - Planificacion de la asignatura.

Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Duracion en horas: 5 horas
Fecha de inicio-fin: 10/05/2021 - 19/05/2021

Titulo del curso/seminario: Sesion formativa sobre el Programa de Orientacion Preuniversitaria de la
Universidad Rey Juan Carlos

Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Duracién en horas: 2 horas
Fecha de finalizacion: 30/11/2020

Titulo del curso/seminario: Curso basico en el uso didactico de Moodle

Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Duracién en horas: 5 horas

Fecha de finalizacion: 21/07/2020

Titulo del curso/seminario: Elaboracion de guias docentes

Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Duracién en horas: 5 horas

Fecha de finalizacién: 20/07/2020

Titulo del curso/seminario: Jornada informativa y de asesoramiento sobre el Programa Docentia 2019
Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad

Duracién en horas: 3 horas

Fecha de finalizacion: 03/03/2020

Titulo del curso/seminario: Técnicas psicoldgicas del control de estrés

Entidad organizadora: Central Sindical Independiente y Tipo de entidad: Sindicato
de Funcionarios (CSIF)

Duracion en horas: 101 horas
Fecha de finalizacion: 19/12/2019

Titulo del curso/seminario: Curso basico en el uso didactico de Moodle

Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Duracién en horas: 5 horas

Fecha de finalizacion: 26/11/2019
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Titulo del curso/seminario: Herramientas de comunicacion en el aula

Entidad organizadora: Central Sindical Independiente y Tipo de entidad: Sindicato
de Funcionarios (CSIF)

Duracion en horas: 101 horas
Fecha de finalizacion: 21/11/2019

Titulo del curso/seminario: Curso intensivo de formacion para formadores en roboética educativa (CIFFRE)

Entidad organizadora: Centro de robética educativa Tipo de entidad: Entidad Empresarial
COMPLUBOT

Duracion en horas: 10 horas
Fecha de inicio-fin: 26/04/2014 - 26/04/2014

Conocimiento de idiomas

Idioma Comprension Comprension Interaccién oral Expresion oral |Expresion escrita
auditiva de lectura
Francés A2 A2 A1 A1 A1
Inglés C1 C1 C1 C1 C1

Actividad docente

Formaciéon académica impartida

Tipo de docencia: Docencia oficial

Nombre de la asignatura/curso: Control y Automatizacion

Tipo de programa: Grado Tipo de docencia: Tedrica presencial
Tipo de asignatura: Obligatoria

Titulacion universitaria: Grado en Ingenieria Mecanica

Curso que se imparte: 3

Fecha de inicio: 01/09/2020 Fecha de finalizacion: 30/07/2025
Tipo de horas/créditos ECTS: Créditos

N° de horas/créditos ECTS: 6

Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Facultad, instituto, centro: Escuela Superior de Ciencias Experimentales y Tecnologia
Departamento: Matematica Aplicada, Ciencia e Ingenieria de los Materiales y Tecnologia Electrénica
Ciudad entidad realizaciéon: Méstoles, Madrid, Comunidad de, Espana

Idioma de la asignatura: Espanol

Tipo de docencia: Docencia oficial

Nombre de la asignatura/curso: Regulacién Automatica |

Tipo de programa: Grado Tipo de docencia: Tedrica presencial
Tipo de asignatura: Obligatoria

Titulacion universitaria: Grado en Ingenieria Electronica Industrial y Automatica

Curso que se imparte: 3

Fecha de inicio: 01/01/2020 Fecha de finalizacion: 30/07/2025
Tipo de horas/créditos ECTS: Créditos

N° de horas/créditos ECTS: 4,5

Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
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Facultad, instituto, centro: Escuela Superior de Ciencias Experimentales y Tecnologia
Departamento: Matematica Aplicada, Ciencia e Ingenieria de los Materiales y Tecnologia Electrénica
Ciudad entidad realizaciéon: Méstoles, Madrid, Comunidad de, Espafia

Idioma de la asignatura: Espanol

3 Tipo de docencia: Docencia oficial
Nombre de la asignatura/curso: Fundamentos de la Biomecanica
Tipo de programa: Master oficial Tipo de docencia: Tedrica presencial
Titulacion universitaria: Master Universitario en Biomecanica Deportiva
Curso que se imparte: primero
Fecha de inicio: 01/09/2021 Fecha de finalizacion: 15/09/2024
Tipo de horas/créditos ECTS: Horas
N° de horas/créditos ECTS: 10
Entidad de realizacion: Universidad San Pablo CEU Tipo de entidad: Universidad
Facultad, instituto, centro: Facultad de medicina
Ciudad entidad realizacién: Alcorcon, Madrid, Comunidad de, Espafia

4 Tipo de docencia: Docencia oficial
Nombre de la asignatura/curso: Ingenieria Hospitalaria
Tipo de programa: Grado Tipo de docencia: Tedrica presencial
Tipo de asignatura: Obligatoria
Titulacion universitaria: Grado en Ingenieria Biomédica
Curso que se imparte: 3
Fecha de inicio: 01/01/2020 Fecha de finalizacién: 30/07/2021
Tipo de horas/créditos ECTS: Créditos
N° de horas/créditos ECTS: 3
Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Facultad, instituto, centro: Escuela Técnica Superior de Ingenieria de Telecomunicacion
Departamento: Matematica Aplicada, Ciencia e Ingenieria de los Materiales y Tecnologia Electrénica
Ciudad entidad realizacién: Alcorcon, Madrid, Comunidad de, Espafa
Idioma de la asignatura: Espafnol

5 Tipo de docencia: Docencia oficial
Nombre de la asignatura/curso: Control y Automatizacion
Tipo de programa: Grado Tipo de docencia: Teodrica presencial
Tipo de asignatura: Obligatoria
Titulacién universitaria: Grado en Ingenieria en Tecnologias Industriales
Curso que se imparte: 3
Fecha de inicio: 01/01/2020 Fecha de finalizacién: 30/07/2021
Tipo de horas/créditos ECTS: Créditos
N° de horas/créditos ECTS: 6
Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Facultad, instituto, centro: Escuela Superior de Ciencias Experimentales y Tecnologia
Departamento: Matematica Aplicada, Ciencia e Ingenieria de los Materiales y Tecnologia Electrénica
Ciudad entidad realizacion: Méstoles, Madrid, Comunidad de, Espaia
Idioma de la asignatura: Espaiiol

6 Tipo de docencia: Docencia oficial
Nombre de la asignatura/curso: Fundamentos de la Biomecanica
Tipo de programa: Master oficial Tipo de docencia: Tedrica presencial
Titulacion universitaria: Master Universitario en Biomecanica Deportiva

GOBIERNO MIMNISTERIC ~ F E ' Y I
DE ESPANA DE CIEMNCIA, INNOVACION

¥ UNIVERSIDADES INNOVACION

18



M C
% V[N cuRRICULM VITAE NORMALZADO 2b61dcc4ada7de587b8495ad21dcal16

Curso que se imparte: primero

Fecha de inicio: 01/09/2020 Fecha de finalizacion: 15/09/2020
Tipo de horas/créditos ECTS: Horas

N° de horas/créditos ECTS: 10

Entidad de realizacion: Universidad San Pablo CEU  Tipo de entidad: Universidad
Facultad, instituto, centro: Facultad de medicina

Ciudad entidad realizacion: Alcorcén, Madrid, Comunidad de, Espana

7 Tipo de docencia: Docencia oficial
Nombre de la asignatura/curso: Control y Automatizacion
Tipo de programa: Grado Tipo de docencia: Teodrica presencial
Tipo de asignatura: Obligatoria
Titulacion universitaria: Grado en Ingenieria Mecanica
Curso que se imparte: 3
Fecha de inicio: 01/09/2019 Fecha de finalizacion: 30/07/2020
Tipo de horas/créditos ECTS: Créditos
N° de horas/créditos ECTS: 6
Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Facultad, instituto, centro: Escuela Superior de Ciencias Experimentales y Tecnologia
Departamento: Matematica Aplicada, Ciencia e Ingenieria de los Materiales y Tecnologia Electrénica
Ciudad entidad realizacion: Méstoles, Madrid, Comunidad de, Espaia
Idioma de la asignatura: Espaiiol

8 Tipo de docencia: Docencia oficial
Nombre de la asignatura/curso: Fundamentos de Automatica
Tipo de programa: Grado Tipo de docencia: Practica (Aula-Problemas)
Tipo de asignatura: Obligatoria
Titulacion universitaria: Grado en Ingenieria Robdtica y Software
Curso que se imparte: 3
Fecha de inicio: 01/09/2019 Fecha de finalizacion: 30/07/2020
Tipo de horas/créditos ECTS: Horas
N° de horas/créditos ECTS: 27
Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Facultad, instituto, centro: Escuela Superior de Ciencias Experimentales y Tecnologia
Departamento: Matematica Aplicada, Ciencia e Ingenieria de los Materiales y Tecnologia Electronica
Ciudad entidad realizaciéon: Mostoles, Madrid, Comunidad de, Espana
Idioma de la asignatura: Espaiiol

9 Tipo de docencia: Docencia oficial
Nombre de la asignatura/curso: Control y Automatizacion
Tipo de programa: Grado Tipo de docencia: Teorica presencial
Tipo de asignatura: Obligatoria
Titulacion universitaria: Grado en Ingenieria en Organizacién Industrial
Curso que se imparte: 3
Fecha de inicio: 01/01/2019 Fecha de finalizacion: 30/07/2020
Tipo de horas/créditos ECTS: Créditos
N° de horas/créditos ECTS: 6
Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Facultad, instituto, centro: Escuela Superior de Ciencias Experimentales y Tecnologia
Departamento: Matematica Aplicada, Ciencia e Ingenieria de los Materiales y Tecnologia Electrénica
Ciudad entidad realizacion: Madrid, Madrid, Comunidad de, Espana
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Idioma de la asignatura: Espaiol

10 Tipo de docencia: Docencia oficial
Nombre de la asignatura/curso: Control y Automatizacion
Tipo de programa: Grado Tipo de docencia: Teorica presencial
Tipo de asignatura: Obligatoria
Titulacion universitaria: Grado en Ingenieria en Tecnologias Industriales
Curso que se imparte: 3
Fecha de inicio: 01/01/2019 Fecha de finalizacion: 30/07/2020
Tipo de horas/créditos ECTS: Créditos
N° de horas/créditos ECTS: 6
Entidad de realizacién: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Facultad, instituto, centro: Escuela Superior de Ciencias Experimentales y Tecnologia
Departamento: Matematica Aplicada, Ciencia e Ingenieria de los Materiales y Tecnologia Electrénica
Ciudad entidad realizacién: Méstoles, Madrid, Comunidad de, Espafa
Idioma de la asignatura: Espanol

11 Tipo de docencia: Docencia oficial
Nombre de la asignatura/curso: Control Discreto
Categoria profesional: Ingeniero Industrial
Tipo de programa: Master oficial Tipo de docencia: Teodrica presencial
Tipo de asignatura: Troncal
Tipo de evaluacién: Encuesta
Titulacion universitaria: Master en Ingenieria Industrial
Curso que se imparte: 1
Fecha de inicio: 01/2019 Fecha de finalizacién: 06/2019
Tipo de horas/créditos ECTS: Créditos
N° de horas/créditos ECTS: 4,5
Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Facultad, instituto, centro: Escuela Superior de Ciencias Experimentales y Tecnologia
Departamento: Area de Tecnologia Electrénica
Ciudad entidad realizacion: Méstoles, Madrid, Comunidad de, Espaia
Entidad de evaluacién: Universidad Rey Juan Carlos
Ciudad entidad evaluacion: Mostoles, Madrid, Comunidad de, Espafa
Tipo de evaluacién: Encuesta
Tipo de entidad: Universidad
Idioma de la asignatura: Espaiiol

12 Tipo de docencia: Docencia oficial
Nombre de la asignatura/curso: Fundamentos de Telecomunicaciones
Categoria profesional: Grado en Ingenieria Electrénica y Atomatica
Tipo de programa: Grado Tipo de docencia: Teorica presencial
Tipo de asignatura: Optativa
Titulacion universitaria: Grado en Ingenieria Electronica y Automatica
Curso que se imparte: 4
Fecha de inicio: 09/2018 Fecha de finalizacion: 01/2019
Tipo de horas/créditos ECTS: Créditos
N° de horas/créditos ECTS: 6

Entidad de realizacion: Universidad de Castilla-La Tipo de entidad: Universidad
Mancha

Facultad, instituto, centro: Escuela de Ingenieria Industrial de Toledo
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Departamento: Area de Tecnologia Electrénica
Ciudad entidad realizacién: Toledo, Castilla-La Mancha, Espafa
Idioma de la asignatura: Espanol

Tipo de docencia: Docencia oficial

Nombre de la asignatura/curso: Instrumentacion Electrénica Avanzada

Categoria profesional: Grado en Ingenieria Electrénica y Automatica

Tipo de programa: Grado Tipo de docencia: Tedrica presencial
Tipo de asignatura: Optativa

Titulacion universitaria: Grado en Ingenieria Electronica y Automatica

Curso que se imparte: 4

Fecha de inicio: 09/2018 Fecha de finalizaciéon: 01/2019

Tipo de horas/créditos ECTS: Créditos

N° de horas/créditos ECTS: 6

Entidad de realizacion: Universidad de Castilla-La Tipo de entidad: Universidad
Mancha

Facultad, instituto, centro: Escuela de Ingenieria Industrial de Toledo
Departamento: Area de Tecnologia Electrénica

Ciudad entidad realizacion: Toledo, Castilla-La Mancha, Espafa
Idioma de la asignatura: Espafiol

Tipo de docencia: Docencia oficial

Nombre de la asignatura/curso: Control Discreto

Categoria profesional: Ingeniero Industrial

Tipo de programa: Master oficial Tipo de docencia: Tedrica presencial
Tipo de asignatura: Troncal

Tipo de evaluacién: Encuesta

Titulacion universitaria: Master en Ingenieria Industrial

Curso que se imparte: 1

Fecha de inicio: 01/2018 Fecha de finalizacion: 06/2018
Tipo de horas/créditos ECTS: Créditos

N° de horas/créditos ECTS: 4,5

Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Facultad, instituto, centro: Escuela Superior de Ciencias Experimentales y Tecnologia
Departamento: Area de Tecnologia Electrénica

Ciudad entidad realizacion: Méstoles, Madrid, Comunidad de, Espafa

Entidad de evaluacién: Universidad Rey Juan Carlos

Ciudad entidad evaluacién: Mostoles, Madrid, Comunidad de, Espafia

Tipo de evaluacién: Encuesta

Tipo de entidad: Universidad

Calificacién obtenida: 4,4 Calificacion maxima posible: 5
Idioma de la asignatura: Espanol

Tipo de docencia: Docencia oficial

Nombre de la asignatura/curso: Fundamentos de Telecomunicaciones

Categoria profesional: Grado en Ingenieria Electrénica y Atomatica

Tipo de programa: Grado Tipo de docencia: Teodrica presencial
Tipo de asignatura: Optativa

Tipo de evaluacién: Encuesta

Titulacién universitaria: Grado en Ingenieria Electrénica y Automatica

Curso que se imparte: 4
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Fecha de inicio: 09/2017 Fecha de finalizacion: 01/2018
Tipo de horas/créditos ECTS: Créditos
N° de horas/créditos ECTS: 6

Entidad de realizacion: Universidad de Castilla-La Tipo de entidad: Universidad
Mancha

Facultad, instituto, centro: Escuela de Ingenieria Industrial de Toledo

Departamento: Area de Tecnologia Electrénica

Ciudad entidad realizacion: Toledo, Castilla-La Mancha, Espafa

Entidad de evaluacién: Universidad de Castilla-La Mancha

Ciudad entidad evaluacién: Toledo, Castilla-La Mancha, Espana

Tipo de evaluacién: Encuesta

Tipo de entidad: Universidad

Calificacion obtenida: 3.38 Calificacion maxima posible: 5
Idioma de la asignatura: Espaiol

Tipo de docencia: Docencia oficial

Nombre de la asignatural/curso: Instrumentacién Electréonica Avanzada

Categoria profesional: Grado en Ingenieria Electrénica y Automatica

Tipo de programa: Grado Tipo de docencia: Tedrica presencial
Tipo de asignatura: Optativa

Tipo de evaluacién: Encuesta

Titulacion universitaria: Grado en Ingenieria Electronica y Automatica

Curso que se imparte: 4

Fecha de inicio: 09/2017 Fecha de finalizacion: 01/2018
Tipo de horas/créditos ECTS: Créditos

N° de horas/créditos ECTS: 6

Entidad de realizacion: Universidad de Castilla-La Tipo de entidad: Universidad
Mancha

Facultad, instituto, centro: Escuela de Ingenieria Industrial de Toledo

Departamento: Area de Tecnologia Electrénica

Ciudad entidad realizacién: Toledo, Castilla-La Mancha, Espafa

Entidad de evaluacién: Universidad de Castilla-La Mancha

Ciudad entidad evaluacién: Toledo, Extra-Regio, Espana

Tipo de evaluacién: Encuesta

Tipo de entidad: Universidad

Calificacion obtenida: 3.18 Calificacion maxima posible: 5
Idioma de la asignatura: Espaiiol

Tipo de docencia: Docencia oficial

Nombre de la asignatura/curso: Control Discreto

Categoria profesional: Ingeniero Industrial

Tipo de programa: Master oficial Tipo de docencia: Tedrica presencial
Tipo de asignatura: Troncal

Tipo de evaluacion: Encuesta

Titulacion universitaria: Master en Ingenieria Industrial

Curso que se imparte: 1

Fecha de inicio: 01/2017 Fecha de finalizacion: 06/2017
Tipo de horas/créditos ECTS: Créditos

N° de horas/créditos ECTS: 4,5

Entidad de realizacién: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Facultad, instituto, centro: Escuela Superior de Ciencias Experimentales y Tecnologia
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Departamento: Area de Tecnologia Electrénica

Ciudad entidad realizaciéon: Méstoles, Madrid, Comunidad de, Espafa

Entidad de evaluacién: Universidad Rey Juan Carlos

Ciudad entidad evaluacion: Mostoles, Madrid, Comunidad de, Espafna

Tipo de evaluacion: Encuesta

Tipo de entidad: Universidad

Calificacion obtenida: 4,1 Calificacion maxima posible: 5
Idioma de la asignatura: Espafniol

Tipo de docencia: Docencia oficial

Nombre de la asignatura/curso: Fundamentos de Telecomunicaciones

Categoria profesional: Grado en Ingenieria Electrénica y Atomatica

Tipo de programa: Grado Tipo de docencia: Tedrica presencial
Tipo de asignatura: Optativa

Tipo de evaluacién: Encuesta

Titulacion universitaria: Grado en Ingenieria Electronica y Automatica

Curso que se imparte: 4

Fecha de inicio: 01/09/2015 Fecha de finalizacion: 31/01/2016
Tipo de horas/créditos ECTS: Créditos

N° de horas/créditos ECTS: 6

Entidad de realizacion: Universidad de Castilla-La Tipo de entidad: Universidad
Mancha

Facultad, instituto, centro: Escuela de Ingenieria Industrial de Toledo

Departamento: Area de Tecnologia Electrénica

Ciudad entidad realizacién: Toledo, Castilla-La Mancha, Espafa

Entidad de evaluacién: Universidad de Castilla-La Mancha

Ciudad entidad evaluacién: Toledo, Castilla-La Mancha, Espana

Tipo de evaluacién: Encuesta

Tipo de entidad: Universidad

Calificacion obtenida: 4.11 Calificacion maxima posible: 5
Idioma de la asignatura: Espafnol

Tipo de docencia: Docencia oficial

Nombre de la asignatura/curso: Instrumentacion Electronica Avanzada

Categoria profesional: Grado en Ingenieria Electrénica y Automatica

Tipo de programa: Grado Tipo de docencia: Teodrica presencial
Tipo de asignatura: Optativa

Tipo de evaluacién: Encuesta

Titulacion universitaria: Grado en Ingenieria Electronica y Automatica

Curso que se imparte: 4

Fecha de inicio: 01/09/2015 Fecha de finalizacion: 31/01/2016
Tipo de horas/créditos ECTS: Créditos

N° de horas/créditos ECTS: 6

Entidad de realizacion: Universidad de Castilla-La Tipo de entidad: Universidad
Mancha

Facultad, instituto, centro: Escuela de Ingenieria Industrial de Toledo
Departamento: Area de Tecnologia Electrénica

Ciudad entidad realizacion: Toledo, Castilla-La Mancha, Espafia
Entidad de evaluacién: Universidad de Castilla-La Mancha

Ciudad entidad evaluacion: Toledo, Castilla-La Mancha, Espafa
Tipo de evaluacién: Encuesta
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Tipo de entidad: Universidad
Calificacion obtenida: 3.93 Calificacion maxima posible: 5
Idioma de la asignatura: Espanol

Direccion de tesis doctorales y/o trabajos fin de estudios

1 Titulo del trabajo: Integracién de un robot modular pseudoestacionario para la asistencia a la marcha
Tipo de proyecto: Trabajo fin de master
Codirector/a tesis: Antonio José del Ama Espinosa; Dolores Blanco Rojas

Entidad de realizacién: Universidad Carlos Ill de Tipo de entidad: Universidad
Madrid

Alumno/a: Emma Pérez Martin
Calificacién obtenida: 10
Fecha de defensa: 15/09/2025

Explicacién narrativa: Trabajo fin de master realizado en el marco del proyecto PID2021-1236570B-C32 -
NIMBLE. Se presenta la integracion electronica (comunicaciones, potencia y control) del sistema robotico modular
desarrollado en el proyecto. En el TFM se generan dos publicaciones: una revision publicada en IEEE Acess (DOI:
10.1109/ACCESS.2025.3552192) y otra en Actuators (DOI: 10.3390/act13090348) El TFM obtiene la calificacion
de 10 y se propone para premio extraordinario.

2 Titulo del trabajo: Disefio de interfaz mecanica para caracterizacion de interaccion humano-exoesqueleto e
integracion de estrategias de control para exoesqueleto de rehabilitacion
Tipo de proyecto: Trabajo fin de master
Codirector/a tesis: Antonio José del Ama Espinosa; Juan A. Castafo
Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos Tipo de entidad: Universidad
Alumno/a: Eugenio Manuel Espuela Dominguez
Calificacion obtenida: 9.4
Fecha de defensa: 08/09/2025
Explicacién narrativa: Trabajo fin de master derivado del proyecto NIMBLE (PID2021-1236570B-C32), del

cual soy IP. El alumno también realizé su TFG en el proyecto, y actualmente esta matriculado en la Escuela de
Doctorado para realizar su Tesis Doctoral en esta linea de investigacion.

3 Titulo del trabajo: A framework for the User-Centered Design of personalized hybrid wearable robots for gait
rehabilitation

Tipo de proyecto: Tesis Doctoral

Codirector/a tesis: Juan C. Moreno

Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos Tipo de entidad: Universidad
Ciudad entidad realizacion: Espana

Alumno/a: Diana Sofia Herrera Valenzuela

Calificacion obtenida: Sobresaliente

Fecha de defensa: 10/07/2024

Doctorado Europeo / Internacional: Si

Mencién de calidad: Si

Explicacién narrativa: Esta tesis doctoral se realiza en el marco del proyecto coordinado TAILOR
(RTI2018-097290-B-C31) del cual soy coordinador y del contrato FPI asociado al proyecto. La Tesis ha recibido
el premio 2024 a la mejor tesis doctoral realizada en el ambito de la bioingenieria otorgado por Springer en
colaboracién con el Grupo Tematico de Bioingenieria del Comité Espaiiol de Automatia (CEA).

4 Titulo del trabajo: Disefio de estrategias de control para terapias de rehabilitacion activa basadas en el uso de
exoesqueletos

Codirector/a tesis: Juan Alejandro Castano Pefna
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Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Alumnol/a: Eugenio Manuel Espuela Dominguez

Calificacion obtenida: Sobresaliente

Fecha de defensa: 2024

Titulo del trabajo: Diseno de un actuador mecanico para fisioterapia lumbar
Codirector/a tesis: Jesus Rodriguez Pérez

Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Alumno/a: Andrés Pérez Garcia

Calificacion obtenida: Aprobado

Fecha de defensa: 2024

Titulo del trabajo: Disefo, fabricacion, integracion y validaciéon de la estructura y mecanismo persiana para un
robot autonomo de desinfeccién

Codirector/a tesis: Alexander Cuadrado Conde

Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Alumno/a: Ricardo Hernan Serrano

Calificacion obtenida: Notable

Fecha de defensa: 2024

Titulo del trabajo: Nueva métrica multidimensional para la evaluacién integral de la marcha de personas con
lesién medular

Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos Tipo de entidad: Universidad
Alumno/a: Alba Martinez Moreno

Calificacion obtenida: Sobresaliente

Fecha de defensa: 2024

Titulo del trabajo: Design of an articulated prosthesis for transtibial amputation
Codirector/a tesis: Francisco Molina Rueda

Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Alumnol/a: Costa Diaz Sanchez

Calificacion obtenida: Notable

Fecha de defensa: 2023

Titulo del trabajo: Disefo conceptual, fabricacién y validacion de un estimulador electrénico multipropdsito para
aplicacion en red

Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad

Alumno/a: Emma Pérez Martin

Calificacion obtenida: Sobresaliente

Fecha de defensa: 2023

Titulo del trabajo: Enhancement of a low-cost 3D robotic arm prototype according to the requirements of upper
limb amputees

Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Alumnol/a: Ana Ana Lopez-Maroto Gonzalez-Pueblas

Calificacion obtenida: Sobresaliente

Fecha de defensa: 22/07/2022

Titulo del trabajo: Requerimientos para el disefo de exoesqueletos portables en base al disefio centrado en el
usuario

Codirector/a tesis: Diana Sofia Herrera Valenzuela
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Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Alumnol/a: Laur Diaz Pefia

Calificacion obtenida: Sobresaliente

Fecha de defensa: 22/07/2022

Titulo del trabajo: Application of machine learning methods to gait databases for spinal cord injury patients
Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos Tipo de entidad: Universidad

Alumnol/a: Raul Lopez Gonzalez

Calificacion obtenida: Notable

Fecha de defensa: 24/06/2022

Titulo del trabajo: DISENO Y VALIDACION DE LA INTEGRACION DE UN ACTUADOR ELASTICO
ROTACIONAL EN ORTESIS DE MIEMBRO INFERIOR COMERCIAL

Tipo de proyecto: Trabajo fin de master

Codirector/a tesis: Juan Camilo Moreno Sastoque

Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Alumno/a: Sheila Calvo Reviejo

Calificacion obtenida: Sobresaliente

Fecha de defensa: 09/06/2022

Explicacién narrativa: A este trabajo fin de master le fué otorgada una mencioén honorifica en la categoria
de Innovacién Tecnoldgica de la XIX Edicion de los Premios Fundacion Rodolfo Benito Samaniego
(https://www.fundacionrbs.org/actividades/premios-fundacion/item/324-premiados-edicion-2023)

Titulo del trabajo: Analysis of the immediate effects of a robotic therapy in the gait for patients with Cerebral
Palsy: a novel methodology

Codirector/a tesis: Eduardo Rocon de Lima

Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Alumno/a: Carlos Alcoba Nufiez

Calificacion obtenida: Sobresaliente

Fecha de defensa: 15/12/2021

Titulo del trabajo: Exploracién del control mediante biopotenciales de un exoesqueleto de miembro superior para
la asistencia al movimiento

Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Alumno/a: Maria Teresa Alonso Rodriguez
Fecha de defensa: 09/06/2020

Titulo del trabajo: Plan de negocio de kit de electrificacidon de bicicleta

Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos Tipo de entidad: Universidad
Alumno/a: Alvaro Marcos Carrizo

Fecha de defensa: 09/06/2020

Titulo del trabajo: Disefio y Evaluacion Cinematica de una Articulacién Mecanica para la Movilizacién del Tobillo
Tipo de proyecto: Proyecto Final de Carrera

Entidad de realizacion: Universidad de Castilla-La Tipo de entidad: Universidad
Mancha

Ciudad entidad realizacién: Toledo, Castilla-La Mancha, Espafa
Alumnol/a: Victor Gdbmez-Tavira Barbero

Identificar palabras clave: Ingenieria mecanica

Fecha de defensa: 25/06/2019
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18

19

20

21

22

Titulo del trabajo: Disefio de Ayudas Técnicas Sensorizadas para la Marcha
Tipo de proyecto: Proyecto Final de Carrera

Entidad de realizaciéon: Universidad de Castilla-La Tipo de entidad: Universidad
Mancha

Ciudad entidad realizacién: Toledo, Castilla-La Mancha, Espafa
Alumno/a: Daniel Rodriguez Castillo

Calificacion obtenida: 8.1

Identificar palabras clave: Bioinstrumentacion; Ingenieria mecanica
Fecha de defensa: 24/06/2019

Titulo del trabajo: Disefio Mecanico de un Exoesqueleto de Miembro Superior para la Articulacion del Codo
Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad

Ciudad entidad realizaciéon: Mostoles, Madrid, Comunidad de, Espana

Alumno/a: Mateo Gémez Villén

Identificar palabras clave: Ingenieria mecanica

Fecha de defensa: 17/06/2019

Titulo del trabajo: Desarrollo de aplicacion para el analisis de parametros de movimiento del tren sasuperior
Tipo de proyecto: Trabajo fin de master

Entidad de realizacion: Universitat de Valéncia Tipo de entidad: Universidad

Alumnol/a: Elisa Aragon Basanta

Calificacion obtenida: 9,8

Fecha de defensa: 23/07/2018

Explicacién narrativa: Este TFM se elabora como respuesta una necesidad de los Terapeutas Ocupacionales
del Hospital Nacional de Parapléjicos, centro donde en esa fecha desempefio mi labor profesional. El objetivo
era proporcionar un sistema y metodologia para realizar la evaluacion del movimiento de la extremidad superior
durante tareas especificas -por ejemplo, beber de un vaso- La dificultad de realizar la captura de movimiento
con sistemas de fotogrametria o video convencional hace que desarrollemos y validemos una aplicacién basada
en sensores inerciales, asi como una interfaz de usuario especifica, facilmente usable por persona clinico no
especializado. Fue calificado con matricula de honor.

Titulo del trabajo: Clinical application of the upper limb motion analysis during wheelchair propulsion

Entidad de realizacion: Universidad Politécnica de Tipo de entidad: Universidad
Madrid

Alumno/a: Blanca Larraga Garcia
Calificacién obtenida: 9
Fecha de defensa: 17/07/2018

Explicacién narrativa: Este trabajo se realiza para dotar de una metodologia de analisis del movimiento similar
al analisis clinico de la marcha, pero aplicada al movimiento de propulsion de la silla de ruedas, puesto que se
el movimiento realizado por la mayoria de pacientes del Hospital Nacional de Parapléjicos, donde desarrollo

mi labor profesional en esa época. Actualmente esta alumna es profesora ayudante doctor en la Universidad
Politécnica de Madrid, y secretaria académica del master en ingenieria biomédica de la misma universidad
(https://docencia.gbt.tfo.upm.es/)

Titulo del trabajo: Neuromuscular simulation of nerve transfer surgery in OpenSim

Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Tipo de entidad: Universidad
Madrid

Alumnol/a: Daniel Alvarez Sanchez-Bayuela
Calificacion obtenida: 9,7
Fecha de defensa: 02/07/2018
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Titulo del trabajo: Disefio de control de un exoesqueleto de brazo en un microcontrolador
Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Alumno/a: Ana de Pablos Marifio

Fecha de defensa: 01/06/2018

Titulo del trabajo: Analisis de la estabilidad de exoesqueletos robdticos

Entidad de realizacion: Universidad de Castilla-La Tipo de entidad: Universidad
Mancha

Alumno/a: Juan Francisco Estebaranz Llorente

Fecha de defensa: 15/02/2016

Titulo del trabajo: Disefio y validacion de una plataforma de integracion de sistemas robéticos, neuroprotésicos y
de monitorizacién del movimiento para la rehabilitacion de la marcha en lesionados medulares

Tipo de proyecto: Trabajo fin de master

Entidad de realizaciéon: Universidad Carlos Il de Tipo de entidad: Universidad

Madrid

Alumnol/a: Elisa Pifiuela Martin

Calificacion obtenida: Notable

Fecha de defensa: 09/2015

Explicacién narrativa: El objetivo del Trabajo Fin de Master fué el disefo y validacion de una plataforma
hardware/software de bajo coste para la integracion de tecnologias avanzadas en rehabilitacion de la marcha:
exoesqueletos, neuroprotesis y sistemas de monitorizacion inercial. Desarrollado en la Unidad de Biomecanica
y Ayudas Técnicas del Hospital Nacional de Parapléjicos bajo mi direccion, en el marco de los proyectos

BioMot (FP7-ICT-2013-10-611695) —en el que fui Investigador Principal— y HYPER (CSD2009-00067,
Consolider-Ingenio 2010). El dispositivo garantizé sincronizacion robusta y control en tiempo real de dispositivos
heterogéneos. Incluyé desarrollo de librerias de comunicacion, diseio de PCB y validacion funcional en
escenarios clinicos. Esta plataforma ha servido como infraestructura para multiples experimentos y proyectos
posteriores, acelerando la investigacion en terapias hibridas personalizadas y reduciendo costes y tiempos de
desarrollo.

Titulo del trabajo: Modelizacion de la Estimulacion Eléctrica Neuromuscular. Relacion entre parametros de
estimulacioén y caracteristicas biomecanicas

Entidad de realizacion: Universidad de Valladolid Tipo de entidad: Universidad
Alumnol/a: Elisa Pifuela Martin
Fecha de defensa: 06/2014

Tutorias académicas de estudiantes

Nombre del programa: Cooperacién educativa

Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Tipo de entidad: Universidad
Madrid

Ciudad entidad realizacién: Toledo, Castilla-La Mancha, Espafa
N° de horas/créditos ECTS reconocidos: 320

N° de alumnos/as tutelados/as: 1

Tutoria Reglada: Si

Explicaciéon Narrativa: Actué como tutor empresarial de las practicas curriculares realizadas por el alumno Juan
Laguna Maqueda, de la Universidad Carlos Ill, del Grado en Ingenieria Biomédica, en el afio 2015 por un total de
320 horas.

Nombre del programa: Cooperacion educativa

Entidad de realizacion: Universidad Politécnica de Tipo de entidad: Universidad
Madrid
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N° de horas/créditos ECTS reconocidos: 270

N° de alumnos/as tutelados/as: 1

Tutoria Reglada: Si

Explicaciéon Narrativa: Actué como tutor empresarial de las practicas curriculares realizadas por la alumna Blanca

Larraga Garcia, de la Universidad Politécnica de Madrid, del Master en Ingenieria Biomédica, durante el curso
2017/2018 por un total de 270 horas.

3 Nombre del programa: Cooperacion educativa
Entidad de realizaciéon: Fundacion José Ortega y Tipo de entidad: Fundacion
Gasset - Gregorio Marafon
N° de alumnos/as tutelados/as: 3
Tutoria Reglada: Si

Explicaciéon Narrativa: Actué como supervisor de practicas en el Programa de Psychology and Research de
alumnos de grado de la Universidad de Minnesota, en el durante junio y julio de 2018

4 Nombre del programa: Direccion de trabajos fin de carrera
Entidad de realizacién: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
N° de horas/créditos ECTS reconocidos: 240
N° de alumnos/as tutelados/as: 20
Tutoria Reglada: Si
Explicacién Narrativa: He dirigido y codirigido mas de 20 trabajos fin de grado desde el curso 2013/2014, en
diversas universidades y en colaboracion con otros grupos de investigacion -CAR-CSIC, Universidad politécnica de
Madrid, Universidad Carlos Ill, Universidad de Valladolid, etc.- Las tematicas de los TFGs estan relacionadas con
el disefo y evaluacion de tecnologias para el apoyo a la discapacidad y la rehabilitacién motora, desde el disefio
de nuevas ayudas técnicas, hasta la modelizacion de sistemas bioldgicos, pasando por el control de dispositivos
robaéticos.

5 Nombre del programa: Jornada de orientacion universitaria
Entidad de realizacion: Ayuntamiento de coslada Tipo de entidad: Ayuntamiento
Frecuencia de la actividad: 2
Tutoria Reglada: No

Explicaciéon Narrativa: Sesion formativa sobre orientacion universitaria a alumnos de secundaria y bachillerato los
afos 2023 y 2024

6 Nombre del programa: Jornada de orientacion universitaria

Entidad de realizacién: Junta de Comunidades de Tipo de entidad: IES Diego Jesus Jiménez
Castilla - La Mancha

Frecuencia de la actividad: 1
Tutoria Reglada: No
Explicaciéon Narrativa: Charla sobre orientacion universitaria a alumnos de secundaria y bachillerato

7 Nombre del programa: Programa de orientacién preuniversitaria
Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos Tipo de entidad: Universidad
Frecuencia de la actividad: 3
Tutoria Reglada: Si

Explicaciéon Narrativa: Participé en el Programa de Orientacion Preuniversitaria, el cual abarca las siguientes
actividades a lo largo del curso académico: Sesion Informativa en Centros de Secundaria. Feria Educativa en Centros
e instituciones. Visitas guiadas a campus de la URJC. Jornadas sobre el acceso a la Universidad (EvAU). Salén
Internacional del estudiante y oferta educativa: AULA. Jornadas de Puertas Abiertas URJC.
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8 Nombre del programa: Tutorizacion de PFC y TFG
Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
N° de horas/créditos ECTS reconocidos: 240
N° de alumnos/as tutelados/as: 20
Tutoria Reglada: Si
Explicaciéon Narrativa: Tutor de los siguientes Proyectos Final de Carrera (1) y Trabajos Fin de Grado (19), 240
ECTS en total: - Titulo: Modelizaciéon de la Estimulacion Eléctrica Neuromuscular. Relacion entre parametros de
estimulacién y caracteristicas biomecanicas. Alumno: Elisa Pifiuela Martin. Universidad de Valladolid (2014) - Titulo:
Analisis de la estabilidad de exoesqueletos robdticos. Alumno: Juan Francisco Estebaranz Llorente. Universidad de
Castilla-La Mancha (2016) - Titulo: Disefio de control de un exoesqueleto de brazo en un microcontrolador. Alumno:
Ana de Pablos Marifio. Universidad Rey Juan Carlos (2018) - Titulo: Neuromuscular simulation of nerve transfer
surgery in OpenSim. Alumno: Daniel Sanchez Bayuela. Universidad Carlos Ill (2018) - Titulo: Disefio Mecanico de
un Exoesqueleto de Miembro Superior para la Articulacion del Codo. Alumno: Mateo Gémez Villén. Universidad Rey
Juan Carlos (2019) - Titulo: Disefio de Ayudas Técnicas Sensorizadas para la Marcha. Alumno: Daniel Rodriguez
Castillo. Universidad de Castilla-La Mancha (2019) - Titulo: Disefo y Evaluacion Cinematica de una Articulacion
Mecanica para la Movilizacién del Tobillo. Alumno: Victor Gémez-Tavira. Universidad de Castilla-La Mancha (2019)
- Titulo: Plan de negocio de kit de electrificacién de bicicleta. Alumno: Alvaro Marcos Carrizo. Universidad Rey Juan
Carlos (2020) - Titulo: Exploracion del control mediante biopotenciales de un exoesqueleto de miembro superior
para la asistencia al movimiento. Alumno: Maria Teresa Alonso Rodriguez. Universidad Rey Juan Carlos (2020)
- Titulo: Analysis of the immediate effects of a robotic therapy in the gait for patients with Cerebral Palsy: a novel
methodology. Alumno: Carlos Alcoba Nufez. Universidad Rey Juan Carlos (2021) - Titulo: Application of machine
learning methods to gait databases for spinal cord injury patients. Alumno: Raul Lépez Gonzalez. Universidad
Rey Juan Carlos (2022) - Titulo: Requerimientos para el disefio de exoesqueletos portables en base al diseno
centrado en el usuarios. Alumno: Laura Diaz Pefia. Universidad Rey Juan Carlos (2022) - Titulo: Enhancement of a
low-cost 3D robotic arm prototype according to the requirements of upper limb amputees. Alumno: Ana Lépez-Maroto
Gonzalez-Pueblas. Universidad Rey Juan Carlos (2022) - Titulo: Disefio conceptual, fabricaciéon y validacion de un
estimulador electrénico multipropésito para aplicacion en red. Alumno: Emma Pérez Martin. Universidad Rey Juan
Carlos (2023) - Titulo: Design of an articulated prosthesis for transtibial amputation. Alumno: Costa Diaz Sanchez.
Universidad Rey Juan Carlos (2023) - Titulo: Disefio de estrategias de control para terapias de rehabilitacion activa
basadas en el uso de exoesqueleto. Alumno: Eugenio Manuel Espuela Dominguez. Universidad Rey Juan Carlos
(2024) - Titulo: Disefo, fabricacion, integracion y validacion de la estructura y mecanismo persiana para un robot
autéonomo de desinfeccion. Alumno: Ricardo Hernan Serrano. Universidad Rey Juan Carlos (2024) - Titulo: Disefio
de un actuador mecanico para fisioterapia lumbar. Alumno: Andrés Pérez Garcia. Universidad Rey Juan Carlos
(2024) - Titulo: Nueva métrica multidimensional para la evaluacion integral de la marcha de personas con lesion
medular. Alumno: Alba Martinez Moreno. Universidad Rey Juan Carlos (2024)

Cursos y seminarios impartidos

1 Tipo de evento: Curso
Nombre del evento: Tecnologias para la discapacidad y la rehabilitacién: una perspectiva desde la ingenieria
Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Objetivos del curso: En este curso se pretende dar una vision introductoria sobre las tecnologias robéticas de
asistencia al movimiento, las técnicas biomecanicas para su disefio y evaluacion, asi como otras tecnologias de
apoyo a la discapacidad motora y control de entorno. Contara con ponencias de destacados investigadores y
empresas quienes compartirdn sus ultimos avances y experiencias en el desarrollo de estas tecnologias. Estas
ponencias proporcionaran a los participantes una vision profunda y actualizada de las tendencias y desafios en el
campo de las tecnologias de asistencia. También se llevaran a cabo talleres practicos de configuracion y uso de
dispositivos de asistencia, proporcionando a los participantes una experiencia directa y aplicada en el manejo de
estas herramientas. Estos talleres permitiran a los participantes familiarizarse con las tecnologias mas avanzadas
y aprender a utilizarlas de manera efectiva para mejorar la calidad de vida de las personas con discapacidad. La
combinacion de teoria y practica en el curso asegurara que los participantes adquieran una comprension completa
y equilibrada de los principios y aplicaciones de las tecnologias de asistencia.
Horas impartidas: 16
Fecha de imparticion: 04/07/2024
Tipo de participacion: Organizativo - Presidente Comité
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Tematica: Otra Temactica

2 Tipo de evento: Jornada
Nombre del evento: Perspectiva historica del desarrollo de exoesqueletos para la asistencia del movimiento.

Entidad organizadora: Universidad de Castilla-La Tipo de entidad: Universidad
Mancha

Horas impartidas: 1
Fecha de imparticion: 09/02/2024
Tematica: Otra Temactica

3 Tipo de evento: Seminario
Nombre del evento: Understanding the role of robotic exoskeletons for walking rehabilitation
Entidad organizadora: Universidad de Padova
Horas impartidas: 1
Fecha de imparticion: 25/05/2023

4 Tipo de evento: Seminario
Nombre del evento: Understanding the role of robotic exoskeletons for walking rehabilitation
Entidad organizadora: Universidad de Milan-Bicocca
Horas impartidas: 1
Fecha de imparticion: 22/05/2023

5 Tipo de evento: Curso

Nombre del evento: Realidades de la Ingenieria Biomédica: de la Ingenieria de Rehabilitacion al diagnostico por
imagen. XXIII Cursos de Verano de la Universidad Rey Juan Carlos.

Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Horas impartidas: 16

Fecha de imparticion: 04/06/2022

Tipo de participacion: Organizativo - Comité cientifico y organizador

Tematica: Otra Temactica

6 Tipo de evento: Jornada
Nombre del evento: VIl Jornadas sobre Neurorrehabilitacién y Control Motor
Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Perfil de destinatarios/as: Estudiantes de posgrado en rehabilitacion fisica, fisioterapia, terapia ocupacional
Horas impartidas: 1
Fecha de imparticion: 08/10/2021
Tipo de participacion: Participativo - Ponencia invitada / Keynote

7 Tipo de evento: Jornada
Nombre del evento: VIl Jornadas sobre neurorehablitacion y control motor
Ciudad entidad organizadora: Alcorcon, Madrid, Comunidad de, Espaia
Entidad organizadora: Facultad de ciencias de la salud Tipo de entidad: Universidad
Horas impartidas: 1
Fecha de imparticion: 08/10/2021

8 Tipo de evento: Curso
Nombre del evento: Exoesqueleto de rehabilitacion de tobillo MEXO

Entidad organizadora: Instituto Nacional de Tecnologia Tipo de entidad: Agencia Estatal
Industrial

Horas impartidas: 1
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Fecha de imparticion: 19/11/2019
Tematica: Otra Temactica

Tipo de evento: Jornada

Nombre del evento: Seminario de la Unidad de Neurorehabilitacion, Biomécanica y Funcion Sensitivo-Motora
Entidad organizadora: Instituto de Neurobiologia Tipo de entidad: Agencia Estatal

Ramoén y Cajal

Horas impartidas: 1

Fecha de imparticion: 27/04/2017

Tematica: Otra Temactica

Tipo de evento: Sesién clinica

Nombre del evento: Experiencia de un proyecto europeo. El proyecto Biomat

Entidad organizadora: Hospital Nacional de Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Parapléjicos

Horas impartidas: 1

Fecha de imparticion: 05/06/2014

Tematica: Otra Temactica

Tipo de evento: Curso

Nombre del evento: Avances tecnoldgicos en la neurorrehabilitacion de lesionados medulares
Entidad organizadora: Universidad Francisco de Vitoria Tipo de entidad: Universidad

Horas impartidas: 1

Fecha de imparticion: 08/11/2013

Tematica: Otra Temactica

Tipo de evento: Sesion clinica

Nombre del evento: Terapia de la marcha hibrida para pacientes con gestion de la fatiga para personas con
lesion medular

Entidad organizadora: Hospital Nacional de Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Parapléjicos

Horas impartidas: 1

Fecha de imparticion: 17/10/2013

Tematica: Otra Temactica

Tipo de evento: Jornada

Nombre del evento: Bioingenieria e imagen médica

Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad

Perfil de destinatarios/as: Estudiantes de ultimo curso de ingenieria biomédica

Horas impartidas: 1 Idioma en que se impartié: Espaniol
Fecha de imparticiéon: 24/06/2013

Autor de correspondencia: Si

Tematica: Otra Temactica

Tipo de evento: Sesioén clinica

Nombre del evento: Exoesqueleto hibrido Rehabot. Resultados de las primeras experiencias con pacientes
Entidad organizadora: Hospital Nacional de Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Parapléjicos

Horas impartidas: 1

Fecha de imparticion: 28/02/2013

Tematica: Otra Temactica
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15

16

17

Tipo de evento: Curso

Nombre del evento: | Curso de sedestacion y movilidad en silla de ruedas

Entidad organizadora: Hospital Nacional de Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Parapléjicos

Horas impartidas: 2

Fecha de imparticion: 20/05/2010

Tematica: Otra Temactica

Tipo de evento: Sesién clinica

Nombre del evento: Robotica y discapacidad. Proyecto Rehabot

Entidad organizadora: Hospital Nacional de Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Parapléjicos

Horas impartidas: 1

Fecha de imparticion: 03/12/2009

Tematica: Otra Temactica

Tipo de evento: Sesiodn clinica

Nombre del evento: Investigacion y servicios en la unidad de biomecanica

Entidad organizadora: Hospital Nacional de Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Parapléjicos

Horas impartidas: 1

Fecha de imparticion: 03/04/2008

Tematica: Otra Temactica

Material y otras publicaciones docentes o de caracter pedagégico

Angel Torrado-Carvajal; Antonio José del Ama Espinosa; Borja Rodriguez-Vila; Susana Borromeo. Entendiendo
las Imagenes por Resonancia Magnética a Través de la Teoria de Control: Objetos de Aprendizaje para Analizar
la Resonancia Magnética a Través de Modelos de Primer Orden, Llbro de abstracts de las IX Jornadas de
Innovacion Docente de la universidad Rey Juan Carlos.

Nombre del material: Llbro de abstracts de las IX Jornadas de Innovacion Docente de la universidad Rey Juan
Carlos

Fecha de elaboracion: 23/11/2024

Tipo de soporte: Articulo/s

Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de articulo en revista con comité evaluador de admision externo
Autor de correspondencia: No

Posiciéon de firma: 2

Antonio José del Ama Espinosa; Enrique Hernandez Balaguera. Coleccién de problemas
y practicas de la asignatura de Control Discreto, 29/03/2023. Disponible en Internet en:
<https://burjcdigital.urjc.es/items/c0c2d4da-8267-494f-a5e5-08545d0e7 cba/full>.

Nombre del material: Material de clase en abierto
Perfil de destinatarios/as: Estudiantes de Master
Fecha de elaboracion: 29/03/2023

Tipo de soporte: Apuntes

Autor de correspondencia: Si

Antonio José del Ama Espinosa; Enrique Hernandez Balaguera. Coleccion de
examenes de la asignatura Control Discreto, 16/01/2023. Disponible en Internet en:
<https://burjcdigital.urjc.es/items/e81ae132-16d6-42ab-914c-defc4d2cda28>.
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Nombre del material: Material de clase en abierto
Perfil de destinatarios/as: Estudiantes de Master
Fecha de elaboracion: 16/01/2023

Tipo de soporte: Apuntes

Autor de correspondencia: Si

4 Antonio José del Ama Espinosa; Enrique Hernandez Balaguera. Transparencias
de la asignatura de Control Discreto, 16/01/2023. Disponible en Internet en:
<https://burjcdigital.urjc.es/items/793a93e4-85b2-4344-9eea-5e0ffd239b19>.

Nombre del material: Material de clase en abierto
Perfil de destinatarios/as: Estudiantes de Master
Fecha de elaboracion: 16/01/2023

Tipo de soporte: Apuntes

Autor de correspondencia: Si

5 Silvia Ceruelo Abajo; Antonio José del Ama Espinosa; Maria Angeles Alcaraz; Maria del Mar Atienza; Elisa
Perez Dolado. Estimulacién eléctrica neuromuscular en la lesién medular espinal, Lesién Medular: Enfoque
multidisciplinario. pp. 45 - 51. Editorial Médica Panamericana. 09/2020. ISBN 978-84-9110-632-6

Nombre del material: Capitulo de libro

Perfil de destinatarios/as: Estudiantes de grado y master en bioingenieria, ingenieria de rehabilitacion, y
estudiantes de fisioterapia

Fecha de elaboracion: 09/2020
Tipo de soporte: Capitulos de libros
Autor de correspondencia: No

6 Angel Gil Agudo; Enrique Pérez Rizo; Antonio José del Ama Espinosa. La marcha en la lesién medular, La
marcha humana biomecanica evaluacion y patologia. pp. 121 - 128. Editorial Médica Panamericana. 01/2020.
ISBN 978-84-9110-405-6

Nombre del material: Capitulo de libro

Perfil de destinatarios/as: Estudiantes de grado y master en bioingenieria, ingenieria de rehabilitacion, y
estudiantes de fisioterapia

Fecha de elaboracion: 01/2020
Tipo de soporte: Capitulos de libros

7 Juan Camilo Moreno Sastoque; Samer Mohammed; Nitin Sharma; Antonio José del Ama Espinosa. Hybrid
Wearable Robotic Exoskeletons for Human Walking, Wearable Robotics, Systems and Applications. pp. 347 - 364.
Elsevier Academic Press. 12/2019. ISBN 978-0-12-814659-0

Nombre del material: Capitulo de libro

Perfil de destinatarios/as: Estudiantes de master y doctorado en bioingenieria, Ingenieria mecanica, electronica
0 automatica e ingenieria de rehabilitiacion

Fecha de elaboracion: 2019

Tipo de soporte: Capitulos de libros

Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de capitulo de libro
DOI: 10.1016/B978-0-12-814659-0.00018-7

Posicion de firma: 4

8 Filipe Oliveira Barroso; Alejandro Pascual Valdunciel; Diego Toricelli; Antonio José del Ama Espinosa; Jozsef
Laczko; José Luis Pons Rovira. Noninvasive Modalities Used in Spinal Cord Injury Rehabilitation, Spinal Cord
Injury Therapy. pp. 95 - 114. InTech Open. 21/01/2019. ISBN 978-1-78984-161-9

Nombre del material: Capitulo de libro
Perfil de destinatarios/as: Estudiantes de posgrado y doctorado en Bioingenieria e Ingenieria de Rehabilitacion
Fecha de elaboracion: 2019
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10

11

12

Tipo de soporte: Capitulos de libros

Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de capitulo de libro
DOI: 10.5772/intechopen.83654

Posicion de firma: 5

Antonio José del Ama Espinosa; Alicia Cuesta; Vijaykumar Rajasekaran; Fernando Trincado Alonso; HyunKi In;
David Reinkesmeyer. Robotic Rehabilitation: Ten Critical Questions about Current Status and Future Prospects
Answered by Emerging Researchers, Emergin Therapies in Neurorrehabilitation. pp. 189 - 205. (Alemania):
Springer Berlin Heidelberg. 2014. ISSN 2195-3562, ISBN 978-3-642-38555-1

Nombre del material: Capitulo de libro

Perfil de destinatarios/as: Estudiantes de grado y master en Bioingenieria e Ingenieria de rehabilitacion
Fecha de elaboracion: 2014

Tipo de soporte: Capitulos de libros

Grado de contribucion: Autor/a o coautor/a de capitulo de libro

Autor de correspondencia: Si

DOI: 10.1007/978-3-642-38556-

Posicion de firma: 1

Stefan Lambretch; Antonio José del Ama Espinosa. Human movement analysis with inertial sensors, Emergin
Therapies in Neurorrehabilitation. pp. 305 - 328. (Alemania): Springer Berlin Heidelberg. 2014. ISSN 2195-3562,
ISBN 978-3-642-38555-1

Nombre del material: Capitulo de libro

Perfil de destinatarios/as: Estudiantes de grado y méaster en bioingenieria e Ingenieria de Rehabilitacion.
Fecha de elaboracion: 2014

Tipo de soporte: Capitulos de libros

Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de capitulo de libro

Autor de correspondencia: Si

DOI: 10.1007/978-3-642-38556-

Posicion de firma: 2

Antonio José del Ama Espinosa; Juan Camilo Moreno Sastoque; Angel Gil Agudo; José Luis Pons Rovira.
Neurorrobotic and hybrid approaches for gait rehabilitation in spinal cord injury, Spinal Cord Injuries. Causes, Risk
Factors and Management. pp. 289 - 308. Nova Science Publishers. 11/2012. ISBN 978-1-62081-866-4

Nombre del material: Capitulo de libro

Perfil de destinatarios/as: Estudiantes de master y doctorado en bioingenieria, Ingenieria mecanica, electronica
o automatica e ingenieria de rehabilitiacidn

Fecha de elaboracion: 2012

Tipo de soporte: Capitulos de libros

Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de capitulo de libro
Autor de correspondencia: Si

Posicién de firma: 1

Angel Gil Agudo; Antonoi José del Ama Espinosa. Analisis biomecanico de la propulsién de la silla de ruedas,
Neurorrehabilitacion. Métodos especificos de valoracion y tratamiento. pp. 193 - 202. Madrid, Comunidad de
(Espana): Editorial Medica Panamericana. 2012. ISBN 978-84-9835-410-2

Nombre del material: Capitulo de libro

Fecha de elaboracion: 2012

Tipo de soporte: Libro

Grado de contribucion: Autor/a o coautor/a de capitulo de libro
Posicién de firma: 2
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13 Angel Gil Agudo; Antonio José del Ama Espinosa; Ana de los Reyes Guzman; Alberto Bernal Sahun; Eduardo
Rocon de Lima. Applications of Upper Limb Biomechanical Models in Spinal Cord Injury Patients, Biomechanics in
Applications. (Croacia): In Tech. 01/08/2011. ISBN 978-953-307-969-1

Nombre del material: Capitulo de libro

Fecha de elaboracion: 2011

Tipo de soporte: Capitulos de libros

Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de capitulo de libro
Posicion de firma: 2

Proyectos de innovacién docente

1 Titulo del proyecto: Fomento de adquisicion de las competencias especificas del Grado en Ingenieria Electronica
Industrial y Atomatica y el Grado en Ingenieria de Tecnologias Industriales y el Master Universitario en Ingenieria
Industrial a través de la coordinacion transversal entre asignaturas: aplicacion al control de maquinas eléctricas
Tipo de participacion: Miembro de equipo
Tipo duracion relacién laboral: De duracion indeterminada o indefinida
Entidad financiadora: Universidad Rey Juan Carlos Tipo de entidad: Universidad
Tipo de convocatoria: Competitivo
Fecha de inicio-fin: 01/09/2022 - 31/08/2023 Duracién: 1 afo

2 Titulo del proyecto: Disefio del Master Universitario en Ingenieria para la Discapacidad y la Rehabilitacion

Tipo de participacion: Coordinador

Aportacion al proyecto: Desde mi incorporacion a la Universidad Rey Juan Carlos, he promovido la creacion
del Master Universitario en Ingenieria para la Discapacidad y la Rehabilitacion (MUIDyR), un plan de estudios
innovador y Unico en Espafia. La motivacién surge de mi experiencia investigadora en analisis del movimiento
humano y robotica vestible, que evidencio la necesidad de formar ingenieros especializados en tecnologias para
la discapacidad, un sector estratégico para la sociedad y con escasez de profesionales cualificados. Este master
responde a esa carencia, ofreciendo formacién avanzada en tecnologias de apoyo y rehabilitacion sensorial
y motora, integrando competencias técnicas y clinicas. Liderando el disefio y verificacion por la Fundacion
Madrid+D, he asumido la implantacion y direccion del programa. Este mérito refleja complejidad organizativa,
interdisciplinariedad y transferencia del conocimiento investigador al ambito docente, contribuyendo a la creacion
de un titulo pionero que impacta directamente en la mejora de la calidad de vida de las personas con
discapacidad. https://www.urjc.es/estudios/master/9587-master-universitario-en-ingenieria-para-la-discapacidad-y-
la-rehabilitacion

Régimen de dedicacion: Tiempo completo

Nombre del investigador/a principal (IP): Antonio José del Ama Espinosa

Entidad financiadora: Universidad Rey Juan Carlos Tipo de entidad: Universidad
Entidad/es participante/s:

Universidad Rey Juan Carlos Tipo de entidad: Universidad

Fecha de inicio: 01/09/2020

Eventos con intervenciones orientadas a la formacion docente

Nombre del evento: Il Jornadas de Cultura Libre

Tipo de evento: Congreso

Fecha de presentacién: 21/03/2024

Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Acelerando el disefio hardware con hardware libre.
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Otras actividades/méritos no incluidos en la relacion anterior

1 Descripcion de la actividad: Taller en las Il Jornadas de Sostenibilidad de la ESCET
Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Fecha de finalizacion: 17/10/2024

2 Descripcion de la actividad: Il Jornadas Nuevas Realidades de la Ingenieria Biomédica: de la Ingenieria para la
Discapacidad a la Imagen Médica
Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Fecha de finalizacién: 21/04/2023

3 Descripcion de la actividad: Experto en la elaboracién del informe de declaracion de equivalencia al nivel
académico del titulo de Doctor
Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Fecha de finalizacion: 01/12/2022

4 Descripcién de la actividad: Co-organizador del Curso de Verano: Realidades de la Ingenieria Biomédica: de la
Ingenieria de Rehabilitacion al diagnéstico por imagen
Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Fecha de finalizacion: 06/07/2022

5 Descripcion de la actividad: Miembro del Grupo de Innovacién Docente: Docencia Desde el Disefio en
Tecnologia Electrénica
Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos  Tipo de entidad: Universidad
Fecha de finalizacion: 2022

Pluralidad, interdisciplinariedad y complejidad docente

Desde 2011 he impartido docencia en cuatro universidades (Pontificia Comillas, CEU San Pablo,
UCLM y URJC), en grado y master, acumulando mas de 1.700 horas en 11 titulaciones (7 de grado
y 4 de master) y 14 asignaturas distintas (8 en grado y 6 en master), con grupos de entre 8 y 60
estudiantes y valoraciones superiores a 4/5, reconocidas con dos cartas del Rector. Esta pluralidad
incluye materias como Instrumentacion Electronica Avanzada, Fundamentos de Telecomunicaciones,
Regulacion Automatica | y Il, Control Discreto, Ingenieria Hospitalaria, Fundamentos de Biomecanica
y, desde 2025/26, asignaturas del Master Universitario en Ingenieria para la Discapacidad y la
Rehabilitacion (MUIDyR), que dirijo (Analisis del Movimiento, Robdtica Vestible, ademas de la
coordinacion de Practicas Externas y TFM). M investigacion en analisis del movimiento humano
y robotica vestible alimenta directamente la docencia, aportando ejemplos y casos practicos que
conectan la teoria con la aplicacion clinica e industrial, enriqueciendo la formacién del alumnado y
asegurando una ensefianza basada en la evidencia y la innovacion tecnologica.

La interdisciplinariedad se refleja en la integracibn de &reas como automatica, electronica,
biomecanica y tecnologias asistivas, aplicando recursos como Matlab/Simulink, instrumentacion
biomédica, IMUs y plataformas robdticas, junto con metodologias activas (aula invertida, aprendizaje
basado en proyectos y aprendizaje-servicio en TFM). Aproximadamente el 30% de las asignaturas
incorporan estas metodologias. La complejidad docente se evidencia n el disefio, implementacion
y direccién del MUIDyR, asi como en la creacion e implantacion de cinco asignaturas nuevas
(Regulaciéon Automatica | y Il, Instrumentacion y Control, Control Discreto y Analisis del Movimiento),
la elaboracion de guias docentes, la coordinacion vertical y horizontal, y la gestién de practicas
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externas y TFM en entornos hospitalarios e industriales. El disefio e implantacion del MUIDyR anade
un componente organizativo y metodologico avanzado, alineado con estandares de calidad.

Experiencia cientifica y tecnolégica

Grupos/equipos de investigacion, desarrollo o innovacion

1 Nombre del grupo: Grupo de Investigacion de Alto Rendimiento en Sistemas y Tecnologias para la Bioingenieria
- BeST
Objeto del grupo: Investigacion y desarrollo de tecnologias para el apoyo a la discapacidad y la rehabilitacion de
trastornos neurologicos
Nombre del investigador/a principal (IP): Antonio José N° de componentes grupo: 12
del Ama Espinosa
Clase de colaboracién: Coautoria de proyectos y de su desarrollo
Ciudad de radicacion: Mostoles, Madrid, Comunidad de, Espafa
Entidad de afiliacion: Universidad Rey Juan Carlos Tipo de entidad: Universidad
Explicaciéon narrativa: El Grupo de Investigacion se dedica al desarrollo de tecnologias avanzadas en el ambito
de la bioingenieria. Creé el grupo el afio 2021, aglutinando tanto profesores noveles de reciente incorporacion a la
URJC como profesores consolidados cuyas lineas de investigacion se alinean con las lineas de investigacion que
he desarrollado durante mi trayectoria investigadora. En 2021 se consiguen 2 proyectos europeos “cascade funding”
(EUROBENCH-INTENTION, EUROBENCH-BenchBalance), en los que soy co-IP del primero de ellos y lidero la
concesion del proyecto PID2021-1236570B-C32. En la convocatoria de generacion del conocimiento 2021 y la red
de colaboracion FUSION (RED2022-134319-T). El grupo fue reconocido oficialmente el 22/12/2022, en convocatoria
competitiva de la URJC, como Grupo de Alto Rendimiento, la maxima categoria existente en funcion de la calidad
e impacto de la produccion cientifica. Actualmente se han conseguido otro proyecto coordinado, actuando como
coordinador (PID2024-1596090B-C31). He promovido la consecucion de proyectos por parte de los profesores
Ayudante Doctor integrantes del grupo en diversas convocatorias, hasta un total de 6 proyectos concedidos en la
actualidad. Durante este tiempo, 3 profesores han logrado la acreditacién a Profesor Titular gracias a las actividades
de investigacion del grupo, y es esperable que 3 mas lo consigan en los proximos meses.
Identificar palabras clave: Robots biomédicos; Disefo de robots; Robots personales; Interfase humano-robot;
Redes de sensores; Integracion de sistemas; Procesado y analisis de la sefial; Control de biosistemas y
bioprocesos; Fusién sensorial; Visidn por computador
Fecha de inicio: 22/12/2022 Duracién: 3 afios

2 Nombre del grupo: Investigacion en tecnologias robéticas centradas en el usuario para la rehabilitacion de la
marcha.
Objeto del grupo: Investigacion en Exoesqueletos Robdéticos para la Asistencia de la Marcha
N° de componentes grupo: 6
Clase de colaboracién: Coautoria de proyectos y de su desarrollo
Ciudad de radicacion: Espaiia
Entidad de afiliacion: Universidad Rey Juan Carlos Tipo de entidad: Universidad
N° de tesis dirigidas: 4
Explicaciéon narrativa: Desde 2013 hasta la actualidad lidero un grupo de investigacion mediante varios
proyectos competitivos como Investigador Principal (IP). Ejemplos destacados: - BioMot (EU FP7, Ref.
FP7-644695), ejecucion: 01/10/2013-30/09/2016 (3 anos). IP y coordinador del subproyecto de mi institucion.
Lidero la investigacion sobre interaccidon humano-exoesqueleto y gestiono los aspectos éticos, legales y de
proteccion de datos en experimentacion humana del consorcio. - EXTEND (EU H2020, Ref. 779982), ejecucion:
01/01/2018-30/06/2022 (3 afios y 6 meses). IP y coordinador del subproyecto. Lidero el desarrollo de control hibrido
de microimplantes neuromusculares junto al exoesqueleto. Responsable de la gestion ética, legal y de proteccion
de datos del proyecto completo, y representante ante la Agencia Espanola del Medicamento. - TAILOR (Ref.
RTI12018-097290-B-C31), ejecucion: 01/01/2019-31/12/2021 (3 afios). Coordinador e IP del proyecto. Desarrollamos
sistemas hibridos exoesqueleto-neuroestimulacion para asistencia de la marcha. Obtengo ademas un contrato
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FPI. - NIMBLE (Ref. PID2021-1236570B-C32), ejecucion: 01/09/2022-31/08/2025 (3 afos). IP del subproyecto
2, centrado en el desarrollo de un nuevo sistema robotico para asistencia a la marcha. - PRIME-NIMBLE (Ref.
P1D2024-1596090B-C31), ejecucion 01/09/2025-31/08/2028 (3 arios), IP del subproyecto 1 y coordinador del
proyecto coordinado. Proyecto derivado del anterior. Concedido un contrato FPI.

Identificar palabras clave: Robots biomédicos; Robots asistenciales; Disefio de robots; Interacciéon multimodal;
Programacion de robots; Integracion de sistemas; Sistema hibridos

Fecha de inicio: 01/10/2013

3 Nombre del grupo: Grupo de Bioingenieria
Objeto del grupo: Investigacion en bioingenieria y roboética de rehabilitacion
Nombre del investigador/a principal (IP): José Luis Pons Rovira
Clase de colaboracion: Coautoria de publicaciones

Entidad de afiliacion: CENTRO DE AUTOMATICAY Tipo de entidad: Agencia Estatal
ROBOTICA

Fecha de inicio: 04/2008

4 Nombre del grupo: Grupo de ingenieria neural
Objeto del grupo: Investigacion en bioingenieria y roboética de rehabilitacion
Clase de colaboracién: Coautoria de publicaciones
Entidad de afiliacion: Instituto de Neurobiologia Ramén Tipo de entidad: Agencia Estatal
y Cajal

Actividad cientifica o tecnoldgica

Proyectos de |+D+i financiados en convocatorias competitivas de Administraciones o
entidades publicas y privadas

1 Nombre del proyecto: Desarrollo de un sistema integrado controlable de estimulacién medular
transcutanea intermitente y asistencia roboética de la marcha para la neurorehabilitacion de la lesidon medular
Modalidad de proyecto: De investigacion y Ambito geografico: Nacional
desarrollo incluida traslacional
Grado de contribucién: Investigador/a
Entidad de realizacion: Instituto de Neurobiologia  Tipo de entidad: Agencia Estatal
Ramon y Cajal
Ciudad entidad realizacion: Arganda del Rey, Madrid, Comunidad de, Espana

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Julio Gémez Soriano; Antonio José del Ama
Espinosa; Juan Camilo Moreno Sastoque; Soraya Pérez Nombela; Diego Serrano Mufioz; Carolina
Redondo Galan

N° de investigadores/as: 6
Entidad/es financiadora/s:
Ministerio de Ciencia e Innovacion. Universidades Tipo de entidad: Instituto de Salud Carlos IlI

Tipo de participacion: Miembro de equipo

Nombre del programa: Proyectos de desarrollo tecnoldgico en salud
Fecha de inicio-fin: 01/01/2024 - 31/12/2026

Cuantia total: 171.600 €

Régimen de dedicacion: Tiempo parcial

2 Nombre del proyecto: NEUROBOT- Plataforma robdtica para terapia hibrida en pacientes post-ictus
Modalidad de proyecto: De investigacion y Ambito geografico: Autondmica
desarrollo incluida traslacional
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Grado de contribucién: Investigador/a

Entidad de realizacién: Universidad Rey Juan Tipo de entidad: Universidad

Carlos

Ciudad entidad realizacién: Espafa

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Julio Salvador Lora Millan; Juan Alejandro Castafio
Pena; Angel Torrado Carvajal; Eduardo Rocon de Lima; Francisco Molina Rueda; Antonio José del Ama
Espinosa

N° de investigadores/as: 6

Tipo de participacion: Miembro de equipo

Fecha de inicio-fin: 01/11/2024 - 31/10/2026

Cuantia total: 64.190 €

Régimen de dedicacion: Tiempo parcial

3 Nombre del proyecto: NIMBLE - Promoting neuroplastic mechanisms with modeling-based optimization of
a novel robot-assisted walking rehabilitation therapy

Modalidad de proyecto: De investigacion y Ambito geografico: Nacional
desarrollo incluida traslacional

Grado de contribucion: Coordinador/a cientifico/a

Entidad de realizacién: Universidad Rey Juan Tipo de entidad: Universidad
Carlos

Ciudad entidad realizacién: Méstoles, Madrid, Comunidad de, Espafa

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Josep Maria Font LIagunes; Susana Borromeo Lépez;
Antonio José del Ama Espinosa; Juan Camilo Moreno Sastoque

N° de investigadores/as: 16
Entidad/es financiadorals:
Ministerio de Ciencia e Innovacion Tipo de entidad: Ministerio

Tipo de participacion: Investigador principal

Nombre del programa: Proyectos de Generacion de Conocimiento
Cod. segun financiadora: PID2021-1236570B-C32

Fecha de inicio-fin: 01/09/2022 - 31/08/2025 Duracion: 3 afos

Entidad/es participante/s: Hospital Nacional de Parapléjicos; Instituto de Neurobiologia Ramoén y Cajal;
Universidad Rey Juan Carlos; Universitat Politecnica de Catalunya

Cuantia total: 486.783 € Cuantia subproyecto: 141.328 €
Régimen de dedicacion: Tiempo completo
Explicacién narrativa: Investigador principal de subproyecto 2

4 Nombre del proyecto: FUSION - Red Tematica sobre Fusidn de Tecnologias Robéticas y Estimulacion
Eléctrica Neuromuscular para Neurorrehabilitacion de Trastornos del Movimiento

Identificar palabras clave: Tratamiento de sefiales bioeléctricas; Modelado eléctrico de sistemas
biolégicos; Sensores para aplicaciones bioldgicas

Identificar palabras clave: Medicion de senales bioldgicas; Circuitos implantados en seres vivos;
Tratamiento de sefales bioeléctricas; Modelado eléctrico de sistemas biologicos; Interaccion entre campos
electromagnéticos y tejidos bioldgicos; Robots asistenciales

Modalidad de proyecto: De investigacion y Ambito geografico: Nacional
desarrollo incluida traslacional

Grado de contribucion: Coordinador/a cientifico/a

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Juan Camilo Moreno Sastoque; Antonio José del Ama
Espinosa; Eduardo Rocon de Il_ima; Josep Maria Font Llagunes; Miquel Doménech Argemi; Alvaro Gutiérrez
Martin; Julio Gémez Soriano; Angel Gil Agudo; Francisco Grandas Pérez; Joan Vidal Samsé

N° de investigadores/as: 31
Entidad/es financiadorals:
Ministerio de Ciencia e Innovacion. Investigacion Tipo de entidad: Agencia Estatal de Investigacion
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Tipo de participacion: Investigador principal

Nombre del programa: Ayudas a redes de investigacion del Programa Estatal para Impulsar la
Investigacion Cientifico-Técnica y su Transferencia, del Plan Estatal de Investigacion Cientifica, Técnica y
de Innovacién 2021-2023

Cdd. segun financiadora: RED2022-134319-T

Fecha de inicio-fin: 01/06/2023 - 31/05/2025 Duracién: 2 afios

Entidad/es participante/s: CENTRO DE AUTOMATICA Y ROBOTICA; FUNDACION GENERAL DE LA
UNIVERSIDAD POLITECNICA DE MADRID; Hospital General Universitario Gregorio Marafon; Hospital
Nacional de Parapléjicos; Institut Guttmann; Universidad Rey Juan Carlos; Universidad de Castilla-La
Mancha; Universitat Politecnica de Catalunya

Cuantia total: 32.400 € Cuantia subproyecto: 32.400 €

Explicaciéon narrativa: Esta red, en la que soy IP, surge como continuacién del proyecto coordinado del
Plan Estatal de [+D+i “Sistemas Modulares Robéticos y Neuroprotésicos Personalizables para la Asistencia
de la Marcha Patolégica (TAILOR)”, en el que actué como IP y coordinador, en el que se desarrollaron
sistemas modulares robéticos y neuroprotésicos personalizables para la asistencia de la marcha, asi como del
proyecto EU H2020 EXTEND -del que asimismo fui investigador principal-. La red FUSION tuvo como objetivo
mejorar y expandir a otras aplicaciones los resultados obtenidos en el los proyectos, estableciendo también
colaboraciones especificas con iniciativas estratégicas internacionales recientes como la red europea COST
Action on Wearable Robotics. En esta red se han realizado acciones de difusidn y publicaciones digidas a
personal clinico, con el objetivo de fomentar la adopcion y la investigacion clincia de los sistemas roboéticos
hibridos basados en neuroestimulacién muscular.

5 Nombre del proyecto: GAIT2CARE - Digitalizacion del cuidado de mayores mediante el andlisis de la
marcha

Ambito geografico: Nacional
Grado de contribucién: Investigador/a

Entidad de realizacion: CENTRO DE AUTOMATICA Tipo de entidad: Agencia Estatal
Y ROBOTICA

Ciudad entidad realizaciéon: Arganda del Rey, Madrid, Comunidad de, Espaia

Nombres investigad'ores principales (IP, Co-IP,...): Antonio Ramén Jiménez Ruiz; Fernando Seco
Granja; Marta Neira-Alvarez; Elisabeth Huertas-Hoyas; Antonio José del Ama Espinosa

N° de investigadores/as: 5
Entidad/es financiadorals:
Ministerio de Ciencia e Innovacion Tipo de entidad: Agencia Estatal de Investigacion

Tipo de participacion: Miembro de equipo

Nombre del programa: Proyectos Estratégicos Orientados a la Transicion Ecoldgica y a la Transicion
Digital

Fecha de inicio-fin: 01/12/2022 - 20/11/2024

Cuantia total: 146.395 €

Régimen de dedicacion: Tiempo parcial

6 Nombre del proyecto: ExoSen-SoC - Procesado sensorial basado en EMG para la evaluacion del control
con exoesqueletos mediante una arquitectura heterogénea basada en System on Chip

Modalidad de proyecto: De investigacion y Ambito geografico: Autonémica
desarrollo incluida traslacional

Grado de contribucién: Investigador/a

Entidad de realizacién: Universidad Rey Juan Tipo de entidad: Universidad

Carlos

Ciudad entidad realizacién: Espafa

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Ruben Nieto Capuchino; Alvaro Hernandez Alonso;
Pedro Rafael Fernandez Barbosa; Julio Salvador Lora Millan; Juan Alejandro Castafno Pefia; Susana
Borromeo Lopez; Maria del Carmen Pérez Rubio; Juan Jesus Garcia Dominguez; Antonio José del Ama
Espinosa
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N° de investigadores/as: 11

Tipo de participacion: Miembro de equipo
Fecha de inicio-fin: 01/01/2023 - 31/12/2023
Régimen de dedicacion: Tiempo parcial

7 Nombre del proyecto: EXOSTIM - Estimulacion Medular Transcutdanea combinada con Exoesqueleto
Robético para la Recuperacion de la Marcha a Través del Fomento de la Neuroplasticidad en Sujetos con
Lesiéon Medular Incompleta

Modalidad de proyecto: De investigacion y Ambito geografico: Autondmica
desarrollo incluida traslacional

Grado de contribucion: Coordinador/a cientifico/a

Entidad de realizacion: Hospital Nacional de Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Parapléjicos

Ciudad entidad realizacion: TOledo, Castilla-La Mancha, Espafna

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Antonio José del Ama Espinosa; Julio Gobmez-Soriano
N° de investigadores/as: 2 N° de personas/afio: 2

Tipo de participacion: Investigador principal

Nombre del programa: ayudas de la Consejeria de Educacion, Cultura y Deportes de Castilla La Mancha,
cofinanciadas por el Fondo Europeo de Desarrollo Regional (FEDER)

Céd. segun financiadora: SBPLY/19/180501/000316

Fecha de inicio-fin: 01/01/2020 - 30/09/2023 Duracién: 3 anos - 9 meses

Cuantia total: 65.338 € Cuantia subproyecto: 65.338 €

Explicaciéon narrativa: Proyecto coordinado en el que actio como IP del SP2. El objetivo principal del
proyecto es explorar los efectos de la aplicacidon combinada de estimulacion medular transcutanea y asistencia
roboética mediante exoesqueleto en la recuperacion funcional de pacientes con lesion medular incompleta. En
el SP2 que coordino se investiga como hibridar la asistencia robética del exoesqueleto con la estimulacion
medular, incluyendo el control de ambos dispositivos y su integracion electrénica. Durante la realizacion del
proyecto tiene lugar mi cambio de institucidn, pasando de trabajar en el Hospital Nacional de Parapléjicos a la
Universidad Rey Juan Carlos, con lo que administrativamente dejo de figurar como IP -ya que la convocatoria
no prevé el traslado de fondos- si bien continuo mi labor como IP durante la totalidad del proyecto. Se han
generado una publicacion internacional (doi:10.3389/fneur.2025.1648616), varias contribuciones a congresos,
una propuesta de proyecto, una patente (estimulador eléctrico en red) y la red FUSION, de la que también
soy IP de entidad.

8 Nombre del proyecto: Benchmarking walking and balancing for humanoid robots
Modalidad de proyecto: De investigacion y Ambito geografico: Unién Europea
desarrollo incluida traslacional
Grado de contribucién: Coordinador del proyecto total, red o consorcio

Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Tipo de entidad: Universidad
Carlos

Ciudad entidad realizaciéon: Mostoles, Madrid, Comunidad de, Espana

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Maria Cristina Rodriquez Sanchez; Antonio José del
Ama Espinosa; Juan Alejandro Castano Pefa

N° de investigadores/as: 3

Entidad/es financiadorals:

Union Europea Tipo de entidad: Agencia Europea de Invesitgacion
Ciudad entidad financiadora: Bruselas, Bélgica

Tipo de participacion: Investigador principal

Nombre del programa: Horizon2020

Céd. segun financiadora: H2020-ICT-2016-2017

Fecha de inicio-fin: 01/09/2021 - 30/06/2022

Cuantia total: 46.075 € Cuantia subproyecto: 24.250 €
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Nombre del proyecto: INTENTION - Improving human-robot interaction through EMG-Onset controller for
lower limb exoskeleton

Identificar palabras clave: Robots asistenciales; Interaccion multimodal; Interfase humano-robot; Control
de sistemas biomédicos; Procesado y andlisis de la sefial; Ajuste de controladores

Modalidad de proyecto: De investigacion y Ambito geografico: Unién Europea

desarrollo incluida traslacional

Grado de contribucién: Coordinador del proyecto total, red o consorcio

Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Tipo de entidad: Universidad

Carlos

Ciudad entidad realizacion: Méstoles, Madrid, Comunidad de, Espana

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Antonio José del Ama Espinosa; Susana Borromeo
Lopez; Maria Cristina Rodriquez

N° de investigadores/as: 3 N° de personas/aio: 2
Entidad/es financiadora/s:
Union Europea Tipo de entidad: Agencia Europea de Invesitgacion

Ciudad entidad financiadora: Bruselas, Bélgica

Tipo de participacion: Investigador principal

Nombre del programa: Horizon2020

Céd. segun financiadora: H2020-ICT-2016-2017

Fecha de inicio-fin: 01/01/2021 - 30/06/2022 Duracién: 18 meses

Cuantia total: 41.387,5 €

Explicaciéon narrativa: Proyecto competitivo obtenido en el marco del proyecto H2020 EuroBench, en
modalidad cascade founding, en el que actio como Investigador Principal. En este proyecto continuo
mis investigaciones sobre la optimizacion del control de exoesqueleto robdtico mediante el uso de
biopotenciales, contribuyendo asi mismo al desarrollo de los protocolos y experimentos del laboratorio creado
en el marco del proyecto Eurobench. De este proyecto surgen dos publicaciones de alto impacto: DOI:
10.1186/s12984-023-01268-8 y DOI: 10.3390/s23020791.

Nombre del proyecto: EXTEND - Bidirectionial Hyper-connected Neural System

Identificar palabras clave: Efectos fisioldgicos; Electrofisiologia; Bioinstrumentacion; Bioelectrénica;
Aprendizaje en robética

Modalidad de proyecto: De investigacion Ambito geografico: Unién Europea

fundamental (incluyendo excavaciones

arqueologicas, etc.).

Grado de contribucion: Investigador/a

Entidad de realizacion: Consejo Superior de Tipo de entidad: Agencia Estatal

Investigaciones Cientificas

Ciudad entidad realizacién: Madrid, Madrid, Comunidad de, Espana

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): José Luis Pons Rovira; Antonio lvorra; Dario Farina;
Klaus-Peter Hoffmann; Antonio José del Ama Espinosa; Angel Gil Agudo; Francisco Grandas; Freygardur
Thorsteinsson; Tetxu Ausin; Mario Toboso; Ivan Vujaklija; Laura Becerra Fajardo; Andreas Schneider;
Sylvia Wagner; Adriana Muioz Gonzalez

N° de investigadores/as: 15 N° de personas/aiio: 31,5

Entidad/es financiadorals:

European Commision Tipo de entidad: Organismo Publico de
Investigacion

Tipo de participacion: Investigador principal

Nombre del programa: Horizonte 2020

Céd. segun financiadora: 779982

Fecha de inicio-fin: 01/01/2018 - 30/06/2022 Duracién: 4 afos - 6 meses

GOBIERNO MIMNISTERIC ~ F E ' Y I
DE ESPANA DE CIEMNCIA, INNOVACION

¥ UNIVERSIDADES INNOVACION

43



M C
% V[N cuRRICULM VITAE NORMALZADO 2b61dcc4ada7de587b8495ad21dcal16

Entidad/es participante/s: Fraunhofer Institute for biomedical Engineering; Imperial College London;
Instituto de Neurobiologia Ramén y Cajal; SERVIQIO DE SALUD DE LA REGION DE MURCIA; Servicio
Madrilefio de Salud; Universidad Pompeu Fabra; Ossur hf

Cuantia total: 2.943.811,25 € Cuantia subproyecto: 120.000 €
Régimen de dedicacion: Tiempo completo

Explicaciéon narrativa: Coordinador e investigador principal de socio del proyecto (Hospital Nacional de
Parapléjicos). Responsable de la gestion ética, legal y de proteccion de datos de la experimentacion con
humanos. Disefo, desarrollo y ejecucién de protocolos de evaluacion técnica y clinica. Elaboracion de
expedientes para Agencia Espafiola del Medicamento y Producto Sanitario, y Comité de Etica.

11 Nombre del proyecto: GSTRIDE - Analisis del patrén de marcha mediante el disefio de un prototipo
electrénico y una APP de monitorizacion

Modalidad de proyecto: De investigacion y Ambito geografico: Nacional
desarrollo incluida traslacional

Grado de contribucién: Investigador/a

Entidad de realizacion: Universidad Rey Juan Tipo de entidad: Universidad
Carlos

Ciudad entidad realizacion: Méstoles, Madrid, Comunidad de, Espafia

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Guillermo Carcia-Villamil Neira; Marta Neira Alvarez;
Antonio José del Ama Espinosa; Antonio Ramén Ruiz Jiménez; Elisabet Huertas Hoyas; Maria Cristina
Rodriguez Sanchez

N° de investigadores/as: 6

Tipo de participacion: Miembro de equipo
Nombre del programa: Fundacion MAPFRE
Fecha de inicio-fin: 20/01/2021 - 30/04/2022
Régimen de dedicacion: Tiempo parcial

12 Nombre del proyecto: TAILOR - Personalized Robotic and Neuroprosthetic Modular Wearable Systems for
Assistance of Impaired Walking

Identificar palabras clave: Electrofisiologia; Bioelectrénica; Robdtica; Robots biomédicos; Simulacion

de robots; Interfase humano-robot; Arquitecturas de control de robots; Control de sistemas biomédicos;
Tecnologia de dispositivos para ingenieria eléctrica y electrénica

Identificar palabras clave: Robots biomédicos; Disefo de robots; Metodologia de la investigacion
Modalidad de proyecto: De investigacion Ambito geografico: Nacional

fundamental (incluyendo excavaciones

arqueoldgicas, etc.).

Grado de contribucién: Coordinador del proyecto total, red o consorcio

Entidad de realizacién: Hospital Nacional de Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Parapléjicos

Ciudad entidad realizacién: Toledo, Castilla-La Mancha, Espafa

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Antonio José del Ama Espinosa; Juan Camilo Moreno
Sastoque; Josep Maria Font Llagunes; Phillipp Beckerle; Benjamin J. Fregly; Daniel Clos; Ricardo Pamigs;
Samer Mohammed; Andrés Barjau; Massimo Sartori; Fernando Brunetti; Maria del Carmén Sanchez
Villaman; Guillermo Asin Prieto; Javier Gil; Aikaterini Koutsou; Soraya Pérez Nombela; Josep Benito
Pefialva; Eloy Opisso Salleras; Angel Gil Agudo; Ménica Alcobendas Maestro; Enrique Pérez Rizo

N° de investigadores/as: 21 N° de personas/afio: 20
Entidad/es financiadorals:
Ministerio de Ciencia, Innovacion y Universidades Tipo de entidad: Agencia Estatal

Tipo de participacion: Coordinador

Nombre del programa: Programa estatal de [+D+i orientada a los retos de la sociedad
Céd. segun financiadora: RTI12018-097290-B-C31

Fecha de inicio-fin: 01/01/2019 - 31/12/2021 Duracion: 3 afios
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Entidad/es participante/s: Consejo Superior de Investigaciones Cientificas; FUNDACIO PRIVADA
INSTITUT DE NEUROREHABILITACIO GUTTMANN; Hospital Nacional de Parapléjicos; Universitat
Politécnica de Catalunya

Cuantia total: 306.129 € Cuantia subproyecto: 140.360 €

Régimen de dedicacion: Tiempo completo

Explicacién narrativa: Coordinador del proyecto, e investigador principal del subproyecto SP1. Concepcion
y coordinacion del proyecto. Liderazgo de la investigacion sobre caracterizacion funcional de la marcha para
la personalizacion de robots asistenciales. Contribucion al desarrollo robots modulares y sus arquitecturas de
control distribuidas. Participacion en el desarrollo de sistemas electrofisiolégicos modulares para asistencia
funcional

13 Nombre del proyecto: Evaluacion de la terapia robética con exoesqueletos en la rehabilitacion de la
marcha en lesionados medulares incompletos.
Identificar palabras clave: Robots biomédicos; Robots personales
Identificar palabras clave: Robots biomédicos; Robots personales
Modalidad de proyecto: De demostracion, Ambito geografico: Nacional
proyectos piloto, de formulaciéon conceptual y disefio
de productos y de procesos o servicios
Grado de contribucion: Investigador/a
Entidad de realizacién: Hospital Nacional de Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Parapléjicos
Ciudad entidad realizacién: Toledo, Castilla-La Mancha, Espafa

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Angel Gil Agudo; Antonio José del Ama Espinosa;
Carlos Molleja; Jesus Benito Pefialva; Elloy Opisso Salleras; Monica Alcobendas Maestro; Enrique Pérez
Rizo; Fernando Lopez Diaz; Narda Murillo

N° de investigadores/as: 9 N° de personas/afio: 7

Entidad/es financiadorals:

Instituto de Salud Carlos Il Tipo de entidad: Organismo Publico de
Investigacion

Ciudad entidad financiadora: Majadahonda, Madrid, Comunidad de, Espafa

Tipo de participacion: Miembro de equipo

Nombre del programa: Proyectos de Investigacion en Salud

Caod. segun financiadora: P115/01437

Fecha de inicio-fin: 12/2015 - 12/2018 Duracién: 3 afios

Entidad/es participante/s: FUNDACIO PRIVADA INSTITUT DE NEUROREHABILITACIO GUTTMANN;
Hospital Nacional de Parapléjicos

Cuantia total: 98.615 €

Resultados relevantes: Evidencia de la eficaclia clinica del exoesqueleto robético de asistencia a la marcha
Exo-H2

Régimen de dedicacion: Tiempo parcial

Explicacién narrativa: Coordinador de las actividades cientificas del proyecto: disefio experimental,
realizacion de experimentacion y andlisis de datos. Responsable de la gestion ética, legal y de proteccion de
datos de la experimentacion con humanos.

14 Nombre del proyecto: BioMot - Smart Wearable Robots with Bioinspired Sensory-Motor Skills

Identificar palabras clave: Efectos fisiologicos; Electrofisiologia; Robots biomédicos; Robots asistenciales;
Diseno de robots; Arquitecturas de control de robots; Programacion de robots

Modalidad de proyecto: De investigacion Ambito geografico: Unién Europea
fundamental (incluyendo excavaciones

arqueoldgicas, etc.).

Grado de contribucién: Coordinador/a cientifico/a

Entidad de realizacion: Consejo Superior de Tipo de entidad: Agencia Estatal
Investigaciones Cientificas
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Ciudad entidad realizaciéon: Madrid, Madrid, Comunidad de, Espana

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Juan Camilo Moreno Sastoque; José Luis Pons
Rovira; Antonio José del Ama Espinosa; Angel Gil Agudo; Freygardur Thorsteinsson; Tytus Woijtara;
Eduardo Fernandez; Vincen Berenz; Eduardo lanez; Michele Viviani; Roberto Oboe; Bram Vanderborght;
Diego Torricelli; Ramon Ceres Ruiz; Shingo Shimoda; José Maria Azorin Poveda; Dirk Lefeber; Javier
Orlando Roa Romero; Monica Reggiani; Ménica Alcobendas Maestro

N° de investigadores/as: 21 N° de personas/afio: 30
Entidad/es financiadorals:
Comision Europea Tipo de entidad: 7 programa marco

Ciudad entidad financiadora: Madrid, Madrid, Comunidad de, Espana

Tipo de participacion: Investigador principal

Nombre del programa: 7th Framework Programme for Research, technological Development and
Demonstration

Cod. segun financiadora: 611695

Fecha de inicio-fin: 01/10/2013 - 30/09/2016 Duracion: 3 afos

Entidad/es participante/s: Consejo Superior de Investigaciones Cientificas; Hospital Nacional de
Parapléjicos; RIKEN The Institute of Physical and Chemical Research (Japan); TECHNAID; S.L; )
Universidad Miguel Hernandez de Elche; Universita degli studi di Padova; Vrije Universiteit Brussel; Ossur
H.F.

Cuantia total: 3.858.037 € Cuantia subproyecto: 207.753 €

Régimen de dedicacion: Tiempo completo

Explicacién narrativa: Coordinador e investigador principal de socio del proyecto (Hospital Nacional
de Parapléjicos). Responsable del paquete de trabajo WP7: Experimental Scenarios and Benchmarking.
Liderazgo de la investigacion sobre la interaccion humano-robot durante la marcha. Responsable de la gestion
ética, legal y de proteccion de datos de la experimentacion con humanos

Nombre del proyecto: HYPER — Hybrid Neuroprosthesis and Neurorobotic Devices for Functional
Compensation and Rehabilitation of Motor Disorders.

Identificar palabras clave: Efectos fisioldgicos; Electrofisiologia; Neurofisiologia; Robots biomédicos;
Robots asistenciales; Disefio de robots; Arquitecturas de control de robots; Robots cooperativos; Realidad
virtual

Modalidad de proyecto: De investigacion Ambito geografico: Nacional

fundamental (incluyendo excavaciones

arqueoldgicas, etc.).

Grado de contribucién: Investigador/a

Entidad de realizacion: Consejo Superior de Tipo de entidad: Agencia Estatal

Investigaciones Cientificas

Ciudad entidad realizacion: Madrid, Madrid, Comunidad de, Espana

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): José Luis Pons Rovira; ROscar Miguelamén Ceres
Ruiz; Luis Barrios; Maria Dolores del Castillo Sobrino; Arturo Forner Cordero; Eduardo Rocén de Lima;
Fernando Brunetti; José Ignacio Serrano; Andrés Abellanas; Juan Alvaro Gallego; Juan Camilo Moreno
Sastoque; Anselmo Frizera Neto; Rafael Raya; Joan Aranda; Alicia Casals; Luis Eduardo Amigo; Josep
Amat; Luis Montano; Luis Montesano; Javier Minguez; Luis Moreno; Maria Dolores Blanco Rojas; Oscar
Miguel; Thierry Keller; Jan Veneman; Ulrich Hoffmann; Joel Perry; Rosemary Velik; Je Hyung Jung; Julian
Flérez Esnal; Eduardo Carrasco; Angel Gil Agudo; Ana Esclarin de Ruz; Antonio José del Ama Espinosa;
Ana de los Reyes Guzman; Juan Carlos Miangolarra Page; Maria Carratala; Roberto Cano

N° de investigadores/as: 38 N° de personas/afio: 20
Entidad/es financiadorals:
Ministerio de Ciencia e Innovacion Tipo de entidad: Agencia Estatal de Investigacion

Ciudad entidad financiadora: Madrid, Madrid, Comunidad de, Espafa

Tipo de participacion: Miembro de equipo
Nombre del programa: CONSOLIDER
Céd. segun financiadora: CSD2009-00067

GOBIERNO MIMNISTERIC ~ F E ' Y I
DE ESPANA DE CIEMNCIA, INNOVACION

¥ UNIVERSIDADES INNOVACION

46



M C
% V[N cuRRICULM VITAE NORMALZADO 2b61dcc4ada7de587b8495ad21dcal16

Fecha de inicio-fin: 01/01/2010 - 31/12/2014 Duracion: 5 afios

Entidad/es participante/s: ASOC CTRO DE TEC DE INTERACCION VISUAL Y COMUNICACIONES
VICOMTECH; Consejo Superior de Investigaciones Cientificas; FUNDACION CIDETEC; Hospital Nacional
de Parapléjicos; Instituto de Bioingenieria de Catalunya; TECNALIA CORPORACION TECNOLOGICA A |

E; Universidad Carlos Il de Madrid; Universidad Rey Juan Carlos; Universidad de Zaragoza

Cuantia total: 575.000 €

Régimen de dedicacion: Tiempo completo

Explicacion narrativa: En este proyecto se continla con la investigacion que realicé en el
proyecto del Plan Nacional de Ciencia e Investigacion REHABOT (DPI2008-06772-C03-02), e HYBRID
(DP12011-28160-C03-03) en el que desarrollé y validé exoesqueletos robdéticos de miembro inferior con
actuacion activa e hibrida. En este proyecto HYPER se plantea una investigacion mas ambiciosa, desde
nuevas métricas neurofisiologicas para la cuantificacion de la plasticidad neuronal obtenida con el tratamiento
robotico, como la combinacién de nuevas tecnologias, tales como estimulacion neuromuscular eléctrica o la
realidad virtual. En este proyecto actué como miembro del equipo de investigacion, si bien dada la naturaleza
del mismo, en realidad me encargué de la coordinacion de actividades del subproyecto asignado a mi
institucion (Hospital Nacional de Parapléjicos), en particular, investigacion en métodos de control colaborativo
y disefio y planificacion de experimentos de validacién técnica y funcional.

16 Nombre del proyecto: HYBRID - Hybrid Technological Platform for Rehabilitation, Functional
Compensation and Training of Gait in Spinal Cord Injury (SCI) Patients

Identificar palabras clave: Robots biomédicos; Robots asistenciales; Robots personales; Robots

cooperativos
Identificar palabras clave: Robots asistenciales; Sistemas multirobots; Interfase humano-robot
Modalidad de proyecto: De investigacion Ambito geografico: Nacional

fundamental (incluyendo excavaciones

arqueologicas, etc.).

Grado de contribucién: Investigador/a

Entidad de realizaciéon: Consejo Superior de Tipo de entidad: Agencia Estatal

Investigaciones Cientificas

Ciudad entidad realizacién: Madrid, Madrid, Comunidad de, Espafa

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): José Luis Pons Rovira; Ramén Ceres Ruiz; Leopoldo
Calderén Estévez; Diego Toricelli; Antonio José del Ama Espinosa; Juan Camilo Moreno Sastoque; Edyta
Turowska; Stefan Lambretch; Eloy Urendes Jiménez; Ana de los Reyes Guzman; Ramiro Palazén Garcia;
Cristina Lopez de Subijana; Enrique Navarro; Javier Pérez; Pilar Lafont; Andrés Diaz; Antonio Ros; Rafael
Claramunt

N° de investigadores/as: 17 N° de personas/aino: 4

Tipo de participacion: Miembro de equipo

Nombre del programa: Proyectos de Investigacion Fundamental no Orientada

Céd. segun financiadora: DPI12011-28160-C03-03

Fecha de inicio-fin: 01/2010 - 12/2014 Duracioén: 4 anos

Entidad/es participante/s: Consejo Superior de Investigaciones Cientificas; Hospital Nacional de
Parapléjicos; Universidad Politécnica de Madrid

Cuantia total: 70.000 € Cuantia subproyecto: 84.700 €

Régimen de dedicacion: Tiempo parcial

Explicacién narrativa: En este proyecto se continta con la investigacion que realicé en el proyecto del Plan
Nacional de Ciencia e Investigacion REHABOT (DP12008-06772-C03-02), en el que desarrollé y validé el
primer exoesqueleto robético de miembro inferior con actuacién activa e hibrida de Espafia. En este proyecto
HYBRID se contintan los trabajos de disefio de plataformas roboticas hibridas para la mejora del tratamiento
de los pacientes con lesion medular. En este proyecto actué como miembro del equipo de investigacion, si
bien dada la naturaleza del mismo en realidad me encargué de la coordinacion de actividades del subproyecto
asignado a mi institucion (Hospital Nacional de Parapléjicos), en particular, investigacion en métodos de
control colaborativo y disefio y planificacion de experimentos de validacion técnica y funcional.
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Nombre del proyecto: RehaBot. Sistemas avanzados EEF y UMI para el desarrollo de soft-robots en el
ambito de la robética de rehabilitacion.

Identificar palabras clave: Electrofisiologia; Robots biomédicos; Arquitecturas de control de robots; Robots
cooperativos

Identificar palabras clave: Electrofisiologia; Robots biomédicos; Robots cooperativos; Arquitecturas de
control

Modalidad de proyecto: De investigacion Ambito geografico: Nacional

fundamental (incluyendo excavaciones

arqueoldgicas, etc.).

Grado de contribucion: Investigador/a

Entidad de realizacion: Instituto de Automatica Tipo de entidad: Agencia Estatal

Industrial

Ciudad entidad realizacion: Arganda del rey, Madrid, Comunidad de, Espaia

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): José Luis Pons Rovira; Juan Manuel Belda Lois;
Antonio José del Ama Espinosa; Ana de los Reyes Guzman; Angel Gil Agudo; Juan Camilo Moreno
Sastoque

N° de investigadores/as: 6 N° de personas/afio: 3
Entidad/es financiadorals:
Ministerio de Ciencia e Innovacion Tipo de entidad: Agencia Estatal de Investigacion

Ciudad entidad financiadora: Madrid, Madrid, Comunidad de, Espafa

Tipo de participacion: Miembro de equipo

Nombre del programa: Proyectos de Investigacion Fundamental no Orientada
Céd. segun financiadora: DPI12008-06772-C03-03

Fecha de inicio-fin: 01/11/2008 - 31/10/2011 Duracién: 3 anos

Entidad/es participante/s: Consejo Superior de Investigaciones Cientificas; Hospital Nacional de
Parapléjicos; Instituto de Biomecanica de Valencia (IBV)

Cuantia total: 55.000 €

Régimen de dedicacion: Tiempo parcial

Explicaciéon narrativa: En este proyecto realizo mi tesis doctoral, siendo ésta el disefio mecatronico, del
control y la validacién clincia del primer exoesqueleto robotico de miembro inferior con actuacion activa
de Espana. Ademas, este exoesqueleto integra actuacion hibrida, combinando accién robética variable
y neuroestimulacion de la musculatura, lo que planteé diversos desafios. En este proyecto actio como
miembro del equipo de investigacion, y gener6 multitud de resultados a corto -publicaciones-, medio
-otros proyectos- y largo plazo -una linea de investigacion consolidada sobre el disefio de estrategias
de control hibrido robot-neuroestimulacion- Como resultados destacables se encuentran: Publicaciones:
DOI10.1682/JRRD.2011.03.0043, DOI10.1186/1743-0003-11-27, DOI10.3389/fnhum.2014.00298 Proyectos
derivados: HYBRID, HYPER-CONSOLIDER, EXOSTIM, INTENTION, FUSION, EXTEND

Nombre del proyecto: Analisis comparativo de la evolucion inicial de los parametros clinicos y
biomecanicos de la marcha en pacientes con sindrome centromedular y hemiseccion medular.

Identificar palabras clave: Terapéutica; Equipo médico

Modalidad de proyecto: De investigacion Ambito geografico: Nacional
fundamental (incluyendo excavaciones

arqueoldgicas, etc.).

Grado de contribucién: Investigador/a

Entidad de realizacién: Hospital Nacional de Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Parapléjicos

Ciudad entidad realizacién: Toledo, Castilla-La Mancha, Espafa

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Angel Gil Agudo; Antonio José del Ama Espinosa;
Ana Isabel de la Pena Gonzalez; Enrique Pérez Rizo

N° de investigadores/as: 4 N° de personas/afio: 2
Entidad/es financiadorals:
Instituto de Salud Carlos I
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19

20

Tipo de entidad: Organismo Publico de
Investigacion
Ciudad entidad financiadora: Majadahonda, Madrid, Comunidad de, Espafa

Tipo de participacion: Miembro de equipo

Nombre del programa: Proyectos de Investigacion en Salud

Céd. segun financiadora: PI070352

Fecha de inicio-fin: 01/01/2007 - 31/12/2009 Duracién: 3 anos

Entidad/es participante/s: Hospital Nacional de Parapléjicos

Régimen de dedicacion: Tiempo parcial

Explicaciéon narrativa: Colaboracion en el disefio y realizacion de protocolos experimentales. Analisis de
datos

Nombre del proyecto: Sistema de registro de presiones en la interfase usuario-cojin como tecnologia para
valorar necesidades de ayuda a la prescripcion de superficies para el alivio de la presion.

Identificar palabras clave: Terapéutica; Equipo médico

Modalidad de proyecto: De demostracion, Ambito geografico: Nacional

proyectos piloto, de formulacion conceptual y disefio

de productos y de procesos o servicios

Grado de contribucién: Investigador/a

Entidad de realizacion: Hospital Nacional de Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Parapléjicos

Ciudad entidad realizacién: Toledo, Castilla-La Mancha, Espafa

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Angel Gil Agudo; Antonio José del Ama Espinosa;
Ana de los Reyes Guzman; Enrique Pérez Rizo; Ana Isabel de la Pefa Gonzalez

N° de investigadores/as: 4 N° de personas/afio: 1

Entidad/es financiadora/s:

Instituto de Salud Carlos I Tipo de entidad: Organismo Publico de
Investigacion

Ciudad entidad financiadora: Majadahonda, Madrid, Comunidad de, Espana

Tipo de participacion: Miembro de equipo

Nombre del programa: Evaluacion de Tencologias Sanitarias

Cdéd. segun financiadora: P107/90619

Fecha de inicio-fin: 01/01/2008 - 31/12/2008 Duracién: 1 afio

Entidad/es participante/s: Hospital Nacional de Parapléjicos

Cuantia total: 28.500 €

Régimen de dedicacion: Tiempo parcial

Explicacién narrativa: Colaboracién en el disefio de las metodologias experimentales de evaluacion. Analisis
de datos

Nombre del proyecto: Analisis biomecanico de la propulsion en silla de ruedas.
Identificar palabras clave: Terapéutica

Modalidad de proyecto: De demostracion, Ambito geografico: Autondmica
proyectos piloto, de formulacién conceptual y disefio

de productos y de procesos o servicios

Grado de contribucién: Investigador/a

Entidad de realizacién: Hospital Nacional de Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Parapléjicos

Ciudad entidad realizacion: Toledo, Castilla-La Mancha, Espafia

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Angel Gil Agudo; Antonio José del Ama Espinosa;
Enrique Pérez Rizo; Ana Isabel de la Pefia Gonzélez

N° de investigadores/as: 4 N° de personas/aio: 1
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Entidad/es financiadorals:

Consejeria de Sanidad de la Junta de Comunidades Tipo de entidad: Entidad Gestora del Sistema
de Castilla-La Mancha. Nacional de Salud

Ciudad entidad financiadora: Toledo, Castilla-La Mancha, Esparia

Tipo de participacion: Miembro de equipo

Céd. segun financiadora: 06006-00

Fecha de inicio-fin: 01/09/2006 - 31/08/2008 Duracién: 2 anos
Entidad/es participante/s: Hospital Nacional de Parapléjicos

Régimen de dedicacion: Tiempo completo

Explicacién narrativa: Disefo y programacion de modelos biomecanicos para el analisis cinético y cinematico
Integracion de instrumentacion Disefio y ejecucion de protocolos experimentales Analisis de datos

Obras artisticas y profesionales

Descripcion: 3D immersive video

Autores/as (p. o. de firma): Juan Camilo Moreno Sastoque; Antonio José del Ama Espinosa; Carlo
Corinaldesi

Fecha de inicio: 26/09/2019
Titulo de la publicacion: Robotic exoskeleton in Therapy: a First Time experience

Resultados

Propiedad industrial e intelectual

1 Titulo propiedad industrial registrada: Método y sistema de triaje para atender a victimas afectadas por
una emergencia ocatastrofe

Tipo de propiedad industrial: Patente de invencion

Inventores/autores/obtentores: Maria Cristina Rodriguez Sanchez; Myriam Mateos Fernandez; Antonio
José del Ama Espinosa; Enrique Hernandez Balaguera; Susana Borromeo Lopez; Joaquin Vaquero Lépez;
Clara Simon de Blas; Ana Elisabeth Garcia Sipols; Juan Martinez Romo

Entidad titular de derechos: Universidad Rey Juan Carlos

N° de solicitud: 202131148

Pais de inscripcion: Espafna, Madrid, Comunidad de

Fecha de registro: 13/12/2021

Fecha de concesion: 26/03/2024

N° de patente: ES 2 943 486

Patente espaiola: Si

2 Titulo propiedad industrial registrada: SISTEMA MODULAR DE ESTIMULACION ELECTRICA
MUSCULAR, CON CONTROL DE POTENCIA

Tipo de propiedad industrial: Patente de invencion

Inventores/autores/obtentores: Antonio José del Ama Espinosa; Fernando Brunetti; Javier Gil; Javier Pina
de Paz; Juan Camilo Moreno Sastoque

Entidad titular de derechos: CSIC / Hospital Nacional de Parapléjicos / Universidad Catdlica Nuestra
Sefora de la Asuncion

N° de solicitud: P202130106

Pais de inscripcion: Espana, Madrid, Comunidad de
Fecha de registro: 11/02/2021

N° de patente: WO 2022/171923 A1
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Patente espaiola: Si Patente UE: Si
Patente internacional no UE: Si

Resultados derivados de actividades especializadas y de transferencia no incluidos en
apartados anteriores

1 Descripcion: Co-fundador de la empresa CyberHuman Systems S.A. (https://www.cyberhs.eu/) dedicada al
disefio y comercializacion de exoesqueletos roboticos para el ambito industrial y productivo
Grado de contribucién: Cofundador
Empresas spin-off de I+D+i: Si
Ambito geografico: Unién Europea
Fecha de inicio: 2022

2 Descripcion: Co-fundador de la empresa GoGoa Mobility Robots S.A. (www.gogo a.eu) dedicada al disefio
y comercializacién de robots para la asistencia a la marcha de personas con patologias
Grado de contribucién: Cofundador
Empresas spin-off de I+D+i: Si
Ambito geografico: Unién Europea
Fecha de inicio: 2018

Resultados relevantes: Primera empresa europea en conseguir el marcado CE del exoesqueleto HANK para
rehabilitacion de miembros inferiores.

Transferencia e intercambio de conocimiento

Mi actividad investigadora ha generado resultados con alto potencial de aplicacién en los ambitos
clinico, industrial y de gestién de emergencias, contribuyendo a la transferencia tecnolégica mediante
patentes y emprendimiento. Soy coinventor de la patente internacional WO 2022/171923 A1, que
describe un sistema modular de estimulacién eléctrica muscular con control de potencia, actualmente
en desarrollo industrial junto al CSIC y la empresa TechnAid, en el marco de un doctorado industrial.
También soy coinventor de la patente ES-2943486_A1, que propone un sistema automatizado de
triaje para la monitorizacion, clasificacion y localizacion de pacientes en situaciones de emergencia
o catastrofe. Ademas, soy cofundador de la empresa Gogoa Mobility Robots, especializada en
exoesqueletos roboticos para neurorrehabilitacion y pionera en Europa en obtener el marcado CE
para un exoesqueleto médico, y también cofundador de la empresa CyberHuman Systems, spin-
off centrada en el desarrollo de exoesqueletos industriales ligeros para mejorar la ergonomia laboral,
con colaboraciones destacadas con empresas como SEAT, Mercedes-Benz y Airbus. Asimismo, he
participado en un estudio clinico sobre los efectos terapéuticos de la rehabilitacion de la marcha con
exoesqueleto robdtico, registrado en ClinicalTrials.gov con el codigo NCT03477123, cuyos resultados
han sido publicados en la revista Journal of NeuroEngineering and Rehabilitation (DOI: 10.1186/
$12984-023-01158-z).
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Actividades cientificas y tecnolégicas

Produccion cientifica

1 indice H: 21
Fecha de aplicacion: 06/03/2025
Fuente de Indice H: WOS

2 indice H: 26
Fecha de aplicacion: 27/03/2025
Fuente de Indice H: GOOGLE SCHOLAR

3 indice H: 23
Fecha de aplicacién: 06/03/2025
Fuente de Indice H: SCOPUS

Publicaciones, documentos cientificos y técnicos

1 Angel Gil Agudo; Alvaro Megia Garcia Carpintero; José Luis Pons Rovira; Isabel Sinovas Alonso; Natalia Comino
Suarez; Vicente Lozano Berrio; Antonio José del Ama Espinosa. Exoskeleton-based training improves walking
independence in incomplete spinal cord injury patients: results from a randomized controlled trial. Journal of
Neuroengineering and Rehabilitation. 20 - 36, BMC, 23/03/2023. ISSN 1743-0003

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicion de firma: 7 Grado de contribucion: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 7 Autor de correspondencia: No

Publicacion relevante: Si

2 Antonio José del Ama Espinosa; Angel Gil Agudo; Elisabeth Bravo Esteban; Soraya Pérez Nombela; José Luis Pons
Rovira; Juan Camilo Moreno Sastoque. Hybrid therapy of walking with Kinesis overground robot for persons with
incomplete spinal cord injury: a feasibility study. Robotics and Autonomous Systems. 73, pp. 44 - 58. Elsevier B.V.,
11/11/2014. ISSN 0921-8890

Tipo de produccion: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicion de firma: 1 Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 6 Autor de correspondencia: Si

Fuente de impacto: WOS (JCR) Categoria: Science Edition - ROBOTICS

indice de impacto: 1.618 Revista dentro del 25%: No

Posicion de publicacion: 2

Publicacion relevante: Si

3 Antonio José del Ama Espinosa; Angel Gil Agudo; José Luis Pons Rovira; Juan Camilo Moreno Sastoque. Hybrid
gait training with an overground robot for people with incomplete spinal cord injury: a pilot study.Frontiers in Human
Neuroscience. 8, pp. 298. (Suiza): 13/05/2014. ISSN 1662-5161

DOI: http://dx.doi.org/10.3389/fnhum.2014.00298
Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista
Posicion de firma: 1
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Grado de contribucion: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admisién externo

N° total de autores: 4 Autor de correspondencia: No
Fuente de impacto: WOS (JCR) Categoria: Science Edition - PSYCHOLOGY
indice de impacto: 3.626 Revista dentro del 25%: Si

Posicion de publicacion: 1
Publicacion relevante: Si
4  Antonio José del Ama Espinosa; Angel Gil Agudo; José Luis Pons Rovira; Juan Camilo Moreno Sastoque. Hybrid

FES-robot cooperative control of ambulatory gait rehabilitation exoskeleton. Journal of Neuroengineering and
Rehabilitation. 11 - 27, BioMed Central Ltd, 04/03/2014. ISSN 1743-0003

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicioén de firma: 1 Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 4 Autor de correspondencia: Si

Fuente de impacto: WOS (JCR) Categoria: Physical Therapy, Sports Therapy and
Rehabilitation

indice de impacto: 2.74 Revista dentro del 25%: Si

Posicién de publicacion: 1
Publicacion relevante: Si
5 Antonio José del Ama Espinosa; Aikaterini D. Koutsou; Juan Camilo Moreno Sastoque; Ana de los Reyes Guzman;

Angel Gil Agudo; José Luis Pons Rovira. Review of hybrid exoskeletons to restore gait following spinal cord injury.
Journal of Rehabilitation Research and Development. 49 - 4, pp. 497 - 514. VA Healthcare, 04/10/2011. ISSN

0748-7711

DOI: http://dx.doi.org/10.1682/JRRD.2011.03.0043

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicion de firma: 1 Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 6 Autor de correspondencia: Si

Fuente de impacto: WOS (JCR) Categoria: Physical Therapy, Sports Therapy and
Rehabilitation

indice de impacto: 1.779 Revista dentro del 25%: No

Posicién de publicacién: 2
Publicacion relevante: Si
6 Juan Camilo Moreno Sastoque; Antonio José del Ama Espinosa; Ana de Los Reyes Guzman; Angel Gil Agudo;

Ramon Ceres Ruiz; José Luis Pons Rovira. Neurorobotic and hybrid management of lower limb motor disorders:
a review.Medical & biological engineering & computing. 49 - 10, pp. 1119 - 1130. Springer, 17/08/2011. ISSN

1741-0444

DOI: 10.1007/s11517-011-0821-4

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicion de firma: 2 Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 6 Autor de correspondencia: No

Fuente de impacto: WOS (JCR) Categoria: Biomedical Engineering

indice de impacto: 1.878 Revista dentro del 25%: No

Posicion de publicacion: 2

Publicacion relevante: Si
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10

Angel Gil Agudo; Antonio José del Ama Espinosa; Enrique Pérez Rizo; Soraya Pérez NBombela; Luis Pablo
Rodriguez Rodriguez. Upper limb joint kinetics during manual wheelchair propulsion in patients with different levels
of spinal cord injury. Journal of Biomechanics. 43 - 13, pp. 2508 - 2515. Elsevier, 18/05/2010. ISSN 0021-9290

DOI: 10.1016/j.jbiomech.2010.05.021

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicion de firma: 2 Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 5 Autor de correspondencia: No

Fuente de impacto: WOS (JCR) Categoria: Biomedical Engineering

indice de impacto: 2.436 Revista dentro del 25%: No

Posicién de publicacién: 2
Publicacion relevante: Si
Angel Gil Agudo; Antonio José del Ama Espinosa; Enrique Pérez Rizo; Soraya Pérez Nombela; Beatriz Crespo

Ruiz. Shoulder joint kinetics during wheelchair propulsion on a treadmill at two different speeds in spinal cord injury
patients. Spinal Cord. 48, pp. 290 - 296. Nature Publishing Group, 22/09/2009. ISSN 1362-4393

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicion de firma: 2 Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 5 Autor de correspondencia: No

Fuente de impacto: WOS (JCR) Categoria: Physical Therapy, Sports Therapy and
Rehabilitation

indice de impacto: 1.826 Revista dentro del 25%: No

Posicion de publicacion: 2

Publicacion relevante: Si

Antoni lvorra; Txetxu Ausin; Laura Becerra-Fajardo; Antonio José del Ama Espinosa; Jesus Minguilldn;
Aracelys Garcia-Moreno; Jordi Aguillo; Filipe O, Barroso; Bart Bijnens; Oscar Camara; Sara Capdevilla;
Roger Castellanos-Fernandez; Rafael V. Davalos; Jean-Louis Divoux; Ahmed Eladly; Dario Farina; Carla
Garcia-Hombravella; Raquel Gonzalez Lopez; Cesar A. Gonzalez; Jordi Grifols; Felipe Maglietti; Shahid Malik; Elad
Maor; Guillermo Marshall; Berta Mateu Yus; Lluis M. Mir; Juan C. Moreno; Xavier Navarro; Nuria Noguera; Andrés
Ozaita; Gemma Piella; José L. Pons; Rita Quesada; Pilar Rivera-Gil; Boris Rubinsky; Aurelio Ruiz-Garcia; Albert
Ruiz-Vargas; Maria Sanchez-Sanchez; Andreas Schneider-Ickert; Ting Shu; Rosa Villa-Sanz; Bing Zhang; Gema
Revuelta. The biomedical engineer's pledge: overview and context. Medical & Biological Engineering & Computing.
Springer Nature, 24/09/2025. ISSN 0140-0118

DOI: 10.1007/s11517-025-03443-6
Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicion de firma: 4 Grado de contribucioén: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 43

Marina Algaba-Vidoy; Soraya Pérez-Nombela; Alvaro Megia-Garcia; Cristina Montero-Pardo; Carolina
Redondo-Galan; Ana de los Reyes Guzman; Diego Serrano-Mufioz; Antonio José del Ama Espinosa; Juan C.
Moreno. Exploring the feasibility of combining transcutaneous electrical spinal cord stimulation and overground
robotic exoskeleton for gait rehabilitation in patients with spinal cord injury. Frontiers in Neurology. 16 - 1648616,
Frontiers, 09/09/2025.

DOI: 10.3389/fneur.2025.1648616

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicién de firma: 8 Grado de contribucion: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 9 Autor de correspondencia: No
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11

12

13

14

15

Resultados relevantes: Este trabajo se basa en hallazgos previos del proyecto RECODE
(DOI:10.1186/s12984-025-01545-8) en el que se logré combinar con éxito la estimulacion transcutanea no invasiva
de la médula espinal (tSCS) con la cinta de marcha robética Lokomat —una plataforma robética no portatil
—, mostrando mejoras significativas en la puntuacidon motora y la recuperacion de la marcha. En este estudio,
investigamos si la tSCS puede combinarse con el entrenamiento de la marcha asistida por exoesqueleto sobre
suelo (EGT) en entornos clinicos reales para la rehabilitacion de la locomocion en personas con lesién medular. Los
efectos inmediatos se evaluaron mediante resultados de rendimiento y electromiografia de superficie (SEMG). Es
importante destacar que este primer enfoque exploratorio no fue disefiado para obtener resultados clinicos, sino para
establecer su viabilidad. Aspectos destacados: Se demostro la viabilidad de este enfoque combinado innovador. Se
evidencio el potencial para mejorar los resultados de la marcha mediante neurotecnologia no invasiva —aunque
también se observaron efectos heterogéneos entre los pacientes, lo que resalta la necesidad de personalizacion y
adaptacion. Representa un primer paso hacia estrategias de neurorrehabilitacién de préxima generacion.

Julio Salvador Lora Millan; Jaime Ramos Rojas; Juan Carballeira Lépez; Juan Alejandro Castano Pena; Antonio José
del Ama Espinosa. A Direct Gait Kinematic Model to Estimate Forward Progression and Spatial Stepping Features
in Cartesian Space. IEEE Acess. 13, pp. 122376 - 122385. IEEE, 10/07/2025. ISSN 2169-3536

DOI: 10.1109/ACCESS.2025.3587807

Tipo de produccion: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posiciéon de firma: 5 Grado de contribucion: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 5 Autor de correspondencia: No

Jaime Ramos-Rojas; Emma Pérez-Martin; Antonio José del Ama Espinosa. Overground, Body Weight Supported
Gait Training Robots: A Scoping Review. IEEE Access. 13, pp. 50794 - 50806. IEEE, 17/03/2025. ISSN 2169-3536

DOI: 10.1109/ACCESS.2025.3552192

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicion de firma: 3 Grado de contribucion: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 3 Autor de correspondencia: Si

Rubén Nieto-Capuchino; Pedro R. Fernandez; Santiago Murano; Victor M Navarro; Antonio J. del-Ama; Susana
Borromeo. Conception of a System-on-Chip (SoC) Platform to Enable EMG-Guided Robotic Neurorehabilitation.
Applied Sciences. 15 - 1699, MDPI, 07/02/2025.

DOI: 10.3390/ app15041699

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicién de firma: 5 Grado de contribucion: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 6 Autor de correspondencia: No

Natalia Comino-Suarez; Juan C. Moreno; Alvaro Megia-Garcia; Antonio J. del-Ama; Diego Serrano-Mufioz;
Juan Avendafio-Coy; Angel Gil-Agudo; Ménica Alcobendas-Maestro; Ester Lopez-Lépez; Julio Gémez-Soriano.
Transcutaneous spinal cord stimulation combined with robotic-assisted body weight-supported treadmill training
enhances motor score and gait recovery in incomplete spinal cord injury: a double-blind randomized controlled clinical
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Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicion de firma: 3 Grado de contribucion: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admisiéon externo

N° total de autores: 5

Fuente de impacto: WOS (JCR) Categoria: Bioengineering
indice de impacto: 3.516 Revista dentro del 25%: Si
Posicion de publicacion: 1

Alvaro Costa; Eduardo lafiez; Andrés Ubeda; Enrique Hortal; Antonio José del Ama Espinosa,; Angel Gil Agudo; José
Maria Azorin Poveda. Decoding the attentional demands of gait through EEG gamma band features. PloS One. 11
-4, pp. €e0154136. Public Library of Science, 26/04/2016. ISSN 1932-6203

DOI: https://doi.org/10.1371/journal.pone.0154136

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicién de firma: 5 Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 7 Autor de correspondencia: No

Fuente de impacto: WOS (JCR) Categoria: Multidisciplinary sciences

indice de impacto: 2.806 Revista dentro del 25%: Si

Posicion de publicacion: 1

Diego Torricelli; Jose Gonzalez-Vargas; Jan F. Veneman; Katja Mombaur; Nikos Tsagarakis; Antonio José del
Ama Espinosa; Angel Gil Agudo; Juan Camilo Moreno Sastoque; José Luis Pons Rovira. Benchmarking bipedal
locomotion: A unified scheme for humanoids, wearable robots, and humans. IEEE Robotics & Automation Magazine.
22 - 3, pp. 103 - 115. IEEE, 11/09/2015. ISSN 1070-9932

DOI: 10.1109/MRA.2015.2448278

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicion de firma: 6 Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 9 Autor de correspondencia: No

Fuente de impacto: WOS (JCR) Categoria: Science Edition - ROBOTICS

indice de impacto: 1.503 Revista dentro del 25%: No

Posicién de publicacién: 2

Angel Gil Agudo; Marta Solis Mozos; Beatriz Crespo Ruiz; Antonio José del Ama Espinosa; Enrique Pérez Rizo;

Antonio Segura Fragoso; Fernand Jiménez Diaz. Shoulder kinetics and ultrasonography changes after performing

a high-intensity task in spinal cord injury subjects and healthy controls. Spinal Cord. 55 - 6, pp. 2477 - 282. Nature

Publishing Group, 18/08/2015. ISSN 1362-4393

DOI: https://doi.org/10.1038/s¢.2016.179

Tipo de produccion: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicion de firma: 4 Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo
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N° total de autores: 10 Autor de correspondencia: No

Fuente de impacto: WOS (JCR) Categoria: Physical Therapy, Sports Therapy and
Rehabilitation

indice de impacto: 1.87 Revista dentro del 25%: No

Posiciéon de publicacion: 2

Angel Gil Agudo; Marta Solis Mozos; Beatriz Crespo Ruiz; Antonio J. del Ama Espinosa; Enriqu Pérez Rizo; Antonio
Segura Fragoso; Fernando Jiménez Diaz. Echographic and Kinetic Changes in the Shoulder Joint after Manual
Wheelchair Propulsion Under Two Different Workload Settings. Frontiers in Bioengineering and Biotechnology. 2,
pp. 77. Frontiers, 23/12/2014. ISSN 2296-4185

DOI: https://doi.org/10.3389/fbioe.2014.00077

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicién de firma: 4 Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 7 Autor de correspondencia: No

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR) Categoria: Biomedical Engineering

indice de impacto: 0.415 Revista dentro del 25%: No

Posicion de publicacion: 3

Antonio José de Ama Espinosa; Aikaterini D. Koutsou; Elisabeth Bravo Esteban; Julio Gomez Soriano; Stefano
Piazza; Angel Gil Agudo; José Luis Pons Rovira; Juan Camilo Moreno Sastoque. A comparison of customized
strategies to manage muscle fatigue in isometric artificially elicited muscle contractions for incomplete SCI subjects.
Journal of Automatic Control. 21, pp. 19 - 25. Elektrotehni?ki fakultet, Beograd, 29/08/2013. ISSN 1450--9903

DOI: 10.2298/JAC1301019A

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicién de firma: 1 Grado de contribucion: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 8 Autor de correspondencia: Si

Angel Gil Agudo; Ana de los Reyes Guzman; Iris Dimbwadyo Terrer; Benito Pefiasco Martin; Alberto Bernal Sahun;
Patricia Lopez Monteagudo; Antonio José del Ama Espinosa; José Luis Pons Rovira. A novel motion tracking system
for evaluation of functional rehabilitation of the upper limbs. Neural Regeneration Research. 8 - 19, pp. 1779 - 1782.
05/07/2013. ISSN 1673-5374

DOI: 10.3969/j.issn.1673-5374.2013.19.005

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicion de firma: 7 Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 8 Autor de correspondencia: No

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR) Categoria: Science Edition - NEUROSCIENCES

indice de impacto: 0.234 Revista dentro del 25%: No

Posicion de publicacion: 4

Angel Gil Agudo; Soraya Pérez Nombela; Enrique Pérez Rizo; Antonio José del Ama Espinosa; Beatriz Crespo Ruiz;
José Luis Pons Rovira. Comparative biomechanical analysis of gait in patients with central cord and Brown-Séquard
syndrome. Disability and Rehabilitation. 35 - 22, pp. 1869 - 1876. Taylor and Francis, 09/04/2013. ISSN 0963-8288

DOI: https://doi.org/10.3109/09638288.2013.766268

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicion de firma: 4 Grado de contribucion: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 6 Autor de correspondencia: No

Fuente de impacto: WOS (JCR)
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Categoria: Physical Therapy, Sports Therapy and
Rehabilitation

indice de impacto: 1.837 Revista dentro del 25%: No
Posicién de publicacion: 2

Angel Gil Agudo; Marta Solis Mozos; Antonio José del Ama Espinosa; Beatriz Crespo Ruiz; Ana Isabel de la
Pefia Gonzalez; Soraya Pérez Nombela. Comparative ergonomic assessment of manual wheelchairs by paraplegic
users.Disability and Rehabilitation: Assistive Technology. 8 - 4, pp. 305 - 313. Taylor & Francis, 18/10/2012. ISSN
1748-3115

DOI: https://doi.org/10.3109/17483107.2012.719060

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicién de firma: 3 Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 6 Autor de correspondencia: No

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR) Categoria: Biomedical Engineering

indice de impacto: 0.432 Revista dentro del 25%: No

Posicién de publicacion: 2

Antonio José del Ama Espinosa; Juan Camilo Moreno Sastoque; Angel Gil Agudo; Ana de los Reyes Guzman; José
Luis Pons Rovira. Online assessment of human-robot interaction for hybrid control of walking.Sensors. 12 - 1, pp.
215 - 225. (Suiza): MDPI, 27/12/2011. ISSN 1424-8220

DOI: https://doi.org/10.3390/s120100215

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicién de firma: 1 Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 5 Autor de correspondencia: Si

Fuente de impacto: WOS (JCR) Categoria: Science Edition - INSTRUMENTS &
INSTRUMENTATION

indice de impacto: 0.588 Revista dentro del 25%: Si

Posicion de publicacion: 1

Beatriz Crespo Ruiz; Antonio José del Ama Espinosa; Fernando Jiménez Diaz; Jennifer Moragan; Ana Isabel de
la Pefia Gonzélez; Angel Gil Agudo. Physical activity and transcutaneous oxygen pressure in men with spinal cord
injury. Journal of rehabilitation research and development. 49 - 6, pp. 913 - 913. VA Healthcare, 14/12/2011. ISSN
0748-7711

DOI: http://dx.doi.org/10.1682/JRRD.2011.05.0087

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicion de firma: 2 Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 6 Autor de correspondencia: No

Fuente de impacto: WOS (JCR) Categoria: Physical Therapy, Sports Therapy and
Rehabilitation

indice de impacto: 1.408 Revista dentro del 25%: No

Posicién de publicacién: 2

Beatriz Crespo Ruiz; Antonio José del Ama Espinosa; Angel Gil Agudo. Relation between kinematic analysis of
wheelchair propulsion and wheelchair functional basketball classification. Adapted physical activity quarterly. 28 - 2,
pp. 157 - 172. Human Kinetics, 15/04/2011. ISSN 1543-2777

DOI: https://doi.org/10.1123/apaq.28.2.157
Tipo de produccion: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista
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Posicién de firma: 2 Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 3 Autor de correspondencia: No

Fuente de impacto: WOS (JCR) Categoria: Physical Therapy, Sports Therapy and
Rehabilitation

indice de impacto: 1.487 Revista dentro del 25%: No

Posicién de publicacion: 2

Angel Gil Agudo; Soraya Pérez Nombela; Arturo Forner Cordero; Enrique Pérez Rizo; Beatriz Crespo Ruiz; Antonio
José del Ama Espinosa. Gait kinematic analysis in patients with a mild form of central cord syndrome. Journal of
Neuroengineering and Rehabilitation. 8, pp. 7. Biomed Central, 02/02/2011. ISSN 1743-0003

DOI: https://doi.org/10.1186/1743-0003-8-7

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicién de firma: 6 Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 6 Autor de correspondencia: No

Fuente de impacto: WOS (JCR) Categoria: Biomedical Engineering

indice de impacto: 3.264 Revista dentro del 25%: Si

Posicién de publicacion: 1

Ana de los Reyes Guzman; Angel Gil Agudo; Benito Pefiasco Martin; Marta Solis Mozos; Antonio José del Ama
Espinosa; Enrique Pérez Rizo. Kinematic analysis of the daily activity of drinking from a glass in a population with
cervical spinal cord injury. Journal of Neuroengineering and Rehabilitation. 7, pp. 41. BioMed Central, 20/08/2010.
ISSN 1743-0003

DOI: 10.1186/1743-0003-7-41

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicion de firma: 5 Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 6 Autor de correspondencia: No

Fuente de impacto: WOS (JCR) Categoria: Biomedical Engineering

indice de impacto: 2.638 Revista dentro del 25%: Si

Posicién de publicacién: 1

Angel Gil Agudo; Antonio José del Ama Espinosa; Beatriz Crespo Ruiz. Wheelchair Basketball Quantification.
Physical Medicine and Rehabilitation Clinics of North America. 22 - 1, pp. 141 - 156. Elsevier, 01/02/2010. ISSN
1047-9651

DOI: https://doi.org/10.1016/j.pmr.2009.07.002

Tipo de produccion: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicion de firma: 2 Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 3 Autor de correspondencia: No

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR) Categoria: Physical Therapy, Sports Therapy and
Rehabilitation

indice de impacto: 0.454 Revista dentro del 25%: No

Posicion de publicacion: 2

Angel Gil Agudo; Ana Isabel de la Pefia Gonzalez; Antonio José del Ama Espinosa; Enrique Pérez Rizo; Beatriz
Crespo Ruiz; Soraya Pérez Nombela. Evaluacion de la distribucion de presiones de apoyo en la interfase
usuario-cojin para determinar la presion de inflado de los cojines de aire. Rehabilitacion. 44 - 1, pp. 32 - 39. Elsevier,
01/01/2010. ISSN 0048-7120
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DOI: 10.1016/j.rh.2009.06.001

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicion de firma: 3 Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 6 Autor de correspondencia: No

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR) Categoria: Physical Therapy, Sports Therapy and
Rehabilitation

indice de impacto: 0.131 Revista dentro del 25%: No

Posicién de publicacion: 4

Angel Gil Agudo; Enrique Pérez Rizo; Antonio José del Ama Espinosa; Beatriz Crespo Ruiz; Soraya Pérez Nombela;
Antonio Sanchez Ramos. Comparative biomechanical gait analysis of patients with central cord syndrome walking
with one crutch and two crutches. Clinical Biomechanics. 24 - 7, pp. 551 - 557. Elsevier, 20/04/2009. ISSN 0268-0033

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicion de firma: 3 Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 5 Autor de correspondencia: No

Fuente de impacto: WOS (JCR) Categoria: Biomedical Engineering

indice de impacto: 1.759 Revista dentro del 25%: No

Posicién de publicacién: 2

Angel Gil Agudo; Ana Isabel de la Pefia Gonzalez; Antonio José del Ama Espinosa; Enrique Pérez Rizo; Elena Diaz
Dominguez; Antonio Sanchez Ramos. Comparative study of pressure distribution at the user-cushion interface with
different cushions in a population with spinal cord injury. Clinical Biomechanics. 24 - 7, pp. 558 - 563. (Reino Unido):
Elsevier, 15/04/2009. ISSN 0268-0033

DOI: 10.1016/j.clinbiomech.2009.04.006

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicion de firma: 3 Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 6 Autor de correspondencia: No

Fuente de impacto: WOS (JCR) Categoria: Biomedical Engineering

indice de impacto: 1.759 Revista dentro del 25%: No

Posicién de publicacién: 2

Angel Gil Agudo; Enrique Pérez Rizo; Antonio José del Ama Espinosa; Ana Isabel de la Pefia Gonzalez; Beatriz
Crespo Ruiz; Antonio Sanchez Ramos. Evaluacion de la marcha con bastones en pacientes con lesion medular
incompleta. Rehabilitacion. 43 - 2, pp. 47 - 88. Elsevier, 01/03/2009. ISSN 0048-7120

DOI: 10.1016/S0048-7120(09)70772-8

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicion de firma: 3 Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de articulo
en revista con comité evaluador de admision externo

N° total de autores: 6 Autor de correspondencia: No

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR) Categoria: Physical Therapy, Sports Therapy and
Rehabilitation

indice de impacto: 0.118 Revista dentro del 25%: No

Posicion de publicacion: 4
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Soraya Perez Nombela; Antonio José del Ama Espinosa; Angel Gil Agudo. Seccion 5: Métodos y técnicas especificas
de intervencion en la lesion medular. Capitulo 29. Dispositivos robéticos. Fisioterapia en el Paciente con Lesion
Medular. Un enfoque clinico y cientifico. pp. 341 - 352. Madrid(Espafia): Editorial Médica Panamericana, 06/06/2023.
ISBN 9788491109983

Depésito legal: M-8012-2023

Tipo de produccién: Capitulo de libro Tipo de soporte: Libro
Posicion de firma: 2 Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de capitulo
de libro

N° total de autores: 3

Juan C. Moreno; Samer Mohammed; Nitin Sharma; Antonio José del Ama Espinosa. Hybrid Wearable Robotic
Exoskeletons for Human Walking. Wearable Robotics, Systems and Applications. pp. 347 - 364. Elsevier Academic
Press, 2019. ISBN 978-0-12-814659-0

DOI: 10.1016/B978-0-12-814659-0.00018-7
Tipo de produccién: Capitulo de libro Tipo de soporte: Libro

Stefan Lambretch; Antonio José del Ama Espinosa. Human Movement Analysis with Inertial Sensors. Emerging
therapies in neurorehabilitation. pp. 305 - 328. Springer Berlin Heidelberg, 2014. ISBN 978-3-642-38555-1

DOI: 10.1007/978-3-642-38556-8

Tipo de produccién: Capitulo de libro Tipo de soporte: Libro
Posiciéon de firma: 2 Grado de contribucion: Autor/a o coautor/a de capitulo
de libro

N° total de autores: 2

Antonio José del Ama Espinosa; Alicia Cuesta; Vijaykumar Rajasakaran; Fernando Alonso-Trincado; HyunKi In;
David Reinkesmeyer; Antonio José del Ama Espinosa. Robotic Rehabilitation: ten critical questions about current
status and future prospects answered by emerging researchers. Emerging therapies in neurorehabilitation. pp. 189
- 205. Springer Berlin Heidelberg, 2014. ISBN 978-3-642-38555-1

DOI: 10.1007/978-3-642-38556-8

Tipo de produccién: Capitulo de libro Tipo de soporte: Libro
Posicion de firma: 1 Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de capitulo
de libro

N° total de autores: 5

Antonio José del Ama Espinosa; Angel Gil Agudo; José Luis Pons Rovira; Juan Camilo Moreno Sastoque. A Pilot
Study on the Feasibility of Hybrid Gait Training with Kinesis Overground Robot for Persons with Incomplete Spinal
Cord Injury. Neurotechnology, Electronics and Informatics. pp. 19 - 28. (Suiza): Springer International Publishin,
2013. ISSN 2197-1900, ISBN 978-3-319-15996-6

DOI: 10.1007/978-3-319-15997-3

Coleccion: Springer Series in Computational Neuroscience

Tipo de produccién: Capitulo de libro Tipo de soporte: Libro

Posicién de firma: 1 Grado de contribucion: Autor/a o coautor/a de capitulo
de libro

N° total de autores: 4 Autor de correspondencia: Si

Antonio José del Ama Espinosa; Juan C. Moreno; Angel Gil-Agudo; José L. Pons. Neurorobotic and Hybrid
approaches for gait rehabilitation in Spinal Cord Injury. Spinal Cord Injuries: Causes, Risk Factors and Management.
pp. 289 - 308. New York(Estados Unidos de América): Nova science Publishers, 2012. ISBN 978-1-62081-866-4

Tipo de produccién: Capitulo de libro Tipo de soporte: Libro
Posicion de firma: 1 Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de capitulo
de libro

N° total de autores: 4
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72 Angel Gil-Agudo; Antonio José del Ama Espinosa. Analisis biomecanico de la propulsion de la silla de ruedas.
Neurorehabilitacion, Métodos especificos de valoracion y tratamiento. pp. 183 - 191. Editorial Médica Panamericana,
2011. ISBN 978-84-9835-410-2

Tipo de produccién: Capitulo de libro Tipo de soporte: Libro
Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de capitulo de libro

73 Angel Gil-Agudo; Antonio José del Ama Espinosa; Ana de los Reyes Guzman; Alberto Bernal-Shaun; Eduardo
Rocon. Applications of Upper Limb Biomechanical Models in Spinal Cord Injury Patient. Biomechanics in Applications.
pp. 127 - 164. InTechOpen Publishers, 2011. ISBN 978-953-307-969-1

DOI: 10.5772/19920

Tipo de produccién: Capitulo de libro Tipo de soporte: Libro
Grado de contribucién: Autor/a o coautor/a de capitulo de libro

Autor de correspondencia: No

Trabajos presentados en congresos nacionales o internacionales

1 Titulo del trabajo: Validacion de constructo del indice SCI-GDI para el estudio de la funcionalidad de la
marcha en poblacion adulta con lesion medular incompleta
Nombre del congreso: XLIIl JORNADAS SEP - XXXI SIMPOSIO ASELME
Ciudad de celebracion: La Corufa, Galicia, Espana
Fecha de celebracién: 11/06/2025
Fecha de finalizacion: 13/06/2025
Entidad organizadora: Sociedad Espafola de Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Paraplejia
Maria Isabel Sinovas Alonso; Diana S. Herrera; Ana de los Reyes Guzman; Roberto Cano de la Cuerda;
Antonio José del Ama Espinosa; Angel Gil-Agudo.

2 Titulo del trabajo: Disefioo e integracién del sistema robotico ambulatorio Nimble para entrenamiento de

marcha

Nombre del congreso: | Simposio CEA de Robética, Bioingenieria, Vision Artificial y Automatica Marina
2025

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Almeria, Andalucia, Espana

Fecha de celebracién: 04/06/2025

Fecha de finalizacion: 06/06/2025

Entidad organizadora: COMITE ESPANOL DE AUTOMATICA DE LA IFAC

Ciudad entidad organizadora: Espana

Con comité de admisidén ext.: Si

Forma de contribucién: Articulo cientifico

Jaime Ramos-Rojas; Juan Carballeira; José L. Pulloquinga; Juan A. Castano; Pedro R. Barbosa; Julio S.
Lora-Millan; Antonio José del Ama Espinosa. "Simposios del Comité Espafol de Automatica (CEA)". 1 -1,
29/05/2025. Disponible en Internet en: <https://ingmec.ual.es/ojs/index.php/RBVM25/article/view/45>. ISSN
3081-5002

3 Titulo del trabajo: Nuevas Tecnologias Aplicadas a la Prevencién de Caidas
Nombre del congreso: |V Jornada SEMEG sobre caidas
Tipo evento: Jornada Ambito geografico: Nacional
Autor de correspondencia: Si
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Ciudad de celebracion: Ciudad Real, Castilla-La Mancha, Espaia
Fecha de celebracién: 21/02/2025

Fecha de finalizacion: 22/02/2025

Entidad organizadora: SEMEG

Forma de contribucién: Revisién bibliografica

Antonio J. del-Ama.

4 Titulo del trabajo: A Metaheuristic Approach for Adaptative Joint-Space Trajectory Generation for
Lower-Limb Exoskeletons Based on Step Length and Foot Clearance Requirements

Nombre del congreso: VI International Conference on Neurorehabilitation (ICNR2024)
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: La Granja, Madrid, Comunidad de, Espafia
Fecha de celebracién: 05/11/2024

Fecha de finalizacion: 08/11/2024

Entidad organizadora: Northwestern University / Tipo de entidad: Universidad
Clinica Los Madrofios

Ciudad entidad organizadora: Chicago / Brunete, Madrid, Comunidad de, Espafa
Con comité de admisidén ext.: Si
Forma de contribucién: Articulo cientifico

Juan Carballeira; Julio S. Lora-Millan; Jaime Ramos-Rojas; Antonio José del Ama Espinosa. "Converging
Clinical and Engineering Research on Neurorehabilitation V". pp. 11 - 14. Springer, ISSN 2195-3570, ISBN
978-3-031-77584-0

DOI: 10.1007/978-3-031-77584-0

5 Titulo del trabajo: Design and Validation of a Robotic Frame for Gait Rehabilitation
Nombre del congreso: VI International Conference on Neurorehabilitation (ICNR2024)
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: La Granja, Madrid, Comunidad de, Espana
Fecha de celebracién: 05/11/2024

Fecha de finalizacion: 08/11/2024

Entidad organizadora: Northwestern University / Tipo de entidad: Universidad
Clinica Los Madrofos

Ciudad entidad organizadora: Chicago / Brunete, Madrid, Comunidad de, Espafa
Con comité de admision ext.: Si
Forma de contribucion: Articulo cientifico

Jaime Ramos-Rojas; Juan A. Castafio; Pedro R. Fernandez-Barbosa; Antonio José del Ama Espinosa.
"Converging Clinical and Engineering Research on Neurorehabilitation V". pp. 693 - 697. Springer, ISSN
2195-3570, ISBN 978-3-031-77584-0

DOI: 10.1007/978-3-031-77584-0

6 Titulo del trabajo: Real-Time IMU Data Acquisition and Processing Architecture for Dynamic Motion

Replication
Nombre del congreso: VI International Conference on Neurorehabilitation (ICNR2024)
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencion por: Revision previa a la aceptacion
(comunicacién oral)
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Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: La Granja, Madrid, Comunidad de, Espana
Fecha de celebracién: 05/11/2024

Fecha de finalizacion: 08/11/2024

Entidad organizadora: Northwestern University / Tipo de entidad: Universidad
Clinica Los Madrofios

Ciudad entidad organizadora: Chicago / Brunete, Madrid, Comunidad de, Espafa
Con comité de admision ext.: Si
Forma de contribucion: Articulo cientifico

Ruben Nieto; Santiago Murano; Pedro R. Barbosa; Alvaro Garcia-Lopez; Susana Borromeo; Julio S.
Lora-Millan; Juan A. Castano; Juan Carballeira; Jaime Ramos-Rojas; Antonio José del Ama Espinosa.
"Converging Clinical and Engineering Research on Neurorehabilitation V". pp. 11 - 14. Springer, ISSN
2195-3570, ISBN 978-3-031-77584-0

DOI: 10.1007/978-3-031-77584-0

7 Titulo del trabajo: Fusion de estimulacion eléctrica funcional con exoesqueletos robéticos de rehabilitacion
de la marcha

Nombre del congreso: XLI Jornadas Nacionales de la Sociedad Espafiola de Paraplejia y XXX Simposio
Nacional de la Asociacion de Enfermeria Especializada en Lesién Medular

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Toledo, Castilla-La Mancha, Espaia

Fecha de celebracién: 16/10/2024

Fecha de finalizacion: 17/10/2024

Entidad organizadora: Hospital Nacional de Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Parapléjicos

8 Titulo del trabajo: Multi-level characterization of the recovery process of a stroke survivor after 2 months of
robotic therapy with the Walkbot robot

Nombre del congreso: 2024 10th IEEE RAS/EMBS International Conference for Biomedical Robotics and
Biomechatronics (BioRob)

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Heilderberg, Alemania

Fecha de celebracién: 01/09/2024

Fecha de finalizacion: 04/09/2024

Entidad organizadora: Universitat Heidelberg Tipo de entidad: Universidad

Ciudad entidad organizadora: Heidelberg, Alemania

Con comité de admision ext.: Si

Agnese Cherubini; C: Sanchez del Valle; Clara B. Sanz-Morere; E. Herranz-Calero; E. De-Eusebio-Rubio;
Sara Gonza’lex-Es’pésito; Diana S. Herrera; Antonio J. del-Ama; Susana Borromeo; Vanesa Soto-Leodn;
Antonio Oliviero; Angel GllI-Agudo; Natacha Ledn; Diego Torricelli; Jesus Tornero; Juan C. Moreno.

DOI: 10.1109/BIOROB60516.2024.10719925

9 Titulo del trabajo: Adaptive Control for Triadic Human-Robot-FES Collaboration in Gait Rehabilitation: A

Pilot Study
Nombre del congreso: 2024 |IEEE International Conference on Robotics and Automation (ICRA)
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)
Autor de correspondencia: No
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10

11

12

Ciudad de celebracion: Yokohama, Japon
Fecha de celebracién: 13/05/2024

Fecha de finalizacion: 17/05/2024
Entidad organizadora: IEEE

Con comité de admisidén ext.: Si

DOI: 10.1109/ICRA57147.2024.10611133

Titulo del trabajo: Disefo conceptual de un sistema robdético ambulatorio para la asistencia de la marcha
de personas con baja movilidad

Nombre del congreso: XLI Congreso Anual de la Sociedad Espafola de Ingenieria Biomédica
(CASEIB2023)

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebraciéon: Cartagena, Murcia, Regién de, Espana

Fecha de celebracién: 22/11/2023

Fecha de finalizacion: 29/11/2019

Entidad organizadora: Universidad Politécnica de  Tipo de entidad: Universidad
Cartagena

Ciudad entidad organizadora: Cartagena, Murcia, Region de, Espana

Con comité de admision ext.: Si

Forma de contribucién: Articulo cientifico

Jaime Ramos-Rojas; Pedro R. Barbosa; Rubén Nieto-Capuchino; Julio S. Lora-Millan; Susana
Borromeo-Lo6pez; Juan Alejandro Castano-Pefa; Antonio José del Ama Espinosa. ISBN 978-84-17853-76-1

Titulo del trabajo: Promoviendo los mecanismos neuroplasticos de recuperacién con una nieva terapia
robdtica de neuro-rehabilitacion de la marcha: el proyecto Nimble

Nombre del congreso: X| Congreso Iberoamericano de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad
Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Sao Carlos, Brasil

Fecha de celebracién: 20/11/2023

Fecha de finalizacion: 24/11/2023

Entidad organizadora: Asociacion iberoamericana Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
de Tecnologias para la Discapacidad (AITADIS)

Noemi Gonzalez-Lois; Antonio J. del-Ama; Susana Borromeo; Josep M. Font; Filippo Maceratesi; Cristina
Gomez-Pérez; Angel Gil-Agudo; Diana S. Herrera; Jesus Tornero; Clara B. Sanz Morere; Laura Lopes
Teixeira; Diego Torricelli; Juan C. Moreno. "Proceedings of XI Congreso Iberoamericano de Tecnologias de
Apoyo a la Discapacidad - IBERDISCAP2023". ISBN 978-65-86954-35-7

Titulo del trabajo: SoC Architecture for Acquisition and Processing of EMG Signals
Nombre del congreso: XXXVIII Conference on Design of Circuits and Integrated Systems DCIS 202
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacion oral)

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Malaga, Andalucia, Espafa

Fecha de celebracién: 15/11/2023

Fecha de finalizacion: 17/11/2023

Entidad organizadora: Universidad de Malaga Tipo de entidad: Universidad
Con comité de admisidén ext.: Si

Forma de contribucién: Articulo cientifico
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13

14

15

Victor M. Navarro; Rubén Nieto; Pedro R. Fernandez; Alvaro Hernandez; Antonio J. del-Ama; Susana
Borromeo.

DOI: 10.1109/DCIS58620.2023.10335993

Titulo del trabajo: Digital solutions for falls assessment and intervention in older adults (GAIT2CARE)
Nombre del congreso: 19th Congress of the European Geriatric Medicine Society
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Acceso por inscripcion libre
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Helsinki, Finlandia
Fecha de celebracién: 20/09/2023

Fecha de finalizacion: 22/09/2023

Entidad organizadora: European Geriatric Medicine Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Society

Con comité de admision ext.: Si

Marta Neira-Alvarez; Elisabet Huertas-Hoyas; Antonio J. del-Ama; Luisa Ruiz-Ruiz; Antonio-Ramon
Jimenez-Ruiz. En: European Geriatric Medicine. 14, pp. 266. Springer, ISSN 1878-7657

DOI: 10.1007/s41999-023-00883-x

Titulo del trabajo: Disefio conceptual de un robot de rehabilitacion de la marcha pseudoestacionario
Nombre del congreso: Jornadas Nacionales de Robdtica y Bioingenieria - CEA
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Madrid, Madrid, Comunidad de, Espafa

Fecha de celebracién: 14/06/2023

Fecha de finalizacion: 16/06/2023

Entidad organizadora: COMITE ESPANOL DE AUTOMATICA DE LA IFAC
Con comité de admisidén ext.: Si

Jaime Ramos-Rojas; Fernando Gonzalez; Julio S. Lora-Millan; Juan A. Castafio; Susana Borromeo;
Ruben Nieto-Capuchino; Pedro Fernandez-Barbosa; Josep M. Font; Juan C. Moreno; Antonio José del
Ama Espinosa. "Libro de actas de las Jornadas Nacionales de Robotica y Bioingenieria - CEA". ISBN
978-84-09-51892-0

Titulo del trabajo: Rehabilitacion de la marcha asistida por un sistema hibrido personalizable en dos casos
de lesion medular incompleta

Nombre del congreso: XL Congreso Anual de la Sociedad Espafiola de Ingenieria Biomédica
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Valladolid, Castilla y Le6n, Espana

Fecha de celebracién: 23/11/2022

Fecha de finalizacion: 25/11/2022

Entidad organizadora: Sociedad Espafola de Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Ingenieria Biomédica

Con comité de admisidén ext.: Si

Forma de contribucién: Articulo cientifico
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16

17

18

19

Diana Sofia Herrera Valenzuela; Javier Gil-Castillo; Javier Pina-de-Paz; Alvaro Megia-Garcia; Angel
Gil-Agudo; Juan C. Moreno; Antonio José del Amna Espinosa. "Libro de abstracts del XL Congreso Anual
de la Sociedad Espaniola de Ingenieria Biomédica". (Espana): ISBN 978-84-09-45972-8

Titulo del trabajo: Adaptacion del Gait Deviation Index a la poblacién con lesién medular completa: analisis
de cuatro casos

Nombre del congreso: LXXIV Reunion Anual de la Sociedad Espafiola de Neurologia (SEN)

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencion por: Revision previa a la aceptacion
(comunicacion oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Sevilla, Andalucia, Espana

Fecha de celebracion: 15/11/2022

Fecha de finalizacion: 19/11/2022

Entidad organizadora: Sociedad Espafiola de Neurologia (SEN)

Con comité de admisién ext.: Si

Forma de contribucién: Articulo cientifico

Ana Isabel Sinovas Alonso; Diana Sofia Herrera Valenzuela; Ana de los Reyes Guzman; Roberto Cano de
la Cuerda; Antonio José del Ama Espinosa; Angel Gil-Agudo. "Neurology Perspectives". En: Neurology
Perspectives. 2022;2(Espec Cong 1):1-135. 2, pp. 1 - 135. Elsevier,

Titulo del trabajo: Feasibility of transcutaneous spinal cord stimulation combined with robotic.assisted gait
training (lokomat) for gait rehabilitation following incomplete spinal cord injury. A case series study
Nombre del congreso: 15th world congress of the international neuromodulation society

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Poster Intervencidn por: Revisidn previa a la aceptacion
Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Barcelona, Catalufia, Espafia

Fecha de celebracién: 21/05/2022

Fecha de finalizacién: 26/05/2022

Entidad organizadora: international neuromodulation society

Alvaro Megia-Garcia; Natalia Comino-Suarez; Angel Gil-Agudo; Ana Esclarin-Ruz; Soraya Martin-Manjares;
Guillermo Pérez-Mateos; Mdnica Alcobendas-Maestro; Rosa Casado-Lopez; Diego Serrano-Mufioz; Julio
Gomez-Soriano; Juan C. Moreno; Antonio José del Ama Espinosa.

Titulo del trabajo: Influence of posture on posterior root muscle reflex in spinal cord injury. A pilot study.
Nombre del congreso: 15th world congress of the international neuromodulation society

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Poster Intervencidn por: Revisidn previa a la aceptacion
Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Barcelona, Catalufia, Espafia

Fecha de celebracién: 21/05/2022

Fecha de finalizacion: 26/05/2022

Entidad organizadora: international neuromodulation society

Natalia Comino-Suarez; Julio Gémez-Soriano; Juan C. Moreno; Antonio José del Ama Espinosa; Julian
Taylor Green; Juan Avendaino-Coy; Marta Rios-Leon; Juan F. Fernandez-Pérez; Alvaro Megia-Garcia;
Diego Serrano-Mufioz.

Titulo del trabajo: Analysis of the immediate effects of a robotic therapy in the gait for patients with
Cerebral Palsy: a novel methodology

Nombre del congreso: 34th Annual meeting of the European Academy of Childhood Disability
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE
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20

21

22

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Acceso por inscripcion libre
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Barcelona, Catalufia, Espafa

Fecha de celebracién: 18/05/2022

Fecha de finalizacion: 21/05/2022

Con comité de admision ext.: Si

Forma de contribucién: Articulo cientifico

Carlos Alcoba; Antonio José del Ama Espinosa; Carlos Martin; Pablo Romero; Eduardo Rocon.

Titulo del trabajo: Analisis del patron de marcha mediante sensores inerciales. Resultados del estudio
piloto

Nombre del congreso: IX Reunion Nacional de la Sociedad Espafiola de Medicina Geriatrica

Tipo evento: Jornada Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Poster Intervencién por: Revisidn previa a la aceptacion
Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Albacete, Castilla-La Mancha, Espaiia

Fecha de celebracién: 30/04/2022

Fecha de finalizacion: 02/04/2022

Entidad organizadora: Sociedad Espafola de Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Medicina Geriatrica

Con comité de admision ext.: Si

Marta Neira-Alvarez; Guillermo Garcia-Villamil; Antonio Jiménez-Ruiz; Antonio José del Ama Espinosa;
Cristina Rodriguez-Sanchez.

Titulo del trabajo: Clasificacion de estudios de marcha de pacientes con lesion medular usando k-vecinos
mas cercanos

Nombre del congreso: X| Congreso Iberoamericano de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Virtual,

Fecha de celebracién: 22/11/2021

Fecha de finalizacion: 23/11/2021

Entidad organizadora: Asociacion Iberoamericana Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad -
AITADIS

Publicacion en acta congreso: Si Con comité de admisidén ext.: Si
Forma de contribucién: Articulo cientifico

Diana Herrera-Valenzuela; Isabel Sinovas-Alonso; Ana de los Reyes; Angel Gil-Agudo; Juan C. Moreno;
Antonio José del Ama Espinosa. ISBN 978-84-09-40480-3

Titulo del trabajo: Instrumented crutches with audio feedback to alter assisted gait

Nombre del congreso: 2021 IEEE INTERNATIONAL WORKSHOP ON Metrology for Industry 4.0 and loT
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Rome (Virtual), Italia

Fecha de celebracién: 07/06/2021

Fecha de finalizacion: 09/06/2021
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23

24

25

Entidad organizadora: IEEE Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Con comité de admision ext.: Si
Forma de contribucion: Articulo cientifico

Marco Gidello; Pietro Padovani; David Pinto Fernandez; Simone Pasinetti; Antonio José del Ama Espinosa;
Diego Torricelli. "Proceedings of 2021 IEEE International Workshop on Metrology for Industry 4.0 & [oT". pp.
37 - 41. ISBN 978-1-6654-1980-2

DOI: 10.1109/METROIND4.010T51437.2021.9488501

Titulo del trabajo: Aplicacion de métodos de aprendizaje maquina a bases de datos de marcha en
pacientes con lesién medular

Nombre del congreso: Xl Simposio CEA de Bioingenieria
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Moéstoles, Madrid, Comunidad de, Espana

Fecha de celebracién: 03/06/2021

Fecha de finalizaciéon: 04/06/2021

Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos Tipo de entidad: Universidad
Ciudad entidad organizadora: Mostoles, Madrid, Comunidad de, Espafia

Publicacion en acta congreso: Si Con comité de admisidén ext.: Si
Forma de contribucién: Articulo cientifico

Raul Lépez Gonzélez; Angel Torrado Carvaijal; Diana Sofia Herrera Valenzuela; Maria Isabel Sinovas
Alonso; Ana de los Reyes Guzman; Angel Gil Agudo; Antonio José del Ama Espinosa. "Libro de actas del
XII Simposio CEA de Bioinegnieria". ISBN 978-84-09-26469-8

Titulo del trabajo: Desarrollo de sistemas modulares robéticos y neuroprotésicos personalizables para la
asistencia de la marcha patoldgica a través del disefio centrado en el usuario: proyecto TAILOR

Nombre del congreso: Xll Simposio CEA de Bioingenieria
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencion por: Revision previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracién: Mostoles, Madrid, Comunidad de, Espafia

Fecha de celebracién: 03/06/2021

Fecha de finalizacion: 04/06/2021

Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos Tipo de entidad: Universidad
Ciudad entidad organizadora: Mostoles, Madrid, Comunidad de, Espafia

Publicacion en acta congreso: Si Con comité de admisidén ext.: Si
Forma de contribucién: Articulo cientifico

Josep Maria Font Llagunes; Diana Sofia Herrera Valenzuela; Javier Gil Castillo; Javier Pina; Albert Peiret;
Juan Camilo Moreno Sastoque; Narda Licea Murillo; Angel Gil Agudo; Antonio José del Ama Espinosa.
"Libro de actas del XlI Simposio CEA de Bioinegnieria". ISBN 978-84-09-26469-8

Titulo del trabajo: El proyecto INTENTION: mejora de la interaccion humano-robot mediante controlador
de onset de EMG para exoesqueletos de miembro inferior

Nombre del congreso: Xll Simposio CEA de Bioingenieria
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No
Ciudad de celebracion: Méstoles, Madrid, Comunidad de, Espaia
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26

27

28

Fecha de celebracién: 03/06/2021

Fecha de finalizacion: 04/06/2021

Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos Tipo de entidad: Universidad
Ciudad entidad organizadora: Mostoles, Madrid, Comunidad de, Espafia

Publicacion en acta congreso: Si Con comité de admisidén ext.: Si
Forma de contribucién: Articulo cientifico

Camila Rodrigues de Carvalho; Marvin Fernandez Garcia; Filipe Oliveira Barroso; Juan Camilo Moreno
Sastoque; Maria Cristina Rodriguez Sanchez; Susana Borromeo Lopez; Antonio José del Ama Espinosa.
"Libro de actas del Xll Simposio CEA de Bioinegnieria". ISBN 978-84-09-26469-8

Titulo del trabajo: Exploracion de algoritmos de agrupamiento para identificar patrones de marcha en
lesién medular

Nombre del congreso: Xll Simposio CEA de Bioingenieria
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencion por: Revision previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Mostoles, Madrid, Comunidad de, Espafia

Fecha de celebracién: 03/06/2021

Fecha de finalizacion: 04/06/2021

Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos Tipo de entidad: Universidad
Ciudad entidad organizadora: Méstoles, Madrid, Comunidad de, Espana

Publicacion en acta congreso: Si Con comité de admisidén ext.: Si
Forma de contribucién: Articulo cientifico

Diana Sofl',a Herrera Valenzuela; Angel Torrado Carvajal; Maria Isabel Sinovas Alonso; Ana de los Reyes
Guzman; Angel Gil Agudo; Antonio José del Ama Espinosa. "Libro de actas del Xl Simposio CEA de
Bioinegnieria". ISBN 978-84-09-26469-8

Titulo del trabajo: Terapia robdtica hibrida para la rehabilitacion motora de nifios con paralisis cerebral
Nombre del congreso: Xl Simposio CEA de Bioingenieria
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Mdstoles, Madrid, Comunidad de, Espaia

Fecha de celebracién: 03/06/2021

Fecha de finalizacion: 04/06/2021

Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos Tipo de entidad: Universidad
Ciudad entidad organizadora: Méstoles, Madrid, Comunidad de, Espana

Publicacion en acta congreso: Si Con comité de admisidén ext.: Si
Forma de contribucién: Articulo cientifico

Pablo Sorozabal; Gabriel Delgado Oleas; Javier Gil Castillo; Antonio José del Ama Espinosa; Juan Camilo
Moreno Sastoque; Sergio Lerma Lara; Eduardo Rocén de Lima. "Libro de actas del XII Simposio CEA de
Bioinegnieria". ISBN 978-84-09-26469-8

Titulo del trabajo: Modelling Neuromusculoskeletal Response to Functional Electrical Stimulation
Nombre del congreso: Dynamic Walking 2021

Tipo evento: Jornada Ambito geografico: Internacional no UE
Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Virtual,

Fecha de celebracién: 20/05/2021
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Fecha de finalizacion: 20/05/2021
Forma de contribucion: Articulo cientifico

Albert Peiret; Javier Gil-Castillo; Javier Pina; Marcel Jang; Juan C. Moreno; Antonio José del Ama Espinosa;
Josep Font-Llagunes.

Titulo del trabajo: Disefio e implementacion de un sistema electrénico para la monitorizacién de la marcha
en personas con lesiéon medular

Nombre del congreso: XXXVII Congreso Anual de la Sociedad Espanola de Ingenieria Biomédica
(CASEIB2018)

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisidn previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Santander, Cantabria, Espafa

Fecha de celebracion: 27/11/2019

Fecha de finalizacion: 29/11/2019

Entidad organizadora: Universidad de Cantabria Tipo de entidad: Universidad
Ciudad entidad organizadora: Santander, Cantabria, Espafa

Publicacion en acta congreso: Si Con comité de admisidén ext.: Si
Forma de contribucién: Articulo cientifico

Alvaro Gutiérrez Tenorio; Blanca Larraga Garcia; Antonio José del Ama Espinosa; Alvaro Gutiérrez. ISBN
978-84-09-16707-4

Titulo del trabajo: Comparacion entre interfaces intramusculares y de superficie en dos aplicaciones:
supresion de temblor y control de dispositivos robéticos: desafios y resultados preliminares

Nombre del congreso: X Congreso Iberoamericano de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Acceso por inscripcion libre
(comunicacion oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Buenos Aires, Argentina
Fecha de celebracién: 20/11/2019

Fecha de finalizacion: 22/11/2019

Entidad organizadora: Asociacion Iberoamericana Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad AITADIS

Con comité de admision ext.: Si
Forma de contribucion: Articulo cientifico

Camila Rodrigues; Alvaro Pascual Vandunciel; Miguel Gonzalez; Javier Pérez Sanchez; Francisco
Grandas; Alvaro Megia Carpintero; Antonio José del Ama Espinosa; Filipe O. Barroso; Juan Camilo
Moreno Sastoque; Moon Ki Jung; Dario Farina; José Luis Pons Rovira. "Libro de actas del X Congreso
Iberoamericano de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad". ISBN 978-950-532-438-5

Titulo del trabajo: Diseno y evaluacion cinematica de una articulacion mecanica para la movilizacion del
tobillo

Nombre del congreso: X Congreso Iberoamericano de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Acceso por inscripcion libre
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracién: Buenos Aires, Argentina
Fecha de celebracién: 20/11/2019

Fecha de finalizacion: 22/11/2019
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Entidad organizadora: Asociacion Iberoamericana Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad AITADIS

Con comité de admision ext.: Si
Forma de contribucion: Articulo cientifico

Antonio José del Ama Espinosa; Victor Gémez Tavira; Angel Manuel Gil Agudo; Alvaro Megia Carpintero.
"Libro de actas del X Congreso Iberoamericano de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad". ISBN
978-950-532-438-5

Titulo del trabajo: Incorporacion de la tecnologia en centros sanitarios. Experiencia del Hospital Nacional
de Parapléjicos de Toledo

Nombre del congreso: X Congreso Iberoamericano de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Acceso por inscripcion libre
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Buenos Aires, Argentina
Fecha de celebracién: 20/11/2019

Fecha de finalizacion: 22/11/2019

Entidad organizadora: Asociacion Iberoamericana Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad AITADIS

Con comité de admision ext.: Si
Forma de contribucion: Articulo cientifico

Angel Manuel Gil Agudo; Ana Esclarin de Ruz; Vicente Lozano Berrio; Ana de los Reyes Guzman;
Enrique Pérez Rizo; Antonio José del Ama Espinosa. "Libro de actas del X Congreso Iberoamericano de
Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad”. ISBN 978-950-532-438-5

Titulo del trabajo: Modificacion del reflejo muscular de la raiz posterior debido a cambios en el porcentaje
de peso corporal en sujetos voluntarios sanos

Nombre del congreso: X Congreso Iberoamericano de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Acceso por inscripcion libre
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Buenos Aires, Argentina
Fecha de celebracién: 20/11/2019

Fecha de finalizacion: 22/11/2019

Entidad organizadora: Asociacion Iberoamericana Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad AITADIS

Con comité de admision ext.: Si
Forma de contribucion: Articulo cientifico

Alvaro Megia Carpintero; Antonio José del Ama Espinosa; Julio Gémez Soriano; Natali Comino; Diego
Serramo Mufioz; Avendafio Coy; Julian Taylor; Juan Camilo Moreno Sastoque; Angel Manuel Gil Agudo.
"Libro de actas del X Congreso Iberoamericano de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad". ISBN
978-950-532-438-5

Titulo del trabajo: Analisis biomecanico para confirmar el diagndstico en neurorrehabilitacion
Nombre del congreso: XI Simposio CEA de Bioingenieria
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Acceso por inscripcion libre
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No
Ciudad de celebracion: Valencia, Comunitat Valenciana, Espana
Fecha de celebracién: 18/07/2019
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Fecha de finalizaciéon: 19/07/2019

Entidad organizadora: Universitat Politécnica de Tipo de entidad: Universidad
Valéncia

Publicacion en acta congreso: Si Con comité de admisidén ext.: Si
Forma de contribucién: Articulo cientifico

Ana de los Reyes Guzman; Elisa Lépez Dolado; Enrique Pérez Rizo; Vicente Lozano Berrio; Angel Manuel
Gil Agudo; Antonio José del Ama Espinosa. "Libro de Actas del 11 Simposio CEA de Biolngenieria.
Coleccion Congresos UPV". Editorial Universitat Politécnica de Valéncia, ISBN 978-84-9048-793-8

Titulo del trabajo: Cambios en la cinematica articular tras entrenamiento de la marcha con exoesqueleto
robotico ambulatorio

Nombre del congreso: XI Simposio CEA de Bioingenieria
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Acceso por inscripcion libre
(comunicacion oral)

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Valencia, Comunitat Valenciana, Espafa
Fecha de celebracién: 18/07/2019

Fecha de finalizacion: 19/07/2019

Entidad organizadora: Universitat Politécnica de Tipo de entidad: Universidad
Valéncia

Publicacion en acta congreso: Si Con comité de admisidén ext.: Si
Forma de contribucién: Articulo cientifico

Antonio José del Ama Espinosa; Alvaro Megia Carpintero; Vicente Lozano Berrio; Angel Manuel Gil Agudo.
"Libro de Actas del 11 Simposio CEA de Biolngenieria. Coleccién Congresos UPV". Editorial Universitat
Politécnica de Valéncia, ISBN 978-84-9048-793-8

Titulo del trabajo: Experiencia Clinica con Exoesqueletos de Miembro Inferior en la Rehabilitacion de la
Marcha de Pacientes con Lesion Medular Incompleta

Nombre del congreso: VIl Jornadas AITADIS de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Mexico, México

Fecha de celebracién: 29/11/2018

Fecha de finalizacion: 30/11/2018

Entidad organizadora: Asociacion Iberoamericana Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad

Ciudad entidad organizadora: Mexi, México
Forma de contribucion: Articulo cientifico

Antonio José del Ama Espinosa; Vicente Lozano Berrio; Manuel Bayon Calatayud; Benito Garcia Penalva;
Monica Alcobendas Maestro; Juan Moreno Sastoque; Angel Gil Agudo. "Libro de Actas".

Titulo del trabajo: Propuesta de Valoracién Clinica para Sistema Inteligente de Prevencion de Ulceras por
Presion Incorporado a la Silla de Ruedas

Nombre del congreso: VIl Jornadas AITADIS de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Acceso por inscripcion libre
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No
Ciudad de celebraciéon: México, México
Fecha de celebracion: 29/11/2018
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Fecha de finalizacion: 30/11/2018

Entidad organizadora: Asociacion Iberoamericana Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad
(AITADIS)

Con comité de admision ext.: Si
Forma de contribucion: Articulo cientifico

Angel Manuel Gil Agudo; Antonio José del Ama Espinosa; Manuel Bayén Calatayud; Ignacio Bermejo;
Vicente Lozano Berrio. "Libro de Actas de las VIl Jornadas AITADIS de Tecnologias de Apoyo a la
Discapacidad".

Titulo del trabajo: Clinical application of the upper limb motion analysis during wheelchair propulsion

Nombre del congreso: XXXVI Congreso Anual de la Sociedad Espafnola de Ingenieria Biomédica
(CASEIB2018)

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacion oral)

Ciudad de celebracion: Ciudad Real, Castilla-La Mancha, Espaina
Fecha de celebracion: 21/11/2018
Fecha de finalizacion: 23/11/2018

Entidad organizadora: Universidad de Castilla-La  Tipo de entidad: Universidad
Mancha

Con comité de admision ext.: Si
Forma de contribucion: Articulo cientifico

Blanca Larraga Garcia; Vicente Lozano Berrio; Alvaro Gutiérrez; Angel Gil Agudo; Antonio José del Ama
Espinosa.

Titulo del trabajo: Método de calibracién anatémica para la alineacion de unidades de medida inercial con
los ejes anatdmicos de la extremidad superior

Nombre del congreso: XXXVI Congreso Anual de la Sociedad Espafnola de Ingenieria Biomédica
(CASEIB2018)

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacion oral)

Ciudad de celebracion: Ciudad Real, Castilla-La Mancha, Espaina
Fecha de celebracion: 21/11/2018
Fecha de finalizacion: 23/11/2018

Entidad organizadora: Universidad de Castilla-La  Tipo de entidad: Universidad
Mancha

Con comité de admisién ext.: Si
Forma de contribucién: Articulo cientifico
Elisa Aragén Basanta; Juan Manuel Belda Llois; Antonio José del Ama Espinosa.

Titulo del trabajo: Lower Limb Exoskeletons in Latin-America
Nombre del congreso: 4th International Symposium on Wearable Robotics (WeRob2018)
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacion oral)

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Pisa, Italia

Fecha de celebracién: 18/10/2018

Fecha de finalizacion: 20/10/2018

Entidad organizadora: Scuola Sant'Anna di Pisa
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Ciudad entidad organizadora: Pisa, Italia
Con comité de admision ext.: Si
Forma de contribucion: Articulo cientifico

Antonio José del Ama Espinosa; José Maria Azorin Poveda; José Luis Pons Rovira; Anselmo Frizera;
Thomaz Rodrigues; Angel Manuel Gil Agudo; Javier Orlando Roa Romero; Juan Camilo Moreno Sastoque.

Titulo del trabajo: Testing FES of Ankle Plantar flexor and Dorsiflexor Muscles to Support Unilateral Gait
Disorders

Nombre del congreso: 4th International Conference on NeuroRehabilitation (ICNR2018)
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Unién Europea

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Pisa, Italia

Fecha de celebracién: 16/10/2018

Fecha de finalizacion: 20/10/2018

Entidad organizadora: Scuola Sant'Anna di Pisa Tipo de entidad: Universidad

Ciudad entidad organizadora: Pisa, Italia

Forma de contribucién: Articulo cientifico

Javier Gil; Andrea Ortiz; Antonio José del Ama Espinosa; José Luis Pons Rovira; Juan Camilo Moreno
Sastoque.

Titulo del trabajo: Protocolo experimental con el exoesqueleto H2 controlado por una interfaz
cerebro-maquina

Nombre del congreso: 10° Simposio CEA de bioingenieria
Tipo evento: Jornada Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacion oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Madrid, Madrid, Comunidad de, Espana

Fecha de celebracién: 02/07/2018

Fecha de finalizacion: 03/07/2018

Entidad organizadora: Universidad San Pablo CEU Tipo de entidad: Universidad
Ciudad entidad organizadora: Madrid, Madrid, Comunidad de, Espana

Forma de contribucién: Articulo cientifico

Maria del Sol Rodriguez Ugarte; Antonio José del Ama Espinosa; Eduardo lafiez; Mario Ortiz; José Maria
Azorin Poveda. "Cognitive Area Networks 2018;5(1)".

Titulo del trabajo: Simulacion del Efecto de la Transferencia Nerviosa desde Musculo Trapecio a Biceps
Sobre la Estabilidad del Hombro Mediante OpenSim

Nombre del congreso: 10° Simposio CEA de bioingenieria
Tipo evento: Jornada Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Madrid, Madrid, Comunidad de, Espafia

Fecha de celebracién: 02/07/2018

Fecha de finalizacion: 03/07/2018

Entidad organizadora: Universidad San Pablo CEU Tipo de entidad: Universidad
Ciudad entidad organizadora: Madrid, Madrid, Comunidad de, Espana

Forma de contribucién: Articulo cientifico
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Daniel Sanchez Bayuela; Francisco Javier Espino; Ana de los Reyes Guzman; Vicente Lozano Berrio; Angel
Gil Agudo; Antonio José del Ama Espinosa. "Cognitive Area Networks 2018;5(1)".

Titulo del trabajo: Disefo de una nueva ortesis de rodilla con control de apoyo para la facilitaciéon de la
marcha en personas con trastorno del movimiento unilaterales

Nombre del congreso: IX Congreso Iberoamericano de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencion por: Revision previa a la aceptacion
(comunicacion oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Bogota, Colombia

Fecha de celebracion: 22/11/2017

Fecha de finalizacion: 24/11/2017

Entidad organizadora: Escuela Colombiana de Tipo de entidad: Universidad
Ingenieria Julio Garavito

Ciudad entidad organizadora: Bogota, Colombia
Forma de contribucién: Articulo cientifico

Maria del Carmen Sanchez Villaman; Antonio José del Ama Espinosa; José Manuel Gémez Manchén; José
Luis Pons Rovira; Juan Camilo Moreno Sastoque.

Titulo del trabajo: Efectos de la marcha asistida mediante exoesqueleto Exo-H2 en la activacion muscular
y el gasto metabolico

Nombre del congreso: IX Congreso Iberoamericano de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisidn previa a la aceptacion
(comunicacion oral)

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Bogota, Colombia

Fecha de celebracion: 22/11/2017

Fecha de finalizacion: 24/11/2017

Entidad organizadora: Escuela Colombiana de Tipo de entidad: Universidad
Ingenieria Julio Garavito

Ciudad entidad organizadora: Bogotd, Colombia
Forma de contribucién: Articulo cientifico

Antonio José del Ama Espinosa; Guillermo Asin Prieto; Elisa Pifiuela Martin; Soraya Pérez Nombela;
Vicente Lozano Berrio; Angel Gil Agudo; José Luis Pons Rovira; Juan Camilo Moreno Sastoque.

Titulo del trabajo: Estudio sobre la viabilidad clinica del exoesqueleto Exo-H2 para la rehabilitacion de la
marcha en pacientes con lesidon medular incompleta

Nombre del congreso: IX Congreso Iberoamericano de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisidn previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Bogota, Colombia
Fecha de celebracion: 22/11/2017

Fecha de finalizacion: 24/11/2017

Entidad organizadora: Escuela Colombiana de Tipo de entidad: Universidad
Ingenieria Julio Garavito

Ciudad entidad organizadora: Bogotd, Colombia
Forma de contribucién: Articulo cientifico
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Angel Gil Agudo; José Luis Pons Rovira; Ménica Alcobendas Maestro; Vicente Lozano Berrio; Jesus Benito
Penalva; Saleky Garcia; Antonio José del Ama Espinosa.

Titulo del trabajo: Exoesqueletos hibridos para la compensacion de la marcha de lesionados medulares
Nombre del congreso: IX Congreso Iberoamericano de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencion por: Revision previa a la aceptacion
(comunicacion oral)

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Bogota, Colombia
Fecha de celebracién: 22/11/2017

Fecha de finalizacion: 24/11/2017

Entidad organizadora: Escuela Colombiana de Tipo de entidad: Universidad
Ingenieria Julio Garavito

Ciudad entidad organizadora: Bogota, Colombia
Forma de contribucién: Articulo cientifico

Antonio José del Ama Espinosa; Angel Gil Agudo; Enrique Pérez Rizo; Ana de los Reyes Guzman; Juan
Camilo Moreno Sastoque.

Titulo del trabajo: Protocolo simplificado para la estimaciéon simultanea del movimiento de exoesqueleto y
articulacion fisiologica

Nombre del congreso: IX Congreso Iberoamericano de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisidn previa a la aceptacion
(comunicacion oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Bogota, Colombia
Fecha de celebracién: 22/11/2017

Fecha de finalizacion: 24/11/2017

Entidad organizadora: Escuela Colombiana de Tipo de entidad: Universidad
Ingenieria Julio Garavito

Ciudad entidad organizadora: Bogotd, Colombia
Forma de contribucién: Articulo cientifico

Maria Teresa Alvarez Rodriguez; Diego Torricelli; Antonio José del Ama Espinosa; José Gonzalez Vargas;
Juan Camilo Moreno Sastoque; Angel Gil Agudo; José Luis Pons Rovira.

Titulo del trabajo: The Exo-H2 robotic exoskeleton for gait rehabilitation after spinal cord injury: preliminary
clinical findings

Nombre del congreso: 56th International Congress of the International Spinal Cord Society (ISCOSS)
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Unién Europea

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisidn previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Dublin, Irlanda

Fecha de celebracion: 24/10/2017

Fecha de finalizacion: 26/10/2017

Entidad organizadora: The International Spinal Cord Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Injury Society

Ciudad entidad organizadora: Faversham, Reino Unido

Con comité de admisién ext.: Si

Forma de contribucién: Articulo cientifico
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Angel Gil Agudo; Antonio José del Ama Espinosa; Mdnica Alcobendas Maestro; Vicente Lozano Berrio;
Jesus Benito Pefialva; Saleky Garcia Gémez; Elisa Lépez Dolado.

Titulo del trabajo: Simultaneous estimation of human and exoskeleton motion: A simplified protocol
Nombre del congreso: 2017 International Conference on Rehabilitation Robotics (ICORR)
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencion por: Revision previa a la aceptacion
(comunicacion oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Londres, Reino Unido

Fecha de celebracion: 17/07/2017

Fecha de finalizacion: 20/07/2017

Entidad organizadora: IEEE Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Publicacion en acta congreso: Si Con comité de admisién ext.: Si

Forma de contribucién: Articulo cientifico

Maria teresa Alvarez Rodriguez; Diego Torricelli; Antonio José del Ama Espinosa; David Pinto; José
Gonzalez Vargas; Juan Camilo Moreno Sastoque; Angel Gil Agudo; José Luis Pons Rovira. "Rehabilitation
Robotics (ICORR), 2017 International Conference on". pp. 1431 - 1436. 2017. ISBN 978-1-5386-2296-4

DOI: https://doi.org/10.1109/ICORR.2017.8009449

Titulo del trabajo: An EMG-informed Model to Evaluate Assistance of the Biomot Compliant Ankle Actuator
Nombre del congreso: 2nd International Symposium on Wearable Robotics, WeRob2016
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisidn previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Segovia, Castilla y Ledn, Espafa
Fecha de celebracion: 18/10/2016

Fecha de finalizaciéon: 21/10/2016

Entidad organizadora: Consejo Superior de Tipo de entidad: Agencia Estatal
Investigaciones Cientificas

Ciudad entidad organizadora: Madrid, Madrid, Comunidad de, Espafa
Con comité de admisién ext.: Si
Forma de contribucién: Articulo cientifico

Elena Cesaracciu; Luca Tagliaprietra; Juan Camilo Moreno Sastogue; Guillermo Asin Prieto; Antonio José
del Ama Espinosa; Soraya Pérez Nombela; Elisa Pifiuela Martin; Angel Gil Agudo; Monica Reggiani.

Titulo del trabajo: Attention Level Measurement During Exoskeleton Rehabilitation Through a BMI System
Nombre del congreso: 2nd International Symposium on Wearable Robotics, WeRob2016
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacion oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Segovia, Castilla y Ledn, Espafa
Fecha de celebracién: 18/10/2016

Fecha de finalizacion: 21/10/2016

Entidad organizadora: Consejo Superior de Tipo de entidad: Agencia Estatal
Investigaciones Cientificas

Ciudad entidad organizadora: Madrid, Madrid, Comunidad de, Espana
Con comité de admision ext.: Si
Forma de contribucion: Articulo cientifico
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Alvaro Costa; Guillermo Asin Prieto; José Gonzalez Vargas; Eduardo lafiez; Juan Camilo Moreno Sastoque;
Antonio José del Ama Espinosa; Angel Gil Agudo; José Maria Azorin Poveda.

53 Titulo del trabajo: Decoding Muscle Excitation Primitives from Slow Cortical Potentials During Knee
Flexion-Extension

Nombre del congreso: 3rd international Conference on NeuroRehabilitation, ICNR2016
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencion por: Revision previa a la aceptacion
(comunicacion oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Segovia, Castilla y Leén, Espaha
Fecha de celebracién: 18/10/2016

Fecha de finalizacion: 21/10/2016

Entidad organizadora: Consejo Superior de Tipo de entidad: Agencia Estatal
Investigaciones Cientificas

Ciudad entidad organizadora: Madrid, Madrid, Comunidad de, Espafa
Con comité de admision ext.: Si
Forma de contribucion: Articulo cientifico

Andrés Ubeda; Massimo Sartori; Antonio José del Ama Espinosa; Angel Gil Agudo; Jose Maria Azorin
Poveda; Dario Farina.

54 Titulo del trabajo: Detection of Subject’s Intention to Trigger Transitions Between Sit, Stand and Walk with
a Lower Limb Exoskeleton

Nombre del congreso: 2nd International Symposium on Wearable Robotics, WeRob2016
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisidn previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Segovia, Castilla y Ledn, Espafa
Fecha de celebracion: 18/10/2016

Fecha de finalizaciéon: 21/10/2016

Entidad organizadora: Consejo Superior de Tipo de entidad: Agencia Estatal
Investigaciones Cientificas

Ciudad entidad organizadora: Madrid, Madrid, Comunidad de, Espafa
Con comité de admisidén ext.: Si
Forma de contribucién: Articulo cientifico

Fernando Trincado Alonso; Antonio José del Ama Espinosa; Guillermo Asin Prieto; Elisa Pifiuela Martin;
Soraya Pérez Nombela; Angel Gil Agudo; José Luis Pons Rovira; Juan Camilo Moreno Sastoque.

55 Titulo del trabajo: Muscle Activity and Coordination During Robot-AssistedWalking with H2 Exoskeleton
Nombre del congreso: 3rd international Conference on NeuroRehabilitation, ICNR2016
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacion oral)

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Segovia, Castilla y Ledn, Espafa
Fecha de celebracién: 18/10/2016

Fecha de finalizacion: 21/10/2016

Entidad organizadora: Consejo Superior de Tipo de entidad: Agencia Estatal
Investigaciones Cientificas

Ciudad entidad organizadora: Madrid, Madrid, Comunidad de, Espana
Con comité de admisién ext.: Si
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Forma de contribucién: Articulo cientifico

Antonio José del Ama Espinosa; Guillermo Asin Prieto; Elisa Pifiuela Martin; Soraya Pérez Nombela;
Vicente Lozano Berrio; Diego Serrano Mufioz; Fernando Trincado Alonso; José Gonzalez Vargas; Angel Gil
Agudo; José Luis Pons Rovira; Juan Camilo Moreno Sastoque.

Titulo del trabajo: Physiological Evaluation of Different Control Modes of Lower Limb Robotic Exoskeleton
H2 in Patients with Incomplete Spinal Cord Injury

Nombre del congreso: 3rd international Conference on NeuroRehabilitation, ICNR2016

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisidn previa a la aceptacion
(comunicacion oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Segovia, Castilla y Leén, Espaha

Fecha de celebracion: 18/10/2016

Fecha de finalizacion: 21/10/2016

Entidad organizadora: Consejo Superior de Tipo de entidad: Agencia Estatal
Investigaciones Cientificas

Ciudad entidad organizadora: Madrid, Madrid, Comunidad de, Espafa

Con comité de admisién ext.: Si

Forma de contribucién: Articulo cientifico

Soraya Pérez Nombela; Antonio José del Ama Espinosa; Guillermo Asin Prieto; Elisa Pifiuela Martin;
Vicente Lozano Berrio; Diego Serrano Mufoz; Angel Gil Agudo; José Luis Pons Rovira; Juan Camilo
Moreno Sastoque.

Titulo del trabajo: Proposal for Clinical Validation of Lower Limb Robotic Exoskeleton in Patients with
Incomplete Spinal Cord Injury

Nombre del congreso: 3rd international Conference on NeuroRehabilitation, ICNR2016

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Segovia, Castilla y Ledn, Espafa

Fecha de celebracién: 18/10/2016

Fecha de finalizacion: 21/10/2016

Entidad organizadora: Consejo Superior de Tipo de entidad: Agencia Estatal
Investigaciones Cientificas

Ciudad entidad organizadora: Madrid, Madrid, Comunidad de, Espana
Con comité de admisién ext.: Si
Forma de contribucién: Articulo cientifico

Soraya Pérez Nombela; Antonio José del Ama Espinosa; Angel Gil Agudo; Ménica Alcobendas Maestro;
Fernando Lopez Diaz; Jesus Benito Pefalva; José Luis Pons Rovira; Juan Camilo Moreno Sastoque.

Titulo del trabajo: Recent advances on Lower Limb Hybrid Exoskeletons

Nombre del congreso: 20th International Conference of the International Functional Electrical Stimulation
Society (IFESS2016)

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Unién Europea

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Montpelier, Francia

Fecha de celebracién: 08/06/2016

Fecha de finalizacion: 10/06/2016
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Entidad organizadora: International Functional Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Electrical Stimulation Society

Con comité de admisién ext.: Si

Forma de contribucién: Revision bibliografica

Antonio José del Ama Espinosa; Angel Gil Agudo; Soraya Pérez Nombela; Elisa Pifiuela Martin; José Luis
Pons Rovira; Juan Camilo Moreno Sastoque.

Titulo del trabajo: Ensayos con trayectorias generadas dependientes de la velocidad de la marcha para
controlar exoesqueletos con 6 grados de libertad

Nombre del congreso: VIl Congreso Iboeroamericano de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Punta arenas, Chile

Fecha de celebracién: 09/11/2015

Fecha de finalizacion: 11/09/2015

Entidad organizadora: Asociacion Iboeroamericana de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad
(AITADIS)

Con comité de admisién ext.: Si

Forma de contribucién: Articulo cientifico

Guillermo Asin Prieto; Shingo Shimoda; José Gonzalez Vargas; José Luis Pons Rovira; Antonio José del
Ama Espinosa; Angel Gil Agudo; Juan Camilo Moreno Sastoque. "Ensayos con trayectorias generadas
dependientes de la velocidad de la marcha para controlar exoesqueletos con 6 grados de libertad". En:
Ensayos con trayectorias generadas dependientes de la velocidad de la marcha para controlar
exoesqueletos con 6 grados de libertad. pp. 495 - 501. 2015.

Titulo del trabajo: Flexible Architecture to Enhance Wearable Robots: Integration of EMG-informed Models
Nombre del congreso: 2015 IEEE/RSJ International Conference on Intelligent Robots and Systems (IROS
2015)

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencion por: Revision previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracién: Hamburgo, Alemania

Fecha de celebracién: 28/10/2015

Fecha de finalizacion: 02/11/2015

Entidad organizadora: Universidad de Hamburgo  Tipo de entidad: Universidad
Con comité de admisidén ext.: Si

Forma de contribucién: Articulo cientifico

Elena Cesaracciu; Alice Mantoan; Marco Bassa; Juan Camilo Moreno Sastoque; José Luis Pons Rovira;
Guillermo Asin Prieto; Antonio José del Ama Espinosa; Ester Marquez Sanchez; Angel Gil Agudo; David
Lloyd; Monica Reggiani. "Flexible Architecture to Enhance Wearable Robots: Integration of EMG-informed
Models". En: Flexible Architecture to Enhance Wearable Robots: Integration of EMG-informed Models.
pp.- 6184 - 6189. 2015. ISBN 978-1-4799-9994-1

Titulo del trabajo: Single Joint Movement Decoding from EEG in Healthy and Incomplete SCI Subjects
Nombre del congreso: 2015 IEEE/RSJ International Conference on Intelligent Robots and Systems (IROS
2015)

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisidn previa a la aceptacion
(comunicacion oral)
Autor de correspondencia: No
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Ciudad de celebracion: Hamburgo, Alemania

Fecha de celebracién: 28/10/2015

Fecha de finalizacion: 02/11/2015

Entidad organizadora: Universidad de Hamburgo  Tipo de entidad: Universidad
Con comité de admisidén ext.: Si

Forma de contribucién: Articulo cientifico

Andrés Ubeda; Alvaro Costa; Elisa Pinuela Martin; Ester Marquez Sanchez; Antonio José del Ama
Espinosa; Angel Gil Agudo; Jose Maria Azorin Poveda. "Single Joint Movement Decoding from EEG in
Healthy and Incomplete SCI Subjects". En: Single Joint Movement Decoding from EEG in Healthy and
Incomplete SCI Subjects. pp. 6184 - 6189. 2015. ISBN 978-1-4799-9994-1

Titulo del trabajo: Starting and finishing gait detection using a BMI for spinal cord injury rehabilitation

Nombre del congreso: 2015 IEEE/RSJ International Conference on Intelligent Robots and Systems (IROS
2015)

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Hamburgo, Alemania

Fecha de celebracién: 28/10/2015

Fecha de finalizacion: 02/11/2015

Entidad organizadora: Universidad de Hamburgo  Tipo de entidad: Universidad
Con comité de admisidén ext.: Si

Forma de contribucién: Articulo cientifico

Enrique Hortal; Ester Marquez Sanchez; Alvaro Costa; Elisa Pinuela Martin; Rocio Salazar Varas;
Soraya Pérez Nombela; Antonio José del Ama Espinosa; Angel Gil Agudo; Jose Maria Azorin Poveda.
"Starting and finishing gait detection using a BMI for spinal cord injury rehabilitation". En: Starting and
finishing gait detection using a BMI for spinal cord injury rehabilitation. pp. 6184 - 6189. 2015. ISBN
978-1-4799-9994-1

Titulo del trabajo: Benchmarking lower limb wearable robots: emerging approaches and technologies

Nombre del congreso: 8th ACM International Conference on PErvasive Technologies Related to Assistive
Environments

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Unién Europea

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencion por: Revision previa a la aceptacion
(comunicacion oral)

Autor de correspondencia: No
Ciudad de celebracion: Corfu, Grecia
Fecha de celebracién: 01/07/2015
Fecha de finalizacion: 03/07/2015

Entidad organizadora: ACM - Association for Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Computing Machinery
Publicacion en acta congreso: Si Con comité de admision ext.: Si

Forma de contribucion: Articulo cientifico

Diego Torricelli; Antonio José del Ama Espinosa; José Gonzalez Vargas; Juan Camilo Moreno Sastoque;
Angel Gil Agudo; Jose Luis Pons Rovira. "Proceedings of the 8th ACM International Conference on
PErvasive Technologies Related to Assistive Environments". pp. 51. 2015. ISBN 978-1-4503-3452-5

DOI: https://doi.org/10.1145/2769493.2769589

Titulo del trabajo: Experimental architecture for synchronized recordings of cerebral, muscular and
biomechanical data during lower limb activities

Nombre del congreso: 23rd Mediterranean Conference on Control & Automation (MED) MED 2015
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Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Torremolinos, Andalucia, Espana

Fecha de celebracién: 16/06/2015

Fecha de finalizacion: 19/06/2015

Entidad organizadora: Universidad de Malaga Tipo de entidad: Universidad
Publicacion en acta congreso: Si Con comité de admisidén ext.: Si
Forma de contribucién: Articulo cientifico

Eduardo lafiez; Alvaro Costa; Elena Ceseracciu; Ester Marquez Sanchez; Elisa Pifiuela Martin; Guillermo
Asin Prieto; Antonio José del Ama Espinosa; Angel Gil Agudo; Monica Reggiani; José Luis Pons Rovira;
Juan Camilo Moreno Sastoque; José Maria Azorin Poveda. "Experimental architecture for synchronized
recordings of cerebral, muscular and biomechanical data during lower limb activities". En: Experimental
architecture for synchronized recordings of cerebral, muscular and biomechanical data during lower
limb activities. 2015. ISBN 978-1-4799-9935-4

Titulo del trabajo: Symbiotic wearable robotic exoskeletons: the concept of the biomot project
Nombre del congreso: International Workshop on Symbiotic Interaction
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Unién Europea

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencion por: Revision previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Helsinki, Finlandia
Fecha de celebracién: 30/10/2014

Fecha de finalizacion: 31/10/2014

Entidad organizadora: Universidad de Helsinki Tipo de entidad: Universidad
Ciudad entidad organizadora: Helsinki, Finlandia
Publicacion en acta congreso: Si Con comité de admisidén ext.: Si

Forma de contribucion: Articulo cientifico

Juan Camilo Moreno Sastoque; Guillermo Asin Prieto; José Luis Pons Rovira; Heidi Cuypers; Bram
Vanderborght; Dirk Lefeber; Elena Ceseracciu; Monica Reggiani; Freigardur Thorsteinsson; Antonio
José del Ama Espinosa; Angel Gil Agudo; Shingo Shimoda; Eduardo lafiez; José Maria Azorin Poveda;
Javier Orlando Roa Romero. "Symbiotic Interaction”. pp. 72 - 83. Springer, 2014. ISSN 0302-9743, ISBN
978-3-319-13499-4

DOI: 10.1007/978-3-319-13500-7

Titulo del trabajo: Towards a General Framework for Benchmarking Lower Limb Wearable Robots
Nombre del congreso: | International Workshop on Wearable Robotics WeRob2014
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Baiona, Galicia, Espana
Fecha de celebracién: 14/09/2014

Fecha de finalizacion: 19/09/2014

Entidad organizadora: Consejo Superior de Tipo de entidad: Agencia Estatal
Investigaciones Cientificas

Con comité de admision ext.: Si
Forma de contribucién: Articulo cientifico
Antonio José del Ama Espinosa; Angel Gil Agudo; José Luis Pons Rovira; Juan Camilo Moreno Sastoque.
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Titulo del trabajo: Characterization of a dual PID-ILC FES controller for FES-robot control of swing phase
of walking

Nombre del congreso: International Conference on Neurorehabilitation (ICNR2014)
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencion por: Revision previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Aalborg, Dinamarca

Fecha de celebracion: 24/06/2014

Fecha de finalizacion: 28/06/2014

Entidad organizadora: Universidad de Aalborg Tipo de entidad: Universidad

Ciudad entidad organizadora: Aalborg, Dinamarca

Con comité de admision ext.: Si

Forma de contribucién: Articulo cientifico

Antonio José del Ama Espinosa; Angel Gil Agudo; José Luis Pons Rovira; Juan Camilo Moreno Sastoque.

Titulo del trabajo: Modular Control of Gait in Incomplete Spinal Cord Injury: Preliminary Results
Nombre del congreso: International Conference on Neurorehabilitation (ICNR2014)

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE
Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisidn previa a la aceptacion
(comunicacion oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Aalborg, Dinamarca

Fecha de celebracion: 24/06/2014

Fecha de finalizacion: 28/06/2014

Entidad organizadora: Universidad de Aalborg Tipo de entidad: Universidad

Ciudad entidad organizadora: Aalborg, Dinamarca

Con comité de admisién ext.: Si

Forma de contribucién: Articulo cientifico

Soraya Pérez Nombela; Filipe O. Barroso; Diego Torricelli; Julio Gémez Soriano; Ana de los Reyes
Guzman; Antonio José del Ama Espinosa; Angel Gil Agudo; José Luis Pons Rovira; Juan Camilo Moreno
Sastoque.

Titulo del trabajo: A Data-Globe and Immersive Virtual Reality Environment for Upper Limb Rehabilitation
after Spinal Cord Injury

Nombre del congreso: Xlll Mediterranean Conference on Medical and Biological Engineering and
Computing 2013

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisidn previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Sevilla, Andalucia, Espana

Fecha de celebracién: 25/09/2013

Fecha de finalizacion: 28/09/2013

Entidad organizadora: IEEE Medical and Biological Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Engineering and Computing Society

Con comité de admisién ext.: Si

Forma de contribucién: Articulo cientifico

Ana de los Reyes Guzman; Iris Dimwadyo Terrer; Fernando Trincado Alonso; Miguel Angel Aznar; Alcubilla
César Alcubilla; Soraya Pérez Nombela; Antonio José del Ama Espinosa; Begofia Apolonio Lépez; Angel
Gil Agudo. "A Data-Globe and Immersive Virtual Reality Environment for Upper Limb Rehabilitation after
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Spinal Cord Injury". En: A Data-Globe and Immersive Virtual Reality Environment for Upper Limb
Rehabilitation after Spinal Cord Injury.

Titulo del trabajo: Kinetic Analysis of Manual Wheelchair Propulsion in Athletes and Users with Spinal Cord
Injury

Nombre del congreso: Xl Mediterranean Conference on Medical and Biological Engineering and
Computing 2013

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Sevilla, Andalucia, Espana

Fecha de celebracién: 25/09/2013

Fecha de finalizacion: 28/09/2013

Entidad organizadora: IEEE Medical and Biological Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Engineering and Computing Society

Con comité de admisién ext.: Si

Forma de contribucién: Articulo cientifico

Marta Solis Mozos; Beatriz Crespo Ruiz; Enrique Pérez Rizo; Fernando Jiménez Diaz; Angel Gil Agudo.
"Kinetic Analysis of Manual Wheelchair Propulsion in Athletes and Users with Spinal Cord Injury". En:
Kinetic Analysis of Manual Wheelchair Propulsion in Athletes and Users with Spinal Cord Injury.

Titulo del trabajo: Customized Strategies to Manage Muscle Fatigue in SCI Patients During Isometric
FES-Driven Muscle Contractions

Nombre del congreso: 18th International Conference of the International Functional Electrical Stimulation
Society (IFESS2016)

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Unién Europea

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencion por: Revision previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: San Sebastian, Pais Vasco, Espafa

Fecha de celebracion: 05/06/2013

Fecha de finalizacion: 08/06/2013

Entidad organizadora: International Functional Electrical Stimulation Society
Con comité de admisién ext.: Si

Forma de contribucién: Articulo cientifico

Antonio José del Ama Espinosa; Elisabeth Bravo Esteban; Aikaterini D. Koutsou; Julio Gémez Soriano;
Steffano Piazza; Angel Gil Agudo; José Luis Pons Rovira; Juan Camilo Moreno Sastoque. "Customized
Strategies to Manage Muscle Fatigue in SCI Patients During Isometric FES-Driven Muscle Contractions".
En: Customized Strategies to Manage Muscle Fatigue in SCI Patients During Isometric FES-Driven
Muscle Contractions.

Titulo del trabajo: A robotic exoskeleton for overground gait rehabilitation
Nombre del congreso: 2013 IEEE International Conference on Robotics and Automation (ICRA)
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisidn previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Karlsruhe, Alemania

Fecha de celebracion: 06/05/2013

Fecha de finalizacion: 10/05/2013

Entidad organizadora: IEEE Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
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Publicacion en acta congreso: Si Con comité de admisién ext.: Si

Forma de contribucién: Articulo cientifico

Magdo Bortole; Antonio José del Ama Espinosa; Eduardo Rocon; Juan Camilo Moreno Sastoque;
Fernando Brunetti; José Luis Pons Rovira. "A robotic exoskeleton for overground gait rehabilitation”. En: A
robotic exoskeleton for overground gait rehabilitation. pp. 3356 - 3361. 2013. ISSN 1050-4729, ISBN
978-1-4673-5643-5

DOI: 10.1109/ICRA.2013.6631045

Titulo del trabajo: Design of a pediatric exoskeleton for the rehabilitation of the physical disabilities caused
by cerebral palsy

Nombre del congreso: | International Conference on Neurorehabilitation (ICNR2012)

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Toledo, Castilla-La Mancha, Espaia

Fecha de celebracién: 14/11/2012

Fecha de finalizacion: 16/11/2012

Entidad organizadora: Consejo Superior de Tipo de entidad: Agencia Estatal
Investigaciones Cientificas

Con comité de admision ext.: Si
Forma de contribucion: Articulo cientifico

Marina Canela Respuela; Antonio José del Ama Espinosa; José Luis Pons Rovira. "Design of a pediatric
exoskeleton for the rehabilitation of the physical disabilities caused by cerebral palsy". En: Design of a
pediatric exoskeleton for the rehabilitation of the physical disabilities caused by cerebral palsy.

Titulo del trabajo: Hybrid FES-robot cooperative control of ambulatory gait rehabilitation exoskeleton for
spinal cord injury subjects

Nombre del congreso: | International Conference on Neurorehabilitation (ICNR2012)

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Toledo, Castilla-La Mancha, Espaia

Fecha de celebracién: 14/11/2012

Fecha de finalizacion: 16/11/2012

Entidad organizadora: Consejo Superior de Tipo de entidad: Agencia Estatal
Investigaciones Cientificas

Con comité de admision ext.: Si
Forma de contribucion: Articulo cientifico

Antonio José del Ama Espinosa; Juan Camilo Moreno Sastoque; Angel Gil Agudo; José Luis Pons Rovira.
"Hybrid FES-robot cooperative control of ambulatory gait rehabilitation exoskeleton for spinal cord injury
subjects.". En: Hybrid FES-robot cooperative control of ambulatory gait rehabilitation exoskeleton for
spinal cord injury subjects..

Titulo del trabajo: Knee muscle fatigue estimation during isometric artificially elicited contractions in
incomplete spinal cord injury subjects

Nombre del congreso: | International Conference on Neurorehabilitation (ICNR2012)

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencion por: Revision previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: Si

GOBIERNO MIMNISTERIC ~ F E ' Y I
DE ESPANA DE CIEMNCIA, INNOVACION

¥ UNIVERSIDADES INNOVACION

92



M C
% V[N cuRRICULM VITAE NORMALZADO 2b61dcc4ada7de587b8495ad21dcal16

76

77

78

Ciudad de celebracion: Toledo, Castilla-La Mancha, Espaia
Fecha de celebracion: 14/11/2012
Fecha de finalizacion: 16/11/2012

Entidad organizadora: Consejo Superior de Tipo de entidad: Agencia Estatal
Investigaciones Cientificas

Con comité de admision ext.: Si
Forma de contribucion: Articulo cientifico

Antonio José del Ama Espinosa; Elisabeth Bravo Esteban; Juan Camilo Moreno Sastoque; Julio Gomez
Soriano; Aikaterini D. Koutsou; Angel Gil Agudo; José Luis Pons Rovira. "Knee muscle fatigue estimation
during isometric artificially elicited contractions in incomplete spinal cord injury subjects". En: Knee muscle
fatigue estimation during isometric artificially elicited contractions in incomplete spinal cord injury
subjects.

Titulo del trabajo: Medical and clinical engineering committee
Nombre del congreso: | International Conference on Neurorehabilitation (ICNR2012)
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Toledo, Castilla-La Mancha, Espafia
Fecha de celebracién: 14/11/2012

Fecha de finalizacion: 16/11/2012

Entidad organizadora: Consejo Superior de Tipo de entidad: Agencia Estatal
Investigaciones Cientificas

Con comité de admisién ext.: Si

Forma de contribucién: Articulo cientifico

Antonio José del Ama Espinosa; Susana Borromeo. "Medical and clinical engineering committee". En:
Medical and clinical engineering committee.

Titulo del trabajo: The importance of gait analysis in incomplete spinal cord injury patients in the field of
neurorehabilitation

Nombre del congreso: | International Conference on Neurorehabilitation (ICNR2012)
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencion por: Revision previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Toledo, Castilla-La Mancha, Espana
Fecha de celebracion: 14/11/2012

Fecha de finalizacion: 16/11/2012

Entidad organizadora: Consejo Superior de Tipo de entidad: Agencia Estatal
Investigaciones Cientificas

Con comité de admisioén ext.: Si
Forma de contribucion: Articulo cientifico

Soraya Pérez Nombela; Antonio José del Ama Espinosa; Ana de los Reyes Guzman; Angel Gil Agudo;
Francisco Molina Rueda; Diego Torricelli. "The importance of gait analysis in incomplete spinal cord injury
patients in the field of neurorehabilitation". En: The importance of gait analysis in incomplete spinal cord
injury patients in the field of neurorehabilitation.

Titulo del trabajo: Actuadores multimodales para la compensacion de la marcha de personas con
patologia neuroldgica

Nombre del congreso: XXXIIl Jornadas de Automatica

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Nacional
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Tipo de participacion: Participativo - Poster Intervencién por: Revision previa a la aceptacion
Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Vigo, Galicia, Espaiia

Fecha de celebracién: 05/09/2012

Fecha de finalizacion: 07/09/2012

Entidad organizadora: Universidade de Vigo Tipo de entidad: Universidad

Con comité de admision ext.: Si

Forma de contribucién: Articulo cientifico

Antonio José del Ama Espinosa; Magdo Bortole; Andrés Garza Cervantes; Juan Camilo Moreno Sastoque;
Angel Gil Agudo; José Luis Pons Rovira. "Actuadores multimodales para la compensacién de la marcha de
personas con patologia neurolégica". En: Actuadores multimodales para la compensacion de la marcha
de personas con patologia neurolégica. ISBN 978-84-8158-583-4

Titulo del trabajo: Estimacion del par articular generado por Estimulacion Eléctrica Neuromuscular
mediante un modelo fisiolégico simplificado

Nombre del congreso: XXXV Jornadas de Automatica

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Pdster Intervencién por: Revision previa a la aceptacion
Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Vigo, Galicia, Espana

Fecha de celebraciéon: 05/09/2012

Fecha de finalizacion: 07/09/2012

Entidad organizadora: Universitat Politécnica de Tipo de entidad: Universidad
Valéncia

Con comité de admisioén ext.: Si
Forma de contribucion: Articulo cientifico

Elisa Pifiuela Martin; Antonio José del Ama Espinosa; Angel Gil Agudo. "Estimacion del par articular
generado por Estimulacion Eléctrica Neuromuscular mediante un modelo fisiologico simplificado”. En:
Estimacion del par articular generado por Estimulacién Eléctrica Neuromuscular mediante un modelo
fisiolégico simplificado. pp. 136. 2014. ISBN 978-84-697-0589-6

Titulo del trabajo: Propuesta de control en trayectoria de un actuador de rodilla para la compensacion
funcional de la marcha en lesionados medulares

Nombre del congreso: VI Congress Iberoamericano de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisidn previa a la aceptacion
(comunicacion oral)

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Palma de Mallorca, Balears, llles, Espafa
Fecha de celebracién: 05/09/2012

Fecha de finalizacion: 07/09/2012

Entidad organizadora: Universidad de las Islas Tipo de entidad: Universidad
Baleares

Con comité de admision ext.: Si
Forma de contribucion: Articulo cientifico

Antonio José del Ama Espinosa; Juan Camilo Moreno Sastoque; Anselmo Frizera Neto; Angel Gil Agudo;
José Luis Pons Rovira. "Propuesta de control en trayectoria de un actuador de rodilla para la compensacion
funcional de la marcha en lesionados medulares". En: Propuesta de control en trayectoria de un
actuador de rodilla para la compensacién funcional de la marcha en lesionados medulares.
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Titulo del trabajo: Un modelo de controlador FES basado en sinergias musculares para la rehabilitacion
del equilibrio con exoesqueletos hibridos

Nombre del congreso: XXXIIl Jornadas de Automatica

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Pdster Intervencién por: Revision previa a la aceptacion
Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Vigo, Galicia, Espana

Fecha de celebracion: 05/09/2012

Fecha de finalizacion: 07/09/2012

Entidad organizadora: Universidade de Vigo Tipo de entidad: Universidad

Con comité de admision ext.: Si

Forma de contribucién: Articulo cientifico

Steffano Piazza; Diego Torricelli; Fernand Brunetti; Antonio José del Ama Espinosa; Angel Gil Agudo; José
Luis Pons Rovira. "Un modelo de controlador FES basado en sinergias musculares para la rehabilitacion
del equilibrio con exoesqueletos hibridos". En: Un modelo de controlador FES basado en sinergias
musculares para la rehabilitacion del equilibrio con exoesqueletos hibridos. ISBN 978-84-8158-583-4

Titulo del trabajo: A novel FES control paradigm based on muscle synergies for postural rehabilitation
therapy with hybrid exoskeletons

Nombre del congreso: 34th Annual International Conference of the Engineering in Medicine and Biology
Society (EMBC 2012)

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisidn previa a la aceptacion
(comunicacion oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: San Diego, Estados Unidos de América
Fecha de celebracion: 28/08/2012

Fecha de finalizacion: 01/09/2012

Entidad organizadora: Engineering in Medicine and Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Biology Society

Con comité de admisién ext.: Si

Forma de contribucién: Articulo cientifico

Steffano Piazza; Diego Torricelli; Fernando Brunetti; Antonio José del Ama Espinosa; Angel Gil Agudo;
José Luis Pons Rovira. "A novel FES control paradigm based on muscle synergies for postural rehabilitation
therapy with hybrid exoskeletons". En: A novel FES control paradigm based on muscle synergies for
postural rehabilitation therapy with hybrid exoskeletons.

Titulo del trabajo: Characterization of spatio-temporal parameters of human gait assisted by a robotic
walker

Nombre del congreso: 4th IEEE RAS & EMBS International Conference on Biomedical Robotics and
Biomechatronics (BioRob 2012)

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Internacional no UE
Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Roma, Italia

Fecha de celebracién: 24/06/2012

Fecha de finalizacion: 27/06/2012

Entidad organizadora: IEEE Robotics and Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Automation Society/ IEEE Engineering in Medicine

and Biology Society

Publicacion en acta congreso: Si Con comité de admisién ext.: Si
Forma de contribucién: Articulo cientifico
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Anselmo Frizera Neto; Arlindo Elias; Antonio José del Ama Espinosa; Ramén Ceres Ruiz. "Characterization
of spatio-temporal parameters of human gait assisted by a robotic walker". En: Characterization of
spatio-temporal parameters of human gait assisted by a robotic walker. ISBN 9781457711992

Titulo del trabajo: Disefio preliminar de un Exoesqueleto Hibrido para la rehabiltiacion de la marcha en
lesionados medulares

Nombre del congreso: XXXIl Jornadas de Automatica

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Poster Intervencidn por: Revisidn previa a la aceptacion
Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Sevilla, Andalucia, Espana

Fecha de celebracién: 07/09/2011

Fecha de finalizacién: 09/09/2011

Entidad organizadora: Universidad de Sevilla Tipo de entidad: Universidad

Publicacion en acta congreso: Si Con comité de admisién ext.: Si

Forma de contribucién: Articulo cientifico

Antonio Jqsé del Ama Espinosa; Aikaterini D. Koutsou; Juan Camilo Moreno Sastoque; Ana de los Reyes
Guzman; Angel Gil Agudo; José Luis Pons Rovira. "Libro de actas de las XXXII Jornadas de Automa?tica".
2011. ISBN 9788469464540

Titulo del trabajo: Configuracion el laboratorio para el estudio cinético y cinematico del miembro superior
de la persona con lesién medular durante la propulsion en silla de ruedas

Nombre del congreso: 46 Congreso de la Sociedad Espanola de Rehabilitacion y Medicina Fisica
(SERMEF)

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisidn previa a la aceptacion
(comunicacion oral)

Ciudad de celebracion: Zaragoza, Aragon, Espafa

Fecha de celebracién: 20/05/2008

Fecha de finalizacion: 23/05/2008

Entidad organizadora: Sociedad Espafiola de Tipo de entidad: Entidad Empresarial
Rehabilitacion y Medicina Fisica

Con comité de admisioén ext.: Si

Angel Gil-Agudo; Antonio J. del-Ama; Enrique Pérez; Ana de los Reyes; Antonio Sanchez Ramos.

Titulo del trabajo: Determinacion de la presion optima de inflado en los cojines de aire en personas con
lesion medular

Nombre del congreso: 46 Congreso de la Sociedad Espanola de Rehabilitacion y Medicina Fisica
(SERMEF)

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisidn previa a la aceptacion
(comunicacion oral)

Ciudad de celebracion: Zaragoza, Aragoén, Espana

Fecha de celebracion: 20/05/2008

Fecha de finalizacion: 23/05/2008

Entidad organizadora: Sociedad Espafiola de Tipo de entidad: Entidad Empresarial
Rehabilitacion y Medicina Fisica

Con comité de admisién ext.: Si

Antonio Sanchez Ramos; Enrique Pérez; Angel Gil-Agudo; Ana |. de la Pefia; Antonio J. del-Ama.
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Titulo del trabajo: Rehabilitacion virtual con consolas comerciales

Nombre del congreso: 46 Congreso de la Sociedad Espafola de Rehabilitacion y Medicina Fisica
(SERMEF)

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencion por: Revision previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Ciudad de celebracion: Zaragoza, Aragon, Espafa

Fecha de celebracion: 20/05/2008

Fecha de finalizacion: 23/05/2008

Entidad organizadora: Sociedad Espafola de Tipo de entidad: Entidad Empresarial
Rehabilitacion y Medicina Fisica

Con comité de admision ext.: Si

Samuel Franco; Angel Gil-Agudo; Ana de los Reyes; Antonio J. del-Ama.

Titulo del trabajo: Modelo biomecanico para la obtencién de parametros cinéticos en miembro superior
durante la propulsiéon en silla de ruedas.

Nombre del congreso: XXIV Jornadas Nacionales de la Sociedad Espariola de Paraplejia
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisidn previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: La Corufa, Galicia, Espana

Fecha de celebracién: 22/06/2007

Fecha de finalizacion: 22/06/2007

Entidad organizadora: Sociedad Espafola de Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Paraplejia

Con comité de admision ext.: Si

Antonio J. del-Ama; Angel Gil-Agudo; Enrique Pérez-Rizo; Ana . de la Pefia.

Titulo del trabajo: Influencia de la valoracién de la distribucion de presiones en la interfase usuario-cojin en
la adaptacion de los cojines de aire para los lesionados medulares

Nombre del congreso: XXIll Jornadas Nacionales de la Sociedad Espafiola de Paraplejia
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Granada, Andalucia, Espafa
Fecha de celebracién: 18/10/2006

Fecha de finalizacion: 20/10/2006

Entidad organizadora: Sociedad Espafola de Paraplejia
Con comité de admisidén ext.: Si

Forma de contribucién: Articulo cientifico

Ana |. de la Pefa; Angel Gil-Agudo; Antonio J. del-Ama; Enrique Pérez-Rizo; Carmen Valdizan; Carmen
Labarta.

Titulo del trabajo: Buttock-Seat cushion interface pressure in acute spinal cord injury patients
Nombre del congreso: 15TH European congress of Physical and Rehabilitation Medicine
Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Unién Europea

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No
Ciudad de celebracion: Madrid, Madrid, Comunidad de, Espafa
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Fecha de celebracion: 20/05/2006
Fecha de finalizacion: 20/05/2006

Entidad organizadora: European Society of Physical Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
& Rehabilitation Medicine

Con comité de admision ext.: Si
Forma de contribucion: Articulo cientifico

Angel Gil-Agudo; Ana |. de la Pefia; Antonio J. del-Ama; Enrique Pérez-Rizo; Carmen Valdizan; Julio
Gomez-Soriano.

Titulo del trabajo: Kinematic analysis of influence of ambulatory technical aids on gait after incomplete
spinal cord injury

Nombre del congreso: 15TH European congress of Physical and Rehabilitation Medicine

Tipo evento: Congreso Ambito geografico: Unién Europea

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral Intervencién por: Revisién previa a la aceptacion
(comunicacién oral)

Autor de correspondencia: No

Ciudad de celebracion: Madrid, Madrid, Comunidad de, Espafia
Fecha de celebracién: 20/05/2006

Fecha de finalizacion: 20/05/2006

Entidad organizadora: European Society of Physical Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
& Rehabilitation Medicine

Con comité de admision ext.: Si
Forma de contribucion: Articulo cientifico

Angel Gil-Agudo; Enrique Pérez-Rizo; Antonio J. del-Ama; Ana |. de la Pefia; Carmen Valdizan; Julio
Gomez-Soriano.

Actividades de divulgacion

Titulo del trabajo: El desarrollo de los exoesqueletos y su ayuda en humanos

Nombre del evento: Programa de radio "Castilla-La Mancha a las 8". Seccién "Habra que investigarlo”
Tipo de evento: Entrevistas en medios comunicacién

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Toledo, Castilla-La Mancha, Espaia

Fecha de celebracion: 09/07/2025

Entidad organizadora: Castilla-La Mancha Media  Tipo de entidad: Entidad Empresarial

Antonio José del Ama Espinosa.

Titulo del trabajo: La historia, el presente y el futuro de los exoesqueletos roboticos. Una revolucion
pendiente

Nombre del evento: Neurocharlas con HNPdivulga

Tipo de evento: Conferencias impartidas

Autor de correspondencia: Si

Ciudad de celebracion: Toledo, Castilla-La Mancha, Espaia
Fecha de celebracién: 09/04/2025

Entidad organizadora: Hospital Nacional de Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Parapléjicos

Titulo del trabajo: Human Centered Health Technologies: Tecnologias Roiboéticas para la Salud
Nombre del evento: Human Centered Health Technologies

Tipo de evento: Conferencias impartidas

Ciudad de celebracion: Getage, Madrid, Comunidad de, Espana
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Fecha de celebracién: 25/09/2024

Entidad organizadora: Tekniker: Generacién y Tipo de entidad: Centro Tecnoldgico
Aplicacién de la Tecnologia y el Conocimiento

Antonio J. del-Ama.

4 Titulo del trabajo: Ill Jornadas Nuevas Realidades de la Ingenieria Biomédica: de la Ingenieria para la
Discapacidad a la Imagen Médica
Tipo de evento: Jornada de difusion
Ciudad de celebracion: Mostoles, Madrid, Comunidad de, Espaha
Fecha de celebracion: 29/02/2024
Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos Tipo de entidad: Universidad
Antonio J. del-Ama.

5 Titulo del trabajo: Il Jornadas Nuevas Realidades de la Ingenieria Biomédica: de la Ingenieria para la
Discapacidad a la Imagen Médica

Tipo de evento: Jornada de difusion

Ciudad de celebracion: Mostoles, Madrid, Comunidad de, Espafia

Fecha de celebracién: 20/04/2023

Entidad organizadora: Universidad Rey Juan Carlos Tipo de entidad: Universidad
Antonio J. del-Ama.

6 Titulo del trabajo: El proyecto TAILOR: sistemas para la asistencia de la marcha
Ambito geografico: Nacional
Autor de correspondencia: Si
Fecha de celebracién: 01/12/2021
Tipo: Articulo de divulgacion
Antonio J. del-Ama; Josep M. Font-Llagunes; Juan C. Moreno. "Sobre Ruedas". En: Sobre ruedas. 107, pp.
22 - 30. (Espana): 01/12/2021. ISSN 2013-231X
Handle: http://hdl.handle.net/2117/361461

7 Titulo del trabajo: Biomecanica
Nombre del evento: Semana del Cerebro
Tipo de evento: Conferencias impartidas
Ciudad de celebracion: Toledo, Castilla-La Mancha, Espana
Fecha de celebracién: 16/03/2017
Entidad organizadora: Hospital Nacional de Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Parapléjicos
Antonio J. del-Ama.

8 Titulo del trabajo: Investigacion con Europa
Nombre del evento: Semana del Cerebro
Tipo de evento: Conferencias impartidas
Ciudad de celebracion: Toledo, Castilla-La Mancha, Espana
Fecha de celebracion: 13/03/2017
Entidad organizadora: Hospital Nacional de Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Parapléjicos
Antonio J. del-Ama.

9 Titulo del trabajo: | Jornada Tematica sobre la I+D en el Ambito Sanitario
Tipo de evento: Jornada tematica
Ciudad de celebracion: Madrid, Madrid, Comunidad de, Espafa
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Fecha de celebracion: 13/11/2014
Entidad organizadora: COLEGIO OFICIAL DE INGENIEROS INDUSTRIALES DE MADRID
Antonio J. del-Ama.

Titulo del trabajo: Investigacion y desarrollo en el ambito sanitario
Nombre del evento: Programa de radio

Tipo de evento: Entrevistas en medios comunicacién

Ciudad de celebracion: Madrid, Madrid, Comunidad de, Espafa
Fecha de celebracion: 04/11/2014

Entidad organizadora: Universidad Nacional de Tipo de entidad: Universidad
Educacion a Distancia

Antonio J. del-Ama.

Titulo del trabajo: Robots hibridos de asistencia a la marcha

Nombre del evento: Robdtica de rehabilitacion: Ingenieria mejorando la calidad de vida personal con
discapacidad

Tipo de evento: Conferencias impartidas

Ciudad de celebracion: Madrid, Madrid, Comunidad de, Espafa

Fecha de celebracién: 10/12/2013

Entidad organizadora: REAL ACADEMIA DE INGENIERIA

Antonio J. del-Ama.

Titulo del trabajo: Biomecanica y robotica en el Hospital Nacional de Parapléjicos

Autor de correspondencia: Si

Tipo: Articulo de divulgacion

Antonio J. del-Ama; Angel Gil-Agudo. En: Revista de la Asociacion de Ingenieros Industriales de Madrir.

Titulo del trabajo: El ingeniero industrial Antonio José del Ama, premio Rodolgo Benito a la Innovacion
Tecnolégoca

Tipo de evento: Entrevistas en medios comunicaciéon Ambito geografico: Nacional

Entidad organizadora: Hospital Nacional de Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Parapléjicos

"Infomédula". En: Infomédula. 19, pp. 24 - 24. Unidad de Desarrollo de Nievas Tecnologias Gabinete de
Comunicacion, 03/2011. ISSN 1888-5721

Titulo del trabajo: Entrevista en Podcast CienciaEs Hablando con Cientificos: Robética de rehabilitacion.
Hablamos con Antonio José del Ama Espinosa

Tipo de evento: Entrevistas en medios comunicaciéon Ambito geografico: Nacional

Autor de correspondencia: Si

Entidad organizadora: CienciaEs.com Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Disponible en Internet en: <https://www.cienciaes.com/entrevistas/2015/12/02/robotica-de-rehabilitacion/>.

Titulo del trabajo: Entrevistas en medios de difusion

Resultados relevantes: He sido entrevistado en diversos medios de comunicacion acerca
de mi investigacion y resultados: - Entrevista en radio Castilla-La Mancha (CMMEDIA)
en la seccibn "Habra que investigarlo" del magazin vespertino Castilla-La Mancha
a las 8 (https://www.cmmedia.es/play/radio/castilla-la-mancha-a-las-8/desarrollo-exoesqueletos-ayuda-
humanos.html) Podcast Hablando con Cienciticos, alojado en el medio de difusion cientifica CienciaEs.com
(ttps://www.cienciaes.com/entrevistas/2015/12/02/robotica-de-rehabilitacion/) - Radio UNED, serie de
programas sobre Ingenieria en Radio 3. Programa "Investigacién y desarrollo en en ambito sanitario”
(https://canal.uned.es/video/5a6f9936b1111f743a8b481f)

GOBIERNO MIMNISTERIC ~ F E ' Y I
DE ESPANA DE CIEMNCIA, INNOVACION

¥ UNIVERSIDADES INNOVACION

100



M C
% V[N cuRRICULM VITAE NORMALZADO 2b61dcc4ada7de587b8495ad21dcal16

16 Titulo del trabajo: Formacion y salidas profesionales de la Ingenieria Biomédica
Autor de correspondencia: Si
Tipo: Articulo de divulgacién
Antonio J. del-Ama; Susana Borromeo. En: Revista de la Asociacion de Ingenieros Industriales de
Madrir.

17 Titulo del trabajo: Lesion medular: Levantate y anda, pedalea y nada
Ambito geografico: Nacional
Autor de correspondencia: Si
Tipo: Articulo de divulgacion
Antonio J. del-Ama. "The Conversation". En: The Conversation. The Conversation, 24/02/2022. Disponible
en Internet en: <https://theconversation.com/lesion-medular-levantate-y-anda-pedalea-y-nada-177478>.
Handle: https://theconversation.com/lesion-medular-levantate-y-anda-pedalea-y-nada-177478

18 Titulo del trabajo: Publicaciones de difusion al publico general
Autor de correspondencia: Si

Resultados relevantes: He realizado varias charlas y publicaciones de difusion de mi ambito
de estudio e investigacién: - Neurocharlas con HNP Divulga: "La historia, el presente y el
futuro de los exoesqueletos robdticos. Una revolucion pendiente" - Revista Sobre Ruedas, articulo
"El Proyecto TAILOR; sistemas para la asistencia a la marcha" (http://hdl.handle.net/2117/361461)
- Revista The Conversation. Articulo "Lesion medular: Levantate y anda, pedalea y nada"
(https://theconversation.com/lesion-medular-levantate-y-anda-pedalea-y-nada-177478)

Gestion de I+D+i y participacion en comités cientificos

Comités cientificos, técnicos y/o asesores

1 Titulo del comité: Grupo tematico de Bioingenieria
Ambito geografico: Nacional
Entidad de afiliaciéon: COMITE ESPANOL DE AUTOMATICA DE LA IFAC
Fecha de inicio: 09/09/2024

Resultados relevantes: Desde 09/09/2024 soy miembro de la junta directiva del Comité Espanol de
Automatica y coordinador del Grupo Tematico de Bioingenieria del mismo comité. Soy responsable, entre
otras, de la coordinaciéon del simposio tematico de bioingenieria, editor de la seccion de bioingenieria de
la revista iberoamericana de informatica industrial (RIAl), asi como del Premio Springer a la mejor tesis en
bioingenieria.

2 Titulo del comité: Editor de revisiones de la revista Frontiers in Bioengineering and Biotechnology, seccion
Biomechanics

Entidad de afiliacion: Frontiers Media
Fecha de inicio: 06/2024

Resultados relevantes: Editor de revisiones de Frontiers in Bioengineering and Biotechnology, seccion
Biomechanics (ISSN 2296-4185, JCR Q1 Multidisciplinary Sciencesm, Q2 Bioengineering) Los Review Editors
de Frontiers son expertos activos en su campo que participan en la revisidon de articulos cientificos. Son
nombrados en los comités editoriales como reconocimiento a su contribucién continua al proceso editorial.
Estan familiarizados con el sistema de revision por pares de Frontiers y gestionan sus invitaciones de revision
desde su perfil. Para ser Review Editor, se requiere: - Doctorado con experiencia postdoctoral, o formacion
equivalente con varios afos de trayectoria académica. - Afiliacion reconocida y un historial de publicaciones
en el area de especialidad.
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3 Titulo del comité: Editor de revisiones de la revista Frontiers in in Neuroscience, seccion Neuroprosthetics
Entidad de afiliacion: Frontiers Media
Fecha de inicio: 06/2019
Resultados relevantes: Editor de revisiones de Frontiers in Bioengineering and Biotechnology, seccién
Biomechanics (elSSN 1662-453X, JCR Q2 Neurosciences) Los Review Editors de Frontiers son expertos
activos en su campo que participan en la revision de articulos cientificos. Son nombrados en los comités
editoriales como reconocimiento a su contribucion continua al proceso editorial. Estan familiarizados con el
sistema de revision por pares de Frontiers y gestionan sus invitaciones de revision desde su perfil. Para ser
Review Editor, se requiere: - Doctorado con experiencia postdoctoral, o formacion equivalente con varios afios
de trayectoria académica. - Afiliacion reconocida y un historial de publicaciones en el area de especialidad.

4 Titulo del comité: Comision de Ingenieria Médica y Sanitaria del COIIM
Entidad de afiliacion: COLEGIO OFICIAL DE INGENIEROS INDUSTRIALES DE MADRID
Fecha de inicio: 17/05/2012
Resultados relevantes: Formo parte, desde su creacién en 2012, de la Comisién Técnica “Ingenieria Médica
y Sanitaria” del Colegio Oficial de Ingenieros Industriales de Madrid (COIIM) cuyo ambito de actuacion es la
Ingenieria Hospitalaria. EI COIIM mantiene un fuerte compromiso con la innovacion sanitaria a través de su
Comision de Ingenieria Médica y Sanitaria, que impulsa proyectos y eventos en este ambito. Mi experiencia
como Vocal en las comisiones de Educacion e “Ingenieria Médica y Sanitaria” ha sido un valor afadido
significativo en mi labor como docente e investigadora. Esta participacion ha enriquecido mi trabajo en las
Comisiones de Planes de Estudios de los grados en Ingenieria Industrial de la ESCET y del Master en
Ingenieria Industrial de la URJC. Los colegios profesionales son fundamentales para conectar la universidad
con empresas e instituciones, facilitando una colaboraciéon que beneficia tanto a la docencia como a la
investigacion. Ademas, esta experiencia ha aportado un valor anadido a la ensefianza de asignaturas como
Ingenieria Hospitalaria y Deontologia Profesional, de las cuales he sido responsable de su implantacion.
Relacionar los contenidos con ejemplos y aplicaciones basadas en experiencias reales, asi como ofrecer
formacion adicional no reglada en habilidades profesionales, ha mejorado significativamente la calidad de la
educacion impartida.

5 Titulo del comité: Premio a la Innovacion Tecnologica 2011
Entidad de afiliacion: Fundacién Rodolfo Benito Samaniego
Fecha de inicio: 11/03/2011

Resultados relevantes: En el Premio a la Innovacion Tecnolégica se reconocen y distinguen los trabajos
realizados como Proyectos Fin de Carrera con una clara componente orientada hacia aplicaciones con fines
sociales, humanitarios, de desarrollo sostenible, seguridad, mejora del medioambiente, y que se falla con
al inestimable colaboracion del Colegio Oficial de Ingenieros Industriales de Madrid. Fué otorgado por mi
proyecto: "Analisis de técnicas y tecnologias aplicables al estudio del movimiento humano. Una aplicacion
practica", realizado en la Escuela Superior de Ingenieros Industriales de la Universidad Nacional de Educacion
a Distancia

Organizacion de actividades de |+D+i

1 Titulo de la actividad: Fusion of wearable robots with electrical stimulation
Tipo de actividad: Workshop Ambito geografico: Internacional no UE
Entidad convocante: 2024 International conference on Neurorehabilitation
Modo de participacion: Organizador
Fecha de inicio-fin: 05/11/2024 - 05/11/2024 Duracién: 1 dia

2 Titulo de la actividad: Biomecanica / Ingenieria de rehabilitacidon
Tipo de actividad: Sesion de congreso Ambito geografico: Nacional
Entidad convocante: Sociedad espafola de Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
ingenieria biomédica
Modo de participacion: Presidente
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Fecha de inicio-fin: 22/11/2023 - 22/11/2023 Duracion: 1 dia

3 Titulo de la actividad: Neurotecnologias Il
Tipo de actividad: Sesion de congreso Ambito geografico: Nacional
Entidad convocante: Sociedad espanola de Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
ingenieria biomédica
Modo de participacion: Presidente
Fecha de inicio-fin: 22/11/2023 - 22/11/2023 Duracion: 1 dia

4 Titulo de la actividad: XII Simposio CEA de Bioingenieria
Tipo de actividad: Simposio Ambito geografico: Nacional
Ciudad de celebracion: Mostoles, Madrid, Comunidad de, Espafa
Entidad convocante: COMITE ESPANOL DE AUTOMATICA DE LA IFAC
Modo de participacion: Presidente
N° de asistentes: 50
Fecha de inicio-fin: 03/06/2021 - 04/06/2021 Duracién: 2 dias

5 Titulo de la actividad: Towards patient-specific robotic and neuroprosthetic technologies and therpies for
walking rehabilitation and assistance

Tipo de actividad: Sesion especial Ambito geografico: Internacional no UE

Entidad convocante: International Confererence on Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
neurorehabilitation

Modo de participacion: Organizador
Fecha de inicio-fin: 13/10/2020 - 16/10/2020 Duracién: 1 dia

6 Titulo de la actividad: Robotic and neuroprosthetic balance management approaches for walking
assistance

Tipo de actividad: Sesion especial en congreso Ambito geografico: Internacional no UE
Ciudad de celebracion: Pisa, ltalia

Entidad convocante: International Symposium on  Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Wearable Robotics

Modo de participacién: Organizador

Fecha de inicio-fin: 16/10/2018 - 16/10/2018 Duracién: 1 dia

7 Titulo de la actividad: Functional electrical stimulation and wearable robots - Towards a hybrid solution for
movement restoration

Tipo de actividad: Sesion especial Ambito geografico: Internacional no UE
Entidad convocante: IROS2018 Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Modo de participacion: Organizador

Fecha de inicio-fin: 01/10/2018 - 01/10/2018 Duracioén: 1 dia

8 Titulo de la actividad: Design and development of wearable robotic exoskeletons: a personalized design
perspective for next-generation devices
Tipo de actividad: Taller Ambito geografico: Internacional no UE

Entidad convocante: 2018 International Summer Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
School on neurorehabilitation

Modo de participacién: Organizador
Fecha de inicio-fin: 16/09/2018 - 21/09/2018 Duracion: 2 dias
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9 Titulo de la actividad: WS1: Design and development of wearable robotic exoskeletons: a personalized
design perspective for next-generation devices

Tipo de actividad: Taller formativo en escuela de Ambito geografico: Internacional no UE
verano

Ciudad de celebracion: Baiona, Galicia, Espafa

Entidad convocante: 2018 Summer School on Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Neurorehabilitation

Modo de participacion: Organizador
Fecha de inicio-fin: 16/09/2018 - 19/09/2018 Duracion: 4 dias

10 Titulo de la actividad: El perfil profesional del ingeniero de rehabilitacion, perspectiva iberoamericana
Tipo de actividad: Taller Ambito geografico: Internacional no UE
Entidad convocante: IX Congreso iboeroamericano de tecnologias de apoyo a la discapacidad
Ciudad entidad convocante: Bogota, Colombia
Modo de participaciéon: Organizador
Fecha de inicio-fin: 21/11/2017 - 21/11/2017 Duracién: 1 dia

11 Titulo de la actividad: Serious games and robotic systems for physical and cognitive rehabilitation
Tipo de actividad: Sesion especial Ambito geografico: Internacional no UE
Entidad convocante: VirtRehab/Neurotechnix Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Modo de participacion: Organizador
Fecha de inicio-fin: 25/10/2014 - 26/10/2014

12 Titulo de la actividad: Training and careers in Biomedical Engineering
Tipo de actividad: Mesa redonda Ambito geografico: Internacional no UE
Ciudad de celebracion: Toledo, Castilla-La Mancha, Espafna

Entidad convocante: | International Congrees on Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Neurorehablitation

Modo de participaciéon: Organizador
Fecha de inicio-fin: 16/11/2012 - 16/11/2012 Duracion: 1 dia

13 Titulo de la actividad: Robotic and neuroprosthetic balance management approaches for walking

assistance

Tipo de actividad: Workshop Ambito geografico: Internacional no UE
Entidad convocante: WeRob2018 Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Modo de participacion: Organizador

Fecha de inicio: 16/10/2018 Duracion: 1 dia

Gestion de |+D+i

1 Nombre de la actividad: Coordinador del Grupo Tematico de Bioingenieria del Comité Espariol de
Automatica

Tipologia de la gestion: Gestion de entidad

Funciones desempeiadas: Coordinacion de Asociacion

Entidad de realizacién: COMITE ESPANOL DE AUTOMATICA DE LA IFAC
Fecha de inicio: 09/2024

Sistema de acceso: Con o sin publicidad de la decision

Ambito geografico: Nacional
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2 Nombre de la actividad: Coordinador del Grupo de investigacion de alto rendimiento en Tecnologias y
Sistemas para la Bioingenieria de la Universidad Rey Juan Carlos (BeST)

Tipologia de la gestion: Gestion de grupo de investigacion
Funciones desempefiadas: Coordinacion de grupo de investigacion

Entidad de realizacién: Universidad Rey Juan Tipo de entidad: Universidad
Carlos
Fecha de inicio: 22/12/2022 Duracién: 2 afios - 3 meses

3 Nombre de la actividad: Jefe de seccion Unidad de Biomecanica
Tipologia de la gestion: Gestion de grupo de investigacion
Funciones desempeiiadas: Responsable de grupo de investigacion

Entidad de realizacion: Hospital Nacional de Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Parapléjicos
Fecha de inicio: 02/01/2017 Duracién: 2 afos - 8 meses

Evaluacion y revision de proyectos y articulos de [+D+i

1 Nombre de la actividad: EU2020 Eurobench Project, 1IFSTP
Funciones desempefiadas: Revisidon de proyectos

Entidad de realizacion: Consejo Superior de Tipo de entidad: Agencia Estatal
Investigaciones Cientificas

Modalidad de actividad: Revision de propuestas de Frecuencia de la actividad: 1
proyectos

Sistema de acceso: Con o sin publicidad de la Ambito geografico: Unién Europea
decision

Fecha de inicio-fin: 01/11/2018 - 15/07/2019

2 Nombre de la actividad: Evaluacién de proyectos en 4 convocatorias
Funciones desempefiadas: Evaluacion de proyectos de |+D

Entidad de realizacion: Ministerio de Ciencia e Tipo de entidad: Agencia de evaluacién
Innovacion

Ambito geografico: Nacional
Fecha de inicio: 01/01/2021

Otros méritos

Estancias en centros publicos o privados

1 Entidad de realizacion: Instituto de Automatica Tipo de entidad: Agencia Estatal
Industrial

Ciudad entidad realizacion: Arganda del Rey, Madrid, Comunidad de, Espaia
Fecha de inicio-fin: 01/04/2008 - 12/12/2012
Objetivos de la estancia: Invitado/a

Tareas contrastables: Investigacion y desarrollo en robética de rehabilitacion, exoesqueletos de miembro
inferior

2 Entidad de realizacion: Human Research Tipo de entidad: Universidad
Laboratories

Facultad, instituto, centro: University of Pittsburgh
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Ciudad entidad realizacion: Pittsburgh, Estados Unidos de América

Fecha de inicio-fin: 02/07/2007 - 11/08/2007

Objetivos de la estancia: Invitado/a

Tareas contrastables: Investigacion y estudio de tecnologias de asistencia e ingenieria de rehabilitacion

Ayudas y becas obtenidas

1 Nombre de la ayuda: Becas para la asistencia a actividades formativas de larga duracion para una
estancia en Centro de prestigio

Ciudad entidad concesionaria: Toledo, Castilla-La Mancha, Espafa
Finalidad: Estancia formativa

Entidad concesionaria: Instituto de Ciencias de la  Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Salud

Importe de la ayuda: 2.400 €

Fecha de concesion: 24/08/2009

Fecha de finalizacion: 01/12/2009

Entidad de realizacion: Instituto de Automatica Industrial

2 Nombre de la ayuda: Becas para formacion de recursos humanos en Ciencias de la Salud.
Ciudad entidad concesionaria: Toledo, Castilla-La Mancha, Espafa
Finalidad: Estancia formativa

Entidad concesionaria: Instituto de Ciencias de la  Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias
Salud

Importe de la ayuda: 1.814 €
Fecha de concesion: 11/08/2010
Entidad de realizacién: Universidad Carlos Ill de Madrid

Sociedades cientificas y asociaciones profesionales

1 Nombre de la sociedad: Asociacion Iberoamericana de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad

Entidad de afiliacion: Asociacion Iberoamericana de Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad

Fecha de inicio: 04/11/2024

2 Nombre de la sociedad: Comité Espariol de Automatica
Entidad de afiliacién: COMITE ESPANOL DE AUTOMATICA DE LA IFAC
Fecha de inicio: 09/09/2024

3 Nombre de la sociedad: Sociedad espaiiola de ingenieria biomédica
Entidad de afiliacion: Sociedad espafola de Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
ingenieria biomédica
Fecha de inicio: 09/2023

4 Nombre de la sociedad: Comité de Ingenieria Médica y sanitaria
Entidad de afiliacion: COLEGIO OFICIAL DE INGENIEROS INDUSTRIALES DE MADRID
Ciudad entidad afiliacién: Madrid, Espana
Fecha de inicio: 05/2011
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Consejos editoriales

1 Nombre del Consejo editorial: Frontiers in Bioengineering and Biotechnology - Biomechanics
Entidad de afiliacion: Frontiers Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Ambito geografico: Internacional no UE
Fecha de inicio: 06/2024

2 Nombre del Consejo editorial: Review editor for Frontiers in Neuroscience - Neuroprosthetics
Entidad de afiliacion: Frontiers Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Ambito geogréfico: Internacional no UE
Fecha de inicio: 06/2019

Redes de cooperacion

1 Nombre de la red: Red Tematica sobre Fusién de Tecnologias Roboticas y Estimulacion Eléctrica
Neuromuscular para Neurorrehabilitacién de Trastornos del Movimiento - FUSION

Identificacion de la red: RED2022-134319-T N° de investigadores/as: 31
Ciudad de radicacion: Espafa

Entidad/es participante/s: Universidad Politécnica Tipo de entidad: Instituciones Sanitarias;
de Madrid; Universidad Rey Juan Carlos; Universidad Instituciones Sanitarias; Instituciones Sanitarias;

de Castilla-La Mancha; Universitat Autonoma de Instituciones Sanitarias; Instituciones Sanitarias;
Barcelona; Universitat Politecnica de Catalunya; Instituciones Sanitarias; Instituciones Sanitarias;
Consejo Superior de Investigaciones Cientificas; Instituciones Sanitarias; Instituciones Sanitarias

Hospital General Universitario Gregorio Marafon;
Hospital Nacional de Parapléjicos; Institut Guttmann

Tareas desarrolladas: Representante de mi entidad en la Red. Coordinador de actividades
Fecha de inicio: 01/06/2023 Duracién: 2 afios

2 Nombre de la red: EU COST Action on Wearable Robots for Augmentation, Assistance or Substitution of
Huyman Motor Functions
Identificacion de la red: CA16116
Fecha de inicio: 15/03/2017 Duracién: 4 afios - 6 meses

3 Nombre de la red: REASISTE - RED IBEROAMERICANA DE REHABILITACION Y ASISTENCIA DE
PACIENTES CON DANO NEUROLOGICO MEDIANTE EXOESQUELETOS ROBOTICOS DE BAJO

COSTE

Identificacion de la red: 216RT0504

Entidad/es participante/s: TECHNAID; S.L; Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones;
Escuela Colombiana de Ingenieria; Tecnologico Asociaciones y Agrupaciones; Asociaciones y
de Monterrey; Universidad Catdlica; Universidad Agrupaciones; Asociaciones y Agrupaciones;

Miguel Hernandez de Elche; Universidad Santiago de Asociaciones y Agrupaciones; Asociaciones y
Cali; Universidad del Valle; Universidade Federal do Agrupaciones; Asociaciones y Agrupaciones;
Espirito Santo; Consejo Superior de Investigaciones Asociaciones y Agrupaciones; Asociaciones y
Cientificas; Instituto Nacional de Tecnologia Agrupaciones; Asociaciones y Agrupaciones;
Industrial; Hospital Jose Nestor Lencinas; Hospital Asociaciones y Agrupaciones; Asociaciones y
Nacional de Parapléjicos; ANDITEC - Tecnologias de Agrupaciones; Asociaciones y Agrupaciones;
Rehabilitacdo LDA.; Corporacién de Rehabilitacion ~ Asociaciones y Agrupaciones

Club Leones Cruz del Sur

Fecha de inicio: 01/01/2016
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Premios, menciones y distinciones

1 Descripcion: Mencién honorifica, ex aequo, a un TFM dirigido, titulado "Disefio y validacién de la
integracion de un actuador elastico rotacional en értesis de miembro inferior comercial”

Entidad concesionaria: Fundacién Rodolfo Benito  Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Samaniego
Fecha de concesion: 10/03/2023

2 Descripcion: Premio al mejor poster de la 92 Reunidon Nacional de laSociedad Espariola de Medicina
Geriatrica (SEMEG)

Entidad concesionaria: Comité Cientifico y Tipo de entidad: Asociaciones y Agrupaciones
Organizador de la 92 Reunién Nacional SEMEG

Fecha de concesion: 02/04/2022

3 Descripcion: Premio a la Innovaciéon Tecnoldgica 2011
Entidad concesionaria: Fundacién Rodolfo Benito  Tipo de entidad: Fundacion
Samaniego
Ciudad entidad concesionaria: Alcala de Henares, Madrid, Comunidad de, Espafia
Fecha de concesion: 11/03/2011

4 Descripcién: Primer Accésit en la Tercera edicion de los premios IBV a la valoracion funcional por el
trabajo "Kinematic study of the shoulder during manual wheelchair propulsion on a treadmill at two speeds
Entidad concesionaria: Instituto de Biomecanica de Tipo de entidad: Instituto Universitario de
Valencia (IBV) Investigacion
Fecha de concesion: 19/06/2009

Periodos de actividad investigadora, docente y de transferencia del conocimiento

1 Nombre de la actuacién: Sexenio CNEAI
Entidad acreditante: ANECA Tipo de entidad: Agencia Estatal
Ciudad entidad acreditante: Espana
Fecha de obtenciéon: 09/05/2024
Tramo vivo: Si
Tipo de actividad: Investigacion
Calificacion Obtenida: Positiva
Ano de inicio: 2019
Ano de finalizaciéon: 2024
Periodo cubierto: 2019, 2020, 2021, 2022, 2023, 2024
Ano de Convocatoria: 2021

2 Nombre de la actuacién: Quinquenio
Entidad acreditante: Universidad Rey Juan Carlos Tipo de entidad: Universidad
Fecha de obtenciéon: 31/07/2023
Tipo de actividad: Docencia
Aio de inicio: 2014
Ao de finalizacién: 2023
Periodo cubierto: 2014, 2015, 2016, 2017, 2018, 2019, 2020, 2021, 2022, 2023
Ano de Convocatoria: 2023
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3 Nombre de la actuacion: Sexenio CNEAI
Entidad acreditante: ANECA Tipo de entidad: Agencia Estatal
Ciudad entidad acreditante: Espana
Fecha de obtenciéon: 03/05/2022
Tramo vivo: No
Tipo de actividad: Investigacion
Calificacion Obtenida: Positiva
Ano de inicio: 2006
Ano de finalizacién: 2011
Periodo cubierto: 2006, 2007, 2008, 2009, 2010, 2011
Ano de Convocatoria: 2021

4 Nombre de la actuacion: Sexenio CNEAI
Entidad acreditante: ANECA Tipo de entidad: Agencia Estatal
Ciudad entidad acreditante: Espana
Fecha de obtenciéon: 03/05/2022
Tramo vivo: No
Tipo de actividad: Investigacion
Calificacion Obtenida: Positiva
Ano de inicio: 2012
Ano de finalizaciéon: 2018
Periodo cubierto: 2012, 2013, 2014, 2015, 2016, 2017, 2018
Ao de Convocatoria: 2021

Acreditaciones/reconocimientos obtenidos

1 Descripcion: Profesor Titular de Universidad
Entidad acreditante: Agencia Nacional de Tipo de entidad: Agencia Nacional de Evaluacion
Evaluacion de la Calidad y Acreditacion
Fecha del reconocimiento: 21/06/2021

2 Descripcion: Profesor Ayudante Doctor
Entidad acreditante: Agencia Nacional de Tipo de entidad: Agencia Nacional de Evaluacion de
Evaluacion de la Calidad y Acreditacion la Calidad y Acreditacion

Fecha del reconocimiento: 02/06/2015

3 Descripcion: Profesor Contratado Doctor
Entidad acreditante: Agencia Nacional de Tipo de entidad: Agencia Nacional de Evaluacion de
Evaluacion de la Calidad y Acreditacion la Calidad y Acreditacion
Fecha del reconocimiento: 02/06/2015

4 Descripcion: Profesor de Universidad Privada
Entidad acreditante: Agencia Nacional de Tipo de entidad: Agencia Nacional de Evaluacion de
Evaluacion de la Calidad y Acreditacion la Calidad y Acreditacion
Fecha del reconocimiento: 02/06/2015
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